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p— CHOCNAV

1 Allgemeines

1.1 Zweck und Zielgruppe

Diese Betriebsanleitung enthilt alle zur Bedienung des Produkts bend6tigten
Informationen und soll dem Benutzer ermdéglichen, das Produkt im Rahmen
seines bestimmungsgemdRen Einsatzes sicher und sachgerecht zu
verwenden.

Sie dient als Nachschlagewerk und muss fir alle Benutzer frei zuganglich
bereitgestellt werden sowie standig verfigbar sein.

Wichtig

Diese Betriebsanleitung ist von jeder Person und insbesondere von Bedien-
und Fachpersonal, welches mit Arbeiten, mit bzw. an dem Produkt
beauftragt ist, vor Benutzung griindlich zu lesen und zu befolgen.

Wichtig
Bewahren Sie diese Betriebsanleitung fiir spateres Nachschlagen auf.

Lesen Sie zuerst die Sicherheitshinweise (Kap. 2), bevor Sie das Produkt in
Betrieb nehmen. Befolgen Sie unbedingt alle Sicherheitshinweise, um
Verletzungen von Personen und Schaden an dem Produkt zu vermeiden.

Der Betrieb des Produkts ist erst dann erlaubt, wenn die Betriebsanleitung
durch den Bediener vollstandig gelesen und verstanden wurde und die
Fachliche Eighung nachgewiesen wurde.

Neben der Betriebsanleitung sind zusatzlich die im Einsatzland und an der
Einsatzstelle geltenden Regeln fiir sicherheits- und fachgerechtes Arbeiten
zu beachten.

Technische Anderungen gegeniiber Darstellung und Angaben dieser
Betriebsanleitung sind vorbehalten.

Der Hersteller kann fir Schaden irgendwelcher Art, Betriebsausfalle oder
Unfalle nicht haftbar gemacht werden, wenn die Sicherheitshinweise
beziehungsweise Wartungs- und Betriebsvorschriften die in der
Betriebsanleitung sowie der enthaltenen Dokumentation der
Unterlieferanten fir alle enthaltenen Bauteile nicht in vollem Umfang
eingehalten werden.

Betriebsanleitung 8
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Kapitel 1. Allgemeines C H C N V

1.2 Gultigkeit der Anleitung

Die Betriebsanleitung enthdlt Informationen fir die jeweiligen
Lebensphasen der Maschine, dazu gehoren unter anderem:

P Transport und Aufstellung

P Montage und Inbetriebnahme

P Bedienung und Betrieb

P Wartung und Inspektion

P AuBerbetriebnahme und Entsorgung

1.3 Urheberrecht

Das Urheberrecht an dieser Betriebsanleitung verbleibt bei der Firma:

Ingenieurbiiro Kéckemann GmbH
Am Silberg 2 | 59494 Soest
Webseite: www.ce-safety.de

Dem Nutzungsnehmer wird ein einfaches Nutzungsrecht eingerdaumt,
Nutzungsnehmer ist die Firma:

Shanghai Huace Navigation Technology Ltd.
599 Gaojing StraRe, Gebaude D
201702 Shanghai, China

Telefon ©: +86 21 5426 0273
E-Mail B<: marketing@chcnav.com
Website @ : www.chcnav.com

Der Nutzungsnehmer darf den Inhalt dieser Betriebsanleitung bearbeiten
kopieren, vervielfdltigen oder zum Zwecke des Wettbewerbs verwenden
oder Dritten mitteilen.

1.4 Anderungsibersicht

Geandert Geandert Revision: | Art der Anderung:

durch: am:

Driefmeier | 30.07.2025 | 1.0 Erstausfiihrung
Betriebsanleitung 9
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Kapitel 2. Sicherheit C H c N V

2 Sicherheit

2.1 Bestimmungsgemale Verwendung

Das Lenksystem ist nach anerkannten, zum Zeitpunkt ihrer Entwicklung und
Fertigung geltenden Regeln der Technik gebaut und gilt als betriebssicher.
Es kdnnen jedoch davon Gefahren ausgehen, wenn der Betrieb bzw. die
Benutzung unsachgemaR oder nicht bestimmungsgemaR und/oder nicht
von fachgerecht ausgebildetem Personal erfolgt.

Das Lenksystem ist ausschlielRlich fir den im nachfolgenden Unterkapitel
beschriebenen Verwendungszweck bestimmt.

Jeder dariiberhinausgehende Gebrauch gilt als nicht bestimmungsgemaR.

Zur Bestimmungsgemadfen Verwendung gehort insbesondere auch, dass
ausschlieBlich autorisiertes Personal in den jeweiligen Lebensphasen der
Maschine Arbeiten mit oder an der Maschine durchfihren,

das Beachten der Betriebsanleitung, die ordnungsgemalie Inspektion und
Instandhaltung der Maschine, das Einhalten von Wartungsintervallen sowie
grundsatzlich das  Einhalten der Betriebs-,  Wartungs- und
Instandhaltungsbedingungen.

2.1.1 Verwendungszweck

Das Lenkassistenzsystem CHC NX612 ist ausschlieBlich fiir den, durch
Personen kontrollierten, Einsatz in der Land- und Forstwirtschaft auf nicht-
offentlichen Strallen und Wegen, konstruiert. Zur bestimmungsgemalien
Verwendung gehort insbesondere auch, dass ausschlieBlich autorisiertes
Personal in den jeweiligen Lebensphasen des Systems Arbeiten mit oder an
dem System durchfiihren, das Beachten der Betriebsanleitung, die
ordnungsgemalRe Inspektion und Instandhaltung der Systems sowie das
Einhalten von Wartungsintervallen. Das System ist nur zur Verwendung im
nicht 6ffentlichen StralRenverkehr vorgesehen.

Betriebsanleitung 10
Lenkassistenzsystem CHC NX612
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Kapitel 2. Sicherheit C H c N V

2.2 Vorhersehbare Fehlanwendung

Eine unzulassige und nicht bestimmungsgemalRe Verwendung liegt vor,
durch:

P Das System verwendet wird, ohne dass es nach dem Einbau durch
einen amtlich  anerkannten  Sachverstindigen flir den
Kraftfahrzeugverkehr oder einem Unterschriftsberechtigten im
Technischen Dienst gepriift wurde.

Bedienung / Betrieb / Durchfiihren von Inspektionsarbeiten durch
Personal, welches nicht fur die jeweilige Tatigkeit qualifiziert und /
oder ausreichend eingewiesen / geschult wurde

v

P Das Lenksystem eigenstdndig wesentlich umgebaut oder verandert
wird

P> Das Lenksystem mit nicht funktionierenden Sicherheitseinrichtungen
und / oder Sensoren betrieben wird

P Das Lenksystem mit fir den Benutzer erkennbaren Fehlfunktionen
verwendet wird

P Das Lenksystem durch Manipulation mit unwirksamen
Schutzeinrichtung betrieben wird

P Betrieb im offentlichen StraRenverkehr

P Betrieb in gefahrlichen Bereichen wie steilen Abhangen,
Klippenrandern, Wasserlachen oder schlammigem Untergrund

P> Das System zum Steuern von Fahrzeugen auf schmalen Deichen oder
Dammen verwendet wird

P Das Lenksystem zum Fithren von Fahrzeugen auf &ffentlichen
Strallen verwendet wird

P Der Monitor so montiert wird, dass er die Sicht des Fahrers
einschrankt

P Der Fahrer seine Aufmerksamkeit nicht auf den Fahrweg gerichtet
hat

Betriebsanleitung 11
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Kapitel 2. Sicherheit C H c N ' N 'iff}v

2.3 Symbol und Hinweiserklarung

Bitte beachten Sie die Bedeutung folgender Symbol- und
Hinweiserklarungen. Sie sind in Gefahrenstufen unterteilt und klassifiziert
nach I1SO 3864-2.

A  GEFAHR

Bezeichnet eine unmittelbar drohende Gefahr.

Wenn die Information nicht befolgt wird, sind Tod
oder schwerste Kérperverletzungen (Invaliditat) die
Folge.

>

Bezeichnet eine maogliche gefihrliche Situation.

Wenn die Information nicht befolgt wird, sind Tod
oder schwerste Korperverletzungen (Invaliditit) die
Folge.

/\  VORSICHT

Bezeichnet eine moglicherweise gefahrliche Situation.

Wenn die Information nicht befolgt wird, sind
Sachschdden sowie leichte oder mittlere
Korperverletzungen die Folgen.

> B>

Bezeichnet allgemeine Hinweise, niitzliche
Anwender-Tipps und Arbeitsempfehlungen, welche
aber keinen direkten Einfluss auf die Sicherheit und
Gesundheit des Personals haben.

N

Betriebsanleitung 1
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Kapitel 2. Sicherheit

CHON/4

Verbotszeichen

Bedeutung des Symbols

Zutritt fiir Unbefugte verboten.

Keine offene Flamme Feuer, offene Ziindquelle und
Rauchen verboten.

Fur FuBginger verboten / Zutritt verboten.

Kein Zutritt fiir Personen mit Herzschrittmachern
oder implantierten Defibrillatoren.

Beriihren verboten.

Hineinfassen verboten.

Betreten der Flache verboten.

PEIROO@®

Schalten verboten.

Betriebsanleitung
Lenkassistenzsystem CHC NX612
Rev. 1.0
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Kapitel 2. Sicherheit

CHCN

Warnzeichen

Bedeutung des Symbols

Allgemeines Warnzeichen.

A

Warnung vor schwebender Last.
Darauf achten, nicht von einer schwebenden Last
getroffen zu werden oder in sie hineinzulaufen.

A\

Warnung vor heiBer Oberflache.
HeiRe Oberfldchen nicht beriihren, um
Verletzungen zu vermeiden.

Warnung vor Quetschgefahr.

Darauf achten, nicht zwischen Teile einer
Vorrichtung zu geraten, die sich aufeinander
zubewegen kdénnen.

A\

Warnung vor feuergefahrlichen Stoffen.
Darauf achten, dass kein Brand entsteht durch das
Entziinden feuergefihrlicher Stoffe.

Warnung vor spitzem/scharfem Gegenstand.
Darauf achten, Verletzungen durch spitze/scharfe
Gegenstdnde (z. B. Nadeln, Klingen) zu vermeiden.

VAN

Warnung vor Handverletzungen.
Darauf achten, Handverletzungen durch
schlieBende mechanische Teile einer
Maschine/Einrichtung zu vermeiden.

Warnung vor herabfallenden Gegenstidnden.
Vorsichtig sein, da mit herabfallenden
Gegenstdanden zu rechnen ist.

Betriebsanleitung
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Kapitel 2. Sicherheit c H c N V

Gebotszeichen Bedeutung des Symbols

Anleitung beachten.
Vor Beginn der Arbeit und/oder dem Bedienen von
Geraten oder Maschinen die Anleitung lesen.

Allgemeines Gebotszeichen.
Das nichtbeachten dieser Instruktionen kann zu
Sachschédden fuhren.

Gehorschutz benutzen.
Entsprechend gekennzeichnete Bereiche diirfen nur
mit geeignetem Gehorschutz betreten werden.

@S0

Augenschutz benutzen.

Entsprechend gekennzeichnete Tatigkeiten diirfen
nur mit geeignetem Augenschutz durchgefiihrt
werden.

Handschutz benutzen.

Entsprechend gekennzeichnete Tatigkeiten diirfen
nur mit geeignetem Handschutz durchgefiihrt
werden.

FuBschutz benutzen.

Entsprechend gekennzeichnete Tatigkeiten diirfen
nur mit geeignetem FuBschutz durchgefiihrt
werden.

Kopfschutz benutzen.

Entsprechend gekennzeichnete Tatigkeiten diirfen
nur mit geeignetem Kopfschutz durchgefiihrt
werden.

Vor Wartung und Instandhaltung freischalten.
Entsprechend gekennzeichnete Tatigkeiten diirfen
nur an freigeschalteter und gegen
Wiedereinschalten gesicherter Maschine
durchgefiihrt werden.

SO

Betriebsanleitung 15
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2.4 Allgemeine Sicherheitshinweise

Das Lenksystem ist nach dem Stand der Technik und aktuellen
sicherheitstechnischen Regeln gebaut worden. Dennoch kann es bei ihrer
Verwendung zu Personen oder Sachschaden kommen. Deshalb darf das
Lenksystem nur von unterwiesenen Personen und in technisch
einwandfreiem Zustand bestimmungsgemaR sowie sicherheits- und
gefahrenbewusst unter Beachtung der Betriebsanleitung und allgemeiner
Sicherheitsvorschriften benutzt werden.

2.4.1 Benutzung von offentlichen Strallen

Auf offentlichen StralRen darf das Lenk-Assistenzsystem nicht verwendet
werden. Bevor ein mit dem Assistenzsystem ausgestattetem Fahrzeug auf
eine offentliche Stralle gefahren wird, muss:

P es vollstindig am Netzschalter ausgeschaltet sein;

P der Monitor auRerhalb des vorgeschriebenen Sichtfeldes des Fahrers
angebracht sein;

P die Funktion der Lenkung gepriift werden.

A  GEFAHR

Die automatische Lenkung muss auf allen
offentlichen StraRen und Wegen deaktiviert sein.

Betriebsanleitung 16
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2.4.2 Pflichten und Verantwortung des Betreibers

Es liegt in der Verantwortung des Betreibers, sich Gber nationale gesetzliche
Vorschriften und behordliche Auflagen (z.B. Meldepflicht) fiir den Betrieb
des Lenkassistenzsystems zu informieren und diese einzuhalten.

Der Betreiber ist verpflichtet, alle Teile des Systems nach den allgemein
anerkannten Regeln der Technik sowie den Arbeitsschutz- und
Unfallverhitungsvorschriften der Bundesrepublik Deutschland im Sinne des
»Gesetzes Uber technische Arbeitsmittel” zu betreiben.

Alle Sicherheitshinweise missen gemaR den aktuellen Betriebsanleitungen
eingehalten sowie der enthaltenen Dokumentation der Unterlieferanten fiir
alle in der Anlage enthaltenen Bauteile eingehalten werden.

Die angegebenen Sicherheitshinweise und Anweisungen sowie die fiir den
Einsatzbereich geltenden ortlichen Unfallverhitungsvorschriften und
allgemeinen Sicherheitsbestimmungen miissen eingehalten werden.

Notwendige PSA ist bereit zu stellen.

Der Betreiber hat dafiir Sorge zu tragen, dass das Bedienpersonal diese
Anleitung insbesondere das Kapitel "Sicherheit" gelesen und verstanden hat.
Ebenso muss das Personal jahrlich geschult und Gber die mit dem Umgang
mit dieser Maschine verbundenen Gefdahrdungen informiert werden.

Dem Betreiber ist zu empfehlen, ggf. innerbetriebliche Anweisungen unter
Berlicksichtigung der ihm bekannten fachlichen Qualifikation des jeweils
eingesetzten Personals zu erstellen und sich den Erhalt dieser Anweisung
oder dieser Anleitung bzw. die Teilnahme an einer Einweisung/Schulung
jeweils schriftlich bestatigen zu lassen.

Die Zustandigkeiten fiir die unterschiedlichen Tatigkeiten im Rahmen des
Betreibens der Maschine (wie z.B. Installation, Bedienung, Wartung und
Reinigung) mussen klar festgelegt und eingehalten werden.

Der Betreiber ist fir den sicherheitstechnischen Zustand der Maschine
verantwortlich.

Der Betreiber ist verpflichtet, den Zugang auf dazu autorisiertes Personal zu
beschranken. Bei allen moglichen Gefahrenquellen bei Arbeiten mit und an
dem Lenkassistenzsystem und seinem Zubehor sind Warn- und
Hinweisschilder gemall dieser Betriebsanleitung vom Betreiber
anzubringen.

Betriebsanleitung 17
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Der Betreiber muss ausreichende Feuerldschsysteme fiir die Anlage zur
Verfligung stellen. Der Betreiber muss dem Personal, eine bedirfnisgerecht
ausgestattete Erste-Hilfe-Ausristung zur Verfligung stellen und das Personal
in deren Verwendung ausbilden.

2.4.3 Pflichten und Verantwortung des Bedienpersonals

Das Lenkassistenzsystem ist nur auf nicht-6ffentlichen Strallen und Wegen
einzuschalten und zu benutzen.

Zu jederzeit den Fahrweg und die Umgebung des Fahrzeuges zu beobachten
und in der Lage zu sein die vollstandige Kontrolle (iber das Fahrzeug zu
ergreifen.

Der Bediener ist verpflichtet, das Lenkassistenzsystem vor Arbeitsbeginn auf
dauBerlich erkennbare Schaden und Mangel zu prifen, eingetretene
Veranderungen (einschlielRlich des Betriebsverhaltens), die die Sicherheit
beeintrachtigen, sofort zu melden. Es ist dafiir zu sorgen, dass das
Assistenzsystem immer nur in einwandfreiem Zustand betrieben wird.

Den Hauptschalter des Lenksystems bei Nichtgebrauch ausschalten.

Das Fahrzeug ist bei eventuell auftretenden Fehlern des Systems umgehend
zu Stoppen.

Es ist jede Arbeitsweise zu unterlassen, die die Sicherheit von Personen
beeintrachtigt.

Das Assistenzsystem ist unter keinen Umstanden zu manipulieren oder
Komponenten dieser zu verandern/iiberbricken. Mogliche Verdanderungen
sind zu melden und den Betrieb sofort zu unterlassen.

Das Fahrzeug zu keiner Zeit mit eingeschaltetem Assistenzsystem
unbeaufsichtigt zu lassen.

Neben den Hinweisen in dieser Betriebsanleitung miissen die bestehenden
nationalen Arbeits-, Betriebs- und Sicherheitsvorschriften beachtet werden.
Ggf. bestehende interne Werksvorschriften einhalten.

Die Maschine nur bestimmungsgemall verwenden (siehe Kapitel 2.1).

Die technischen Leistungsdaten (auch die der integrierten Teile/Maschinen)
nicht Uberschreiten (siehe Kapitel Fehler! Verweisquelle konnte nicht
gefunden werden.).

Betriebsanleitung 18
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2.4.4 Sicherheit vor dem Betrieb

Die Ubersichtlichkeit und Sauberkeit des Arbeitsplatzes an den und um das
Fahrzeug muss gewahrleistet sein.

Vor dem Betrieb ist sicherzustellen, dass alle Montage- und
Verbindungselemente ordnungsgemaR befestigt sind, sodass eine sichere
und stabile Installation des Systems gewahrleistet ist.

Das mit Tatigkeiten mit dem Lenkassistenzsystem beauftragte Personal
muss vor Arbeitsbeginn die Betriebsanleitung und hier besonders das Kapitel
»Sicherheit” gelesen und verstanden haben. Dies gilt auch flr nur
gelegentlich mit dem Produkt tatiges Personal.

Anleitung beachten

Ergdanzend zur Betriebsanleitung miissen die allgemeingiltigen, gesetzlichen
und sonstigen verbindlichen Regelungen zur Unfallverhiitung und zum
Umweltschutz beachtet und angewiesen werden (z.B. der Umgang mit
Gefahrenstoffen oder das zur Verfligung stellen/tragen persénlicher
Schutzausriistungen).

Alle Sicherheits- und Gefahrenhinweise an/auf dem System muissen
vollstandig und in lesbarem Zustand sein (Siehe Anhang).

Der Bediener darf das System nur in Betrieb setzen, wenn er sich davon
Uberzeugt hat, dass das Assistenzsystem und die Sicherheitsvorrichtungen
sich in einwandfreiem Zustand befinden und durch die Inbetriebnahme
keine Gefahrdungen fir Dritte entstehen.

Betriebsanleitung 19
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2.4.5 Sicherheit wahrend des Betriebs

A  GEFAHR

Uberfahren von Personen

Behalten Sie zu jeder Zeit Einsicht in den Fahrweg und
die Kontrolle iiber die Bremse des Fahrzeugs

/\  VORSICHT

Gefahr von Verletzungen der GliedmaRen.

Es besteht die Gefahr von Quetschen und StoRen der
Gliedmafien.

Stecken Sie niemals GliedmaRen wie Hinde oder
Arme in die Speichen des Lenkrads

Achten Sie auf eine sichere Umgebung des Fahrzeugs.
Achten Sie auf Leitungen und Kabel des Systems, Stolpergefahr.

Es darf nur geschultes oder unterwiesenes Personal mit dem System
ausgestattete Fahrzeuge fiihren.

Zu schulendes, anzulernendes, einzuweisendes oder in einer allgemeinen
Ausbildung befindliches Personal darf nur unter standiger Aufsicht einer
erfahrenen Person an der Maschine tétig sein.

Wahrend des Betriebs gehen potentiell Gefahren aus von:

P Bewegungen des Lenkrads
P Resultierende Lenkbewegungen des Fahrzeugs
P Gefahr des Stolperns

Das sicherheits- und gefahrenbewusste Arbeiten des Personals unter
Beachtung der Betriebsanleitung ist zu kontrollieren.

Im Betrieb dirfen grundsatzlich keine Sicherheitseinrichtungen demontiert,
Uberbriickt oder auller Betrieb gesetzt werden.

Beschadigte Schutzeinrichtungen miissen unverziiglich ausgetauscht
beziehungsweise repariert werden.

Betriebsanleitung 20
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Jegliche  eigenmachtigen  Umbauten und  Veranderungen am
Assistenzsystem sind aus Sicherheitsgriinden ohne Genehmigung des
Herstellers nicht gestattet.

Es ist jede Arbeitsweise zu unterlassen, die die Sicherheit beeintrachtigen.

Die Verantwortung des Systembedieners festlegen und ihm das Ablehnen
sicherheitswidriger Anweisungen Dritter ermdglichen!

Bei Beschadigung an dem Lenkassistenzsystem ist es sofort abzuschalten.

2.4.6 Sicherheit bei Wartungs-, Reinigungs- und Reparaturarbeiten

Wartungs-, Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten dirfen nur von
geschultem oder unterwiesenem Personal durchgefiihrt werden.

Bei Wartungs-, Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten muss das Fahrzeug
ausgeschaltet sein und das System von der Batterie getrennt sein.

Falls far Wartungs- oder Reparaturarbeiten Sicherheitseinrichtungen
demontiert werden mussten, sind diese unmittelbar nach Abschluss der
Arbeiten wieder zu montieren.

Ersatzteile missen den vom Hersteller festgelegten technischen
Anforderungen entsprechen. Dies ist bei Originalersatzteilen immer
gewahrleistet.

Halten Sie Wasser und Feuchtigkeit fern von den elektrischen Komponenten.

Betriebsanleitung 21
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2.4.7 Elektrische Energie

Durch Arbeiten an gedffneten Gehause-Abdeckungen kann es zur Bertihrung
von spannungsfihrenden Teilen kommen, was zu Kurzschlissen fuhren
kann.

Arbeiten an der Elektrischen Ausriistung nur durch
ausgebildetes und autorisiertes Fachpersonal
zulassig

Vor allen Wartungs- und Instandhaltungsarbeiten
Anlage ausschalten und gegen wiedereinschalten
sichern

Bei Storungen in der elektrischen Energieversorgung, das Assistenzsystem
sofort abschalten!

Das Assistenzsystem muss bei allen Inspektions-, Wartungs- und
Reparaturarbeiten spannungsfrei geschaltet und gegen Wiedereinschalten
gesichert werden. Der Stromversorgung muss getrennt sein.

Die elektrische Ausristung des Systems ist regelmaRig zu inspizieren/prifen.
Mangel, wie lose Verbindungen, angeschmorte oder offene Kabel, missen
sofort beseitigt werden.

Arbeiten an elektrischen Ausristungen dirfen nur von einer
Elektrofachkraft oder von unterwiesenen Personen unter Leitung und
Aufsicht einer Elektrofachkraft gemaf den elektrotechnischen Regeln
vorgenommen werden.

2.4.8 Larm

Die Larm-Emission des Assistenzsystems im Normalbetrieb liegt unter 70
dB(A).

Alle Komponenten der Maschine missen wie vorgeschrieben fest montiert
sein, um eine unnotige Erhéhung des Larmpegels zu vermeiden.
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2.5 Spezielle Sicherheitshinweise

Neben den allgemein giiltigen Sicherheitshinweisen fiir den Umgang mit
dem Produkt sind ggf. spezielle flir Lenk-Assistenzsysteme geltende
Sicherheitshinweise zu beachten. Diese sind in den jeweiligen Kapiteln
dieser Betriebsanleitung aufgefiihrt.

2.6 Schutzvorrichtungen

Eigenmachtige Umbauten und Veranderungen, welche die Sicherheit des
Systems beeintrachtigen, sind nicht gestattet. Schutzeinrichtungen diirfen
nicht manipuliert werden.

2.7 Personliche Schutzausristung

Grundsatzlich muss den Arbeitnehmern Persdnliche Schutzausriistung (PSA)
individuell zur Verfiigung stehen.

Neben den in dieser Betriebsanleitung zu speziellen Gefdahrdungen
aufgefihrten PSA sind Schutzschuhe und insbesondere bei samtlichen
Wartungsarbeiten zusatzlich Schutzhandschuhe zu tragen.

2.8 Sicherheitsdatenblatter

Betriebsanweisungen  und  Sicherheitsdatenblatter = miissen  den
Mitarbeiter/Innen zu Verfligung stehen.

RegelmaRige und dokumentierte Unterweisungen der Mitarbeiter/Innen
sind vorzuhalten.

2.9 Restrisiken
Die folgenden Restrisiken an dieser Maschine sind:

P Bewegungen des Lenkrads
P> Resultierende Bewegungen des Fahrzeugs
P Stolpergefahr durch Leitungen/Kabel
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2.10 Sofortmalinahmen bei Notfallen
Zusatzlich zu den Anweisungen in dieser Betriebsanleitung sind die
gesetzlichen Vorschriften, nationalen Unfallverhitungsvorschriften und die
vor Ort geltenden verbindlichen Richtlinien zum Arbeits- und Umweltschutz
zu beachten.
Im Gefahrenfall und bei Notfallen ist dafiir zu sorgen, dass unverzliglich Erste
Hilfe MaBnahmen ergriffen werden kdnnen.
Im Fall eines Notfalls:
1. Anlage sofort (ber den Not-Halt-Taster oder Not-Aus-Schalter
stillsetzen.
2. Betroffene aus dem Gefahrenbereich bringen und hinsetzen
oder (ggf. stabile Seitenlage) hinlegen.
3. Betrieblichen Ersthelfer rufen.
4. Rettungsdienst informieren.
Genaue Angaben machen(5 W-Fragen):
P Wo ist etwas geschehen?
P Was ist genau geschehen?
P> Wie viele Personen sind betroffen?
P Welche Art der Verletzung/Not liegt vor?
P Warten auf weitere Riickfragen.
5. Erste Hilfe leisten bis der Ersthelfer eingetroffen ist.
P Blutungen stillen
P Verbrennungen kurze Zeit mit handwarmem Wasser kiihlen
6. Alle Unfdlle dem Vorgesetzten melden.
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2.11

Feuerldschausristung

CHCN

Es mussen betreiberseitig ausreichende Feuerloschsysteme bereitgestellt
werden, z.B. Handfeuerloscher mit ausreichenden Loschmitteleinheiten

(LE).

Nachfolgend eine Ubersicht der jeweils fiir eine Brandklasse geeigneten

Loschmittel.

Bei den meisten Standard-Anwendungen liegen die Brandklassen A, B vor.

Brandklasse

Beschreibung

Loschmittel

Brande fester Stoffe,
hauptsachlich
organischer Natur, die
normalerweise unter
Glutbildung verbrennen

Wasser, wassrige Losungen,
Loschschaum, ABC-Pulver,
Loschgel

Brande von fliissigen
oder flussig werdenden
Stoffen

Loschschaum, ABC-Pulver, BC-
Pulver, Kohlenstoffdioxid

Brande von Gasen

ABC-Pulver, BC-Pulver,
Kohlenstoffdioxid (nur in
Ausnahmefillen), Gaszufuhr
durch Abschiebern der Leitung
unterbinden

Brande von Metallen

Metallbrandpulver (D-Pulver),
Hohlglasgranulate, sowie als
Behelfsldschmittel trockener
Sand, trockenes Streu- oder
Viehsalz, trockener Zement,
Grauguss-Spane

Brande von
Speisedlen/-fetten
(pflanzliche oder
tierische Ole und Fette)
in Frittier- und
Fettbackgeraten und
anderen
Kicheneinrichtungen
und -gerdten

Spezialléschmittel flir Fette
(meist ein Loschschaum zur
Verseifung)

Betriebsanleitung
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2.12 Warnhinweise

Es besteht Verletzungsgefahr, wenn Warn- und Sicherheitsaufkleber an dem
System fehlen oder diese beschadigt sind, moglicherweise kann der
Anwender diese nicht mehr erkennen oder deuten. Bei Verlust oder
Beschadigung der Schilder sind diese umgehend zu ersetzen.

An dem Lenkassistenzsystem sind gut sichtbar folgende Warnhinweise
anzubringen:

A  GEFAHR

Die automatische Lenkung muss auf allen
offentlichen StraBen und Wegen iiber den
Hauptschalter deaktiviert sein.

Und:
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3 Bedienpersonen

Der Betreiber muss Uber eine angemessene Organisation sowie Uber
ausgebildetes Personal fiir den Betrieb und Unterhalt des Systems verfiigen.
AuBerdem muss der Betreiber lber einen Sicherheitsbeauftragten verfligen,
der das Betriebs- und Wartungspersonal auf die speziellen Gefahren
hinweist und Schulungen zur Unfallverhiitung gemaR den gesetzlichen
Vorschriften vornimmt.

Das Betriebs- und Wartungspersonal muss die Mindestvoraussetzungen
erfullen und geschult werden, bevor dieses Personal Arbeiten irgendwelcher
Art mit oder an dem System ausflihrt oder diese eigenverantwortlich
betreibt. Mindestvoraussetzungen sind:

vVyvy VvV VY

Sie sind mindestens 18 Jahre alt

Sie verflgen Uber eine glltige Fahrerlaubnis fur das betreffende
Fahrzeug

Sie verstehen die Funktionsweise des Lenksystems und die des
Fahrzeugs

Sie sind in der Bedienung des Assistenzsystems geschult

Sie kdnnen die Befahigung zur Bedienung schriftlich nachweisen

Sie haben vom Verantwortlichen schriftliche Anweisung zum
Bedienen der Maschine erhalten

Lebensphase:

Erforderliche Qualifikation des
Anwenderkreis: Bedienungspersonals [i]
geschultes /
unterwiesenes
Laie Personal [ii] Fachkraft [iii]

Transport

<

Inbetriebnahme

Einrichten

Betrieb

Instandhaltung

Fehlerbeseitigung

Demontage

NNANANAN
NANANENANANEN

Vv = erlaubte Tatigkeit

Betriebsanleitung
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[l Maschinenrichtlinie  2006/42/EG, Anhang I, Nr. 1.1.1 d:
"Bedienungspersonal” die Person bzw. die Personen, die fiir Installation,
Betrieb, Einrichten, Wartung, Reinigung, Reparatur oder Transport von
Maschinen zustandig sind.

[ii] Analog DIN VDE 0105-100: Als geschulte/unterwiesene Person gilt eine
Person, die Uber die ihr (ibertragenen Aufgaben und die moéglichen Gefahren
bei unsachgemafem Verhalten unterrichtet und erforderlichenfalls
angelernt wurde. Auch Uber die notwendigen Schutzeinrichtungen und
SchutzmaBnahmen wurde sie belehrt. Zu schulendes, anzulernendes,
einzuweisendes oder im Rahmen einer allgemeinen Ausbildung befindliches
Personal, darf nur unter standiger Aufsicht einer erfahrenen Person tatig
werden.

[iii] Analog DIN VDE 0105-100: Als Fachkraft wird eine Person bezeichnet,
die auf Grund ihrer fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen die
ihr Ubertragenen Arbeiten beurteilen und moégliche Gefahren erkennen
kann. Weiterhin besitzt sie Kenntnis liber die einschlagigen Bestimmungen.
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4 Gesamtubersicht
4.1 Produktbeschreibung
4.1.1 Funktion
Das NX612 ist ein automatisiertes Lenksystem, mit dem sich viele neue und
alte Traktoren und andere Fahrzeuge mit einer kompakten, modernen und
umfassenden Losung nachristen lassen. Mithilfe des Motor betriebenen
Lenkrades und der neusten Generation der Spurfiihrungssteuerung wird das
Fahrzeug zentimetergenau und zuverladssig in der programmierten Fahrspur
gehalten.
4.1.2 Gesamtansicht
Name der . Anza
TG Modell Abbildung hi
é\\
) >
Empfanger PA-5 1
Tablet/Display | CB-H12 1
Elektrisches
Lenkrad CEST 1
X-
Kamera MCO011 1
A
Betriebsanleitung 29

Lenkassistenzsystem CHC NX612

Rev. 1.0



Kapitel 4. Gesamtiibersicht C H C N V

Kugelaufnahme 2
Double socket 1
arm
Universal-
1
Halterung
T-
Befestigungswink 1
el
T- Montagekit 1
(A&B)
Kabelbaum 1
Lenkradknauf 1
Antenne 1
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4.2 Schutzvorrichtungen

CHOCNAV

Um die Gefdahrdungen und die Risiken zu minimieren sind an dem
Assistenzsystem folgende Schutzvorrichtungen vorhanden:

P Drehmomentbegrenzung des Lenkrad-Antriebs
P> Schalter zur vollstindigen Energietrennung

4.3 Technische Daten

Empfanger

GNSS

BDS: B1l, B2I, B31,B1C, B2a, B2b
GPS: L1C/A, L2P(Y)/L2C, L5
GLONASS L1, L2

Galileo: E1, E5a, E5b, E6

QZSS: L1, L2, LS

L-Band

GNSS Mode

SPP, DGPS, RTK, E-PPP, H-PPP, SkyTrix

Genauigkeit (RTK)

Horizontal: +8 mm + 1 ppm RMS
Vertical: 15 mm + 1 ppm RMS

Genauigkeit GNSS Mode

Horizontal: 2.5 cm (CEP95)
Vertical: £5 cm (RMS)
Convergence: <5 min

Mobilfunk

LTE-FDD: B1/B2/B3/B4/B5/B7/B8/B12/
B13/B18/B19/B20/B25/B26/B28
LTE-TDD: B38/B39/B40/B41

UMTS: B1/B2/B4/B5/B6/B8/B19

GSM: B2/B3/B5/B8

Radio

CHC, TT450, Transparent, SATEL,
CHC-AG

Spannungsversorgung

(9-36)V DC

Abmessungen (L x B x H)

73mm x 208mm x 191mm

Arbeitstemperatur

-20°C bis +70°C

Lagerungstemperatur

-40°C bis +85°C

IP-Schutzklasse

IP67

Elektrisches Lenkrad

Motor Typ Drehmoment Motor
Drehmoment 7Nm

Max. Drehzahl 180 U/min
Nenndrehzahl 120 U/min
Nennstrom 15A

Max. Strom 38A

1/0 1x CAN / Hupe
Spannungsversorgung 9-36V DC
Abmessungen Motor (D x H) @165mm x 58mm
Gewicht Motor <3.8kg
Abmessungen Lenkrad @400mm / @360mm

Arbeitstemperatur

-20°C bis +70°C

Lagerungstemperatur

-40°C bis +85°C

IP-Schutzklasse

IP65

Betriebsanleitung
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CHCN

Tablet
Bildschirmdiagonale 12.1
Auflosung 1280 x 800 Pixel
Helligkeit 750 nits

Drahtlose Verbindungsméglichkeiten

WiFi 2.4G: 2.400~2.4835 GHz
WiFi 5G: 5.150~5.850 GHz
Bluetooth V4.2

Gewicht

1,5kg

Mobilfunk

LTE-FDD: B1/B2/B3/B4/B5/B7/B8/B12/
B13/B18/B19/B20/B25/B26/B28
LTE-TDD: B38/B39/B40/B41

UMTS: B1/B2/B4/B5/B6/B8/B19

GSM: B2/B3/B5/B8

Abmessungen (L x B x H)

297,1x199,7x 41

GNSS GLONASS L1, L2
Betriebssystem Android 11
Spannungsversorgung 9-36 V DC

Arbeitstemperatur

-20°C bis +70°C

Lagerungstemperatur -40°C bis +85°C
IP-Schutzklasse IP67
Kamera

Auflosung 1920 x 1080 Pixel
Video Output Interface AHD
WeiRabgleich Automatisch
Belichtung Automatisch
Sichtfeld (FoV) 150°
Arbeitstemperatur -20°C bis +70°C
IP-Schutzklasse IP67

\";
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43.1 Produktkennzeichnung

CHCNAV [EgxE
Quantity: 1 set E- o
Product Name: NX612 Auto Steering System
EZE pa-s

E » 12452010012V
P/N: J1P500080802010005

ExE cB-H12
S 1107S03376900212 > R X
 P/N: 40900400865 x 1

' Shanghai Huace Navigation Technology

i 577 Songying Road, Qingpu District, 20170
Web: WWW.CHCNAV.COM -

| MADE IN.CHINA

i

Abbildung 1: Produktkennzeichnung (Abbildung dhnlich)

Betriebsanleitung 33
Lenkassistenzsystem CHC NX612
Rev. 1.0



Kapitel 5. Transport, Verpackung und Lagerung C l I c N V

5 Transport, Verpackung und Lagerung

5.1 Allgemeine Hinweise zum Transport

Voraussetzungen fiir einen einwandfreien, sicheren Betrieb des Systems
sind ein sachgemaler Transport und Lagerung sowie eine fachgerechte
Montage. Der Transport und die Lagerung diirfen nur von geschultem
Personal durchgefiihrt werden. Der Lieferumfang ist der Packliste zu
entnehmen. Die gesamte Lieferung sollte sofort nach Erhalt auf
Vollstandigkeit und mogliche Transportschaden Gberprift werden.

5.2 Verpackung

Das System oder Teile davon sind nach den zu erwartenden
Transportbedingungen verpackt. Die Verpackung soll die einzelnen Bauteile
bis zur Montage, vor Transportschaden, Korrosion oder sonstigen
Beschadigungen schiitzen. Bei offensichtlichen Beschadigungen sofort den
Hersteller/Lieferanten in Kenntnis setzen.

53 Entfernen der Verpackung

Entfernen Sie vorsichtig die ggf. vorhandenen Schaumstoffabdeckungen.
Heben Sie vorhandene Verpackungsmaterialien fir eventuelle weitere
Transport- oder Lagervorgange auf.

54 Entsorgen der Verpackung

Verpackungsmaterialien sind wertvolle Rohstoffe und kénnen in vielen
Fallen weiter genutzt oder sinnvoll aufbereitet und wiederverwendet
werden. Entsorgen Sie daher die Verpackung ordnungsgemal.

5.5 Lagerung des Systems oder Komponenten

P Die Komponenten so lagern, dass Beschadigungen vermieden
werden.

Die Komponenten so lagern, dass sie vor Feuchtigkeit, Staub und vor
Sonneneinstrahlung geschitzt sind.

Nicht im Freien aufbewahren.

Die Komponenten vor Erschitterungen/StoRen geschiitzt sind.

Die gesamte Stromversorgung getrennt ist.

vyvvy v
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6 Montage

6.1 Voraussetzungen

Voraussetzungen fir einen einwandfreien, sicheren Betrieb des
Lenksystems sind ein sachgemaBer Transport und Lagerung sowie eine
fachgerechte Montage. Die Montage des Lenksystems darf nur von
geschultem Personal durchgefiihrt werden. Alle zum Lieferumfang
gehorenden Komponenten missen unmittelbar am Montageort vorhanden
sein.

Bevor das Lenksystem montiert werden kann, missen vorher folgende
Punkte am Fahrzeug kontrolliert werden:

Besteht ein Lenkspiel > 20° im Lenksystem?

Besteht Spiel in der Lenkachse oder Radaufhangung?

Ist das Lenkrad Gbermalig schwer zu drehen?

Besitzt das Fahrzeug keine Servolenkung?

Befindet sich die Batterie in einem einwandfreien Zustand?

VVYVYYY

Wenn Sie eines der oben genannten Probleme an dem Fahrzeug feststellen
sollten, wenden Sie sich bitte direkt an den Eigentimer um die
Voraussetzungen fiir einen sicheren Betrieb zu schaffen.

6.2 Ausbau des Original-Lenkrads

1) Die mittige Abdeckung des vorhandenen Original-Lenkrads entfernen,
um Zugang zur Befestigungsschraube zu erhalten.

remove the covg

Abbildung 2: Lenkradabdeckung
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Abbildung 3: Lenkradabdeckung entfernen

2) Die mittig angeordnete, nun zugangliche Schraube l6sen. Das Lenkrad
muss in Position gehalten werden um ein verdrehen zu vermeiden.

3) Je nach Art der Befestigung das Original-Lenkrad mit gleichmaRligem
Kraftaufwand von der Keilwelle abziehen (z.B. in Richtung des
Bedienenden). Das demontierte Lenkrad trocken und sicher lagern.

Abbildung 4: Lenkrad demontiert
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6.3 Montage des elektrischen Lenkrads

Fir bestimmte Traktorenmodelle sind spezifische Befestigungslosungen
erforderlich. Der zustandige Handler kann genaue Angaben zu den
moglichen Modellen machen.

1) Passfahigkeit der mitgelieferten Hiilse optisch priifen. Hersteller oder
Lieferanten informieren, falls Hiilse nicht passt.

2) AnschlieBend ist zu liberpriifen, ob die mitgelieferte Hilse sicher und
formschliissig in der Verzahnung der Lenkung sitzt. Dazu Hilse in Position
bringen und versuchen, sie vorsichtig zu drehen — ein fester Sitz zeigt
korrekte Passung an. Sollte sich die Hiilse dennoch verdrehen oder kein
formschliissiger Halt vorhanden sein, ist die Hiilse umgehend durch ein
passgenaues Ersatzteil zu ersetzen.

Verlust der Kontrolle iiber das Fahrzeug moglich!

Einbau des Lenksystems nur zuldssig, wenn die
Hiilse korrekt auf Verzahnung passt.

3) Zunachst die Abdeckung des elektrischen Lenkrads abschrauben und die
Hiilse passgenau einsetzen. AnschlieRend die Hiilse mit sechs
Senkkopfschrauben M5x11 gleichmalig anziehen, bis ein formschliissiger
Halt gewahrleistet ist.

4) Auf der Unterseite des elektrischen Lenkrads den T-Befestigungswinkel
oder die Universal-Halterung die vorgesehene Aufnahme einsetzen und mit
zwei M5x16-Schrauben sicher fixieren. Der montierte Winkel Gbernimmt
die Funktion einer Drehmomentstiitze und gewahrleistet stabilen Halt des
Lenkrads unter Last.
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Abbildung 5: Befestigung des Befestigungswinkels

5) Das T-Montagekit auf die Fahrzeuglenkwelle aufschieben und auf
korrekte Ausrichtung achten. AnschlieRend zwei M8x60-
Sechskantschrauben in die dafiir vorgesehenen Bohrungen einflihren und
gleichmaRig anziehen.

Abbildung 6: Montage T-Montagekit
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6) Elektrisches Lenkrad vorsichtig auf die Lenkwelle schieben und
vollstandig aufsetzen. Den T-Befestigungswinkel wahrenddessen durch das
T-Montagekit fiihren und mit zwei M10 Muttern sichern. Dabei elektrische
Anschlussbuchse so ausrichten, dass Kabelverlauf ohne Knicke oder
Zugbelastung moglich ist. Eine korrekte Positionierung des Anschlusses
gewadhrleistet eine optimale Verkabelung und verhindert spatere
Beschadigungen der Leitungen.

Abbildung 7: T-Befestigungswinkel an T-Montagekit befestigen
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7) Lenkrad mit einer Hand fixieren und die Original-Keilwellenschraube in
der Mitte mit dem vom Hersteller vorgegebenen Drehmoment festziehen.

8) Abdeckungen anbringen. Lenkrad mehrfach langsam hin- und
herbewegen und dabei das System auf Spiel priifen. In keiner Komponente

darf sich Spiel zeigen; alle Verbindungen missen spielfrei und fest
miteinander verbunden sein.

Abbildung 8: Montiertes Lenkrad
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6.4 Montage des Empfangers

Der PA-5 Empfanger ist parallel zur Fahrtrichtung und auf der Mittelachse
auf dem Dach des Fahrzeugs zu montieren.

Befestigungswinkel auf das Fahrzeugdach kleben. Ggf. Vorher zustandigen
Handler zu den passenden Befestigungskomponenten fir das Traktor-
Modell kontaktieren.

Winkel so anordnen, dass die Mittelachse des Empfangers mit der Fahrzeug-
Mittelachse Ubereinstimmt und der Empfanger moglichst nah Uber der
Hinterachse sitzt.

Empfanger waagerecht und ohne Neigung ausrichten, dann Klebstoff
vollstandig ausharten lassen.

Verwenden Sie ein geeignetes Klebemittel oder
vorgesehene spezifische Winkel, damit der
Empfanger sicher auf dem Schlepperdach befestigt
ist und sich nicht I6sen kann/verloren geht.

Bereiten Sie die Klebeflachen ordnungsgemaR
gemaR den Vorgaben des Klebemittelherstellers
vor (z.B. Reinigen, ggf. Anrauen der Oberflachen)

Der Pfeil auf dem Gehause des Empfangers muss in Fahrtrichtung zeigen.

Abbildung 9: Beispiel eines Empféngers

Betriebsanleitung 41
Lenkassistenzsystem CHC NX612
Rev. 1.0



Kapitel 6. Montage C H c N b

Abbildung 10: Hinweis auf Fahrtrichtung

Wenn der Empfanger nicht horizontal in Waage
ausgerichtet ist, kann es zu Abweichungen
zwischen der programmierten und der
tatsdachlichen Fahrspur kommen!

Wenn der Empfanger nicht mittig auf dem Fahrzeug
verbaut werden kann muss dies in den
Einstellungen angepasst werden!

Mithilfe der zwei Justierschrauben kann der Empfianger moglichst
Waagerecht ausgerichtet werden. Fahrzeug auf ebener Flache abstellen.
Justierschrauben leicht l6sen und Empfinger waagerecht ausrichte. Erst
nach Erreichen der optimalen Ausrichtung Justierschrauben wieder
festziehen.
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6.5 Montage der Bedieneinheit

Die Bedieneinheit muss ein einer geeigneten Stelle in der Fahrerkabine
montiert werden. Dabei ist darauf zu achten, dass die Sicht des Fahrers nicht
behindert wird.

Kollision mit Hindernissen moglich!

Die Bedieneinheit darf die Sicht des Fahrers nicht
behindern!

1) Kugelgelenk-Halterung befestigen.

a. Befestige den Kugelkopf mit mehr als drei Senkkopfschrauben an der A-
oder B-Saule und montiere anschlieRend das Tablet mithilfe der RAM-
Halterung.

b. Alternativ kann der Kugelkopf mit einer U-Bolzen-Schelle an der
Querstrebe des Traktors befestigt und entsprechend den Gewohnheiten des
Fahrers ausgerichtet werden

Schrauben gleichmaRig anziehen, bis fester Sitz erreicht ist.

Abbildung 11: Kugelgelenk-Halterung
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2) Feststellschraube am Gelenkarm l6sen und Bedienpanel in gewlinschte
Position bringen. Anschliefend Feststellschraube festziehen, um Panel
sicher zu arretieren.

Abbildung 14: Montierte Bedieneinheit 2
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6.6 Montage der Kamera

Kamera an gewiinschter Position montieren, um optimale Ubersicht zu
gewadhrleisten. Halterung fest auf der Oberflaiche aufsetzen und
Befestigungsschrauben gleichmaRig anziehen.

Abbildung 15: Montage der Kamera
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6.7 Elektrische Installation

Bei Arbeiten an der elektrischen Ausriistung besteht die Gefahr von
Kurzschlissen die Schaden an den elektrischen Komponenten hervorrufen
kénnen. Elektrischen Anschluss ausschlieBlich durch autorisiertes
Fachpersonal oder zugelassene Fachfirmen ausfiihren lassen. Nach
Systemabschaltung mindestens zehn Minuten abwarten, um Restspannung
abzubauen, bevor an der elektrischen Ausristung gearbeitet wird.

Vor allen Wartungs- und Instandhaltungsarbeiten
Maschine ausschalten.

Arbeiten an der Elektrischen Ausriistung nur durch
ausgebildetes und autorisiertes Fachpersonal
zulassig

Kabelbaum innerhalb des Fahrzeugs so verlegen, dass nur einzelne
Leitungen durch Offnungen gefiihrt werden.

Bereiche mit hohen Temperaturen, Ol oder starken Bewegungen meiden.
Leitungen niemals auf Zug verlegen. Immer ausreichend Spielraum lassen.
Kabelbaum ohne Verdrehungen verlegen. Beim Drehwinkelsensor
besonders auf ausreichende Kabellange achten.

Netzkabel erst nach vollstandiger Verlegung aller Leitungen und Anschluss
aller Komponenten mit der Batterie verbinden. Positive Batterie-Klemme
zuerst anschlielen, danach negative Klemme. Bei Anschluss einer
zusatzlichen Batterie in Reihe den Pluspol der ersten Batterie mit dem
Pluskabel verbinden und den Minuspol der zusatzlichen Batterie mit dem
Minuskabel.

Die Verbindung zwischen den beiden Batterien erfolgt von Minus der ersten
Batterie zu Plus der zweiten Batterie, entsprechend der Darstellung im
untenstehenden Schaltbild. Dabei auf korrekte Polung und festen Sitz der
Verbindungen achten.

T ~ Power supply wire
generator F
.
A
+ -
12v
+ -
ground
12v
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6.7.1

Kabelbaum Anschlisse

CHCNAV

Name

Kabelplan

Verbindung

Kabelbaum

A = PA-5 Empfanger
B = El. Lenkrad

C > Winkelsensor
(optional)

D - Display-Anschliisse
E - Batterie
F - Kamera

G = Wippschalter

Betriebsanleitung
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7 Inbetriebnahme

Bitte beachten Sie, dass vor der Verwendung eines
mit dem Assistenzsystem umgeriisteten Fahrzeuges
im offentlichen StraRenverkehr das System nach
dem Einbau durch einen amtlich anerkannten
Sachverstandigen fiir den Kraftfahrzeugverkehr
oder einem Unterschriftsberechtigten im
Technischen Dienst gepriift werden muss!

7.1 Kontrolle vor Inbetriebnahme

Bevor das eingebaute Lenksystem erstmalig in Betrieb genommen werden
kann, missen vorher folgende Punkte kontrolliert werden:

P Befestigung des elektrischen Lenkrads (insbesondere
Drehmomentstitze und Zahnwelle)

Befestigung des Empfangers und Bedien-Tablets

Verbindung aller Anschlusskabel

Befestigungen aller Anschlusskabel

Die Funktion der Lenkung

Ob das Sichtfeld des Fahrers uneingeschrankt ist

\AAAA4

7.2 Ein-Ausschalten

Orangen Knopf drei Sekunden lang gedriickt halten, bis das System startet
oder herunterfahrt. Erst nach vollstandigem Hochfahren weitere Eingaben
vornehmen.

Beim Einschalten des Systems das Lenkrad nicht
bewegen.

Wahrend des Startvorgangs fiihrt der Motor eine
interne Initialisierung durch, die durch
Lenkbewegungen gestort werden kann.
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Abbildung 16: Bedieneinheit Power Taster

7.3 Startanleitung

1) Zum erstmaligen Start der Software mussen der zugehorige Handlercode
sowie die gewiinschte Sprache eingegeben werden.

Eine Anderung des Hiandlercodes sowie die Systemsprache ist auch zu einem
spateren Zeitpunkt jederzeit moglich.

Erst nach erfolgreicher Eingabe beider Angaben wird der Zugriff auf die
Benutzeroberflache freigegeben.

Welcome to AgNav

V; Please set the system language and organization code first
* —

* English

Abbildung 17: Eingabe Sprache Héndlercode
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2) Entsprechendes Navigationssystem aus der Liste auswdhlen. Nach
Auswahl wird der Zugriff auf die Software freigeschaltet.

Welcome to AgNav

- R~ B

NX510 SE/Pro/Plus X10-08 SprayX100

GUIDE 10

Abbildung 18: Modellauswahl

Soll der Handlercode oder die Systemsprache gedndert werden, ist
folgender Pfad im Meni aufzurufen:

Einstellungen -> Systemeinstellungen - Demonstrationsmodus -
Startanleitungs-Einstellungen.

Dort kann der Handlercode angepasst werden. AnschlieBend den
Startvorgang erneut durchfiihren.

Sl Settings center @

Agriculture management 3 Data transfer

Language & units Demonstration mode
L Production testing
@ Data & signal output

Boot guide settings

4

Navigation settings

APN settings

_. =

n mod

¢

Hardware settings
About
# Register

® Privacy security

Abbildung 19: Nachtrégliche Anderung Sprache Héndlercode
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7.4 Software-Registrierung

Zum Uberpriifen des Registrierungsstatus in das Meni Einstellungen >
Systemeinstellungen - Registrierung wechseln.

Es muss sichergestellt sein, dass mindestens folgende Funktionen registriert
wurden:

P Software-Registrierung
P RTK-Funktion
P Automatische Lenkung (Auto Steering)

Wenn eine dieser Funktionen als , Nicht aktiviert” angezeigt wird, ist eine
Aktivierung erforderlich. In diesem Fall den technischen Support
kontaktieren und die Seriennummer (SN) des Tablets bereitstellen, um die
Online-Registrierung durchzufihren.

Zusatzliche Funktionen wie Advanced U-Turn, ISOBUS und Cloud-Service
sind kostenpflichtig und erfordern separate Lizenzen.

: ) Settings center @
Agriculture management I Data transfer
@ Language & units (W} SN 110TS033767004%9 ok SN 124450100045 o
0 Alarm settings £y "
o arm settings r N o -
7 \ 2
(2] ata & sianal o l4
@ Data & signal output (, - 7 ( A\y 2( ,‘& &
y 2 ‘e ) ..

< Navigation settings L z
&5 APN settings e i R} T Wi
EJ Demonstration mode i —_——
€ Hardware settings W'\

Ve 7 .
e I: al L0 ) 5Tl
S - o k‘,
About . ~ Not astivated s
ISOBUS-TC-SC

©

Auto U-Tum S0BUS-UT ISOBUS-TC-GEO Cloud service

® Privacy securitv

Abbildung 20: Software Registrierung

7.5 Software Update

Es sind regelmaRige Systemaktualisierungen erforderlich. Um das System
auf Updates zu prifen und die aktuellste Version zu installieren
folgendermaRen vorgehen:

1) Zu Einstellungen -> System Einstellungen -> Uber -> One-Click Upgrade
navigieren.

2) Durch Betatigung der Schaltflache ,,One-Click Upgrade” werden Software
und Firmware automatisch auf die neueste Version aktualisiert

Betriebsanleitung 51
Lenkassistenzsystem CHC NX612
Rev. 1.0



Kapitel 7. Inbetriebnahme

Agriculture management

CHOCNAV

Settings center A

Data transfer

Software version(110TS01376300111) 5.1.0.20240826.4797

Firmware version(3704517) 2.111.3T
GNSS board firmware version 11833
Upgrade

Official version

Update prompt

Release notes

Pne-click upgrade

Abbildung 21: One-Click Update

3) Abwarten bis das Update abgeschlossen ist. Das Update kann mehrere
Minuten in Anspruch nehmen.

Hinweis: Wahrenddessen darf das System nicht ausgeschaltet werden. Ein
Ausschalten wahrend des Updates kann zu Beschadigungen am System

fuhren.

=] Online update

]

update_PA-3_v2.10.7.2_b20240327 bin
S

Abbildung 22: Update
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7.6 Einrichten des Empfangers
7.6.1 GNSS Mode
Die Auswahl des passenden Modus ist entscheidend fir die
Positionsgenauigkeit ~und  Systemleistung  unter  verschiedenen
Einsatzbedingungen.
Geeigneten GNSS-Mode entsprechend der jeweiligen Betriebsumgebung
auswahlen.
1) Im Meni Einstellungen - Agrarmanagement -»> GNSS den
entsprechenden GNSS-Bereich aufrufen.
:) Settings center @
System settings Data transfer
Guideline Mechanical calibration
- B D o
StandaardVeld
o w Implement g GNSS
Materials User Team
Material type ; 1297384547 @qq com ; - ve
Mfle‘v:al»‘u.ui;« j
Abbildung 23: Einstellungen GNSS Mode
Betriebsanleitung 53

Lenkassistenzsystem CHC NX612

Rev. 1.0

CHOCNAV



Kapitel 7. Inbetriebnahme C H C N V

2) Im GNSS-Meni den gewlinschten GNSS-Mode, beispielsweise den RTK-
Modus, auswahlen. Anschlieend einen neuen Arbeitsmodus hinzufligen,
um die GNSS-Konfiguration an die jeweilige Anwendung anzupassen.

) GNSS A
Satellite settings
GPS GLONASS BDS Galileo QZSS
@ DGPS/RTD
: Base station Distance Status Details
test 6372.439%km 2
@ EPPP
VN 5.976km
< DRSmooth

t*) HPPP

4% SkyTrix

Abbildung 24: Auswahl GNSS-Mode
Das System bietet folgende weitere Moglichkeiten:

SPP: Einfacher GNSS-Modus mit grundlegender Positionsbestimmung. Die
Genauigkeit ist im Vergleich zu RTK deutlich geringer und kann je nach
Satellitenempfang variieren. SPP eignet sich fir Anwendungen, bei denen
keine hohe Prazision erforderlich ist, beispielsweise zur groben Orientierung
oder wahrend der Systemeinrichtung.

DGPS/RTD: Verwendet Korrekturdaten, um die Genauigkeit des Standard-
GPS-Signals zu verbessern. Durch den Einsatz von Differenzialtechniken wird
die Positionsgenauigkeit gegeniiber SPP deutlich erhoht, jedoch nicht auf
RTK-Niveau. Dieser Modus eignet sich fiir Anwendungen, bei denen mittlere
Prazision ausreichend ist, z. B. bei bestimmten Bodenbearbeitungs- oder
Transportaufgaben.

RTK: Dieser Modus bietet genaue Positionsbestimmung in Echtzeit und ist
der am haufigste verwendeten GNSS-Modus fiir prazise landwirtschaftliche
Anwendungen. RTK eignet sich besonders fiir wiederholbare Arbeiten wie
Sden, Pflanzen, Dingen und Ernten, bei denen hochste Genauigkeit
erforderlich ist.
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SkyTrix: SkyTrix ist ein von CHC entwickeltes satellitenbasiertes
Positionierungssystem mit kurzer Konvergenzzeit von weniger als 5 Minuten
und einer hohen Genauigkeit von +2,5 cm. Innerhalb des Servicebereichs
unterstitzt SkyTrix eine intermittierende, kontinuierliche Navigation fir 30
bis 60 Minuten und ermoéglicht den automatischen Wechsel zwischen
SkyTrix und RTK. Dadurch wird ein hocheffizienter und hochpraziser Betrieb
sichergestellt. SkyTrix ist nur fur die Systeme NX612 und NX610 verfiigbar.

Hinweis: Die Verfligbarkeit und Genauigkeit von SkyTrixx kann je nach
Region und Gerateausstattung variieren. Eine aktive Lizenz ist erforderlich.

3) Wenn das CORS-(NTRIP)-Protokoll ausgewahlt wird, missen IP-Adresse,
Port, Source Table, Benutzername und Passwort genau wie vom lokalen
Dienstanbieter vorgegeben eingegeben werden.

Falsche oder unvollstiandige Angaben kdnnen zu Verbindungsfehlern und
damit zu Ausfallen der Korrekturdaten fiihren.

"_'J Create-RTK 6—;]

* Basename CORS

* Work mode Display natwork

% ServerlP

* Port

% Source table KJRTCME2
* Lisername

# Password e {

Cancel

Abbildung 25: Einstellungen RTK Protokoll
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S GNSS A
Satellite settings
GPS GLONASS BDS Galileo QZSS
N spp RTK
@ DGPS /RTD
Base statior Distance Status Details
test 6372.458km
@ EPPP
VN 5.976km
< DRSmooth
S fl cors 6372.451km &) I
&% SkyTrix

Abbildung 26: CORS Protokoll
Klare Ephemeriden:

Um den Empfanger neu zu starten ,Klare Ephemeriden” betatigen. Der
Empfanger beginnt anschlieBend eine erneute Satellitensuche, um aktuelle
Satellitendaten zu laden.

Durch Verschieben des Reglers werden die jeweiligen Satelliten aktiviert
oder deaktiviert.

4) Zurick zum Arbeitsbildschirm wechseln und die Statusleiste iiberpriifen.
Wenn der GNSS-Status ,,Fix 4 Satelliten” oder héher anzeigt, ist das System
einsatzbereit und kann verwendet werden.

@ RTK @ Y
@ 127 psessee ' Za

1/NET 0.01 325140z  0.0xmn 0.00mu

Abbildung 27: Benutzeroberfléiche Satellitenanzahl
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7.6.1.1 Sky-Trix einrichten

Die Einrichtung von Sky-Trix erfordert die Rlicksprache mit dem CHCNAV
Handler. Um Sky-Trix einzurichten folgendermaRen vorgehen:

1) Navigiere zu Einstellungen - Systemeinstellungen - Uber &ffnen und
Seriennummern von Tablet und Empfanger an CHC-Techniker Gbermitteln.

:) Settings center @

Agriculture management : Data transfer

ANQUsDE 5 Lnit Software versiof{ 110TS03376700500) 5.1.0.20241225.7590

-
o Firmware verssof(12445010003K) 1.23
ut ~— .

GNSS board firmware wersion 11491
Update

= Release notes

s

8 i L One-click update
Storage manage Useds71.000B/2417GB

TRECERE &

Abbildung 28: Seriennummer Firmware

2) Nach der Aktivierung von Sky-Trix durch den CHC-Techniker auf die
Satellitenstatusleiste klicken, um das GNSS-Einstellungsmeni zu 6ffnen.

AgNav '*’ @ RTK - g @ %
42/4 1/NET 0.01 0.0kmn  0.00

i
v 3eE e [
13l ’

]

=

<Y

-+ n

- A ('

i &

Abbildung 29: Satellitenstatusleiste
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3) Sky-Trix auswadhlen, Registrierungsstatus prifen und anschliefend

»Apply“ betatigen.

Kapitel 7. Inbetriebnahme

) GNSS )

Satellite settings

GPS GLONASS BDS Galileo QZSS

w N

Abbildung 30: Sky-Trix aktivieren

> GNSS

Satellite settings

GPS GLONASS BDS Gallleo QZSS

& el

Abbildung 31: Sky-Trix aktiviert
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4) Zum Arbeitsbildschirm zuriickkehren und etwa 5 Minuten warten, bis der
die notige Anzahl an Satelliten gefunden wurde.

AgNav ; "?' PPP

42/4 1/NET 0.0

vl

13
e L=
- —_
- *
a N
e:e ey N
a I
; ™
R AL | '
a2 .
Abbildung 32: Sky-Trix Arbeitsbildschirm
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7.7 Sicherheitseinstellungen

Im System miussen feste Grenzwerte fiir die Sicherheit definiert werden.
Dazu gehoren die maximale Geschwindigkeit fliir den Autopiloten, die
maximale Geschwindigkeit zum Aktivieren des Autopiloten sowie die
maximale Geschwindigkeit zum Aktivieren des Auto U-Turn. Zusatzlich muss
festgelegt werden, ab welchem Lenkwinkel der Autopilot manuell
deaktiviert wird. Die Einstellungen werden unter Einstellungen ->
Agrarmanagement -> Sicherheit vorgenommen.

:) Safety @
* Maximum autopilot speed 16.0 km/h

* Max speed allowed to enable auto steering 12.0 km/h

* Manual override Medium

* Fatigue driving tips
* Fatigue driving prompt time 30 min

* Autopilot switch of the motor button

* May eneed allowed tn enahle aitn | 1-Turn fN km/h

Abbildung 33: Sicherheitseinstellungen

7.7.1 Geschwindigkeitsbegrenzung

Maximale Autopilot-Geschwindigkeit einstellen:

Grenzwert fir die Fahrzeuggeschwindigkeit festlegen, damit die
Geschwindigkeit im Autopilot-Modus nicht tGberschritten wird.
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= Safety ffb
* Maximum autopilot speed 16.0 km/h

* Max speed allowed to enable auto steering 12.0 km/h
*Manual override Medium

* Fatigue driving tips
* Fatigue driving prompt time 30 min

* Autopilot switch of the motor button

Abbildung 34: Sicherheitseinstellungen Geschwindigkeitsbegrenzung

Wenn die aktuelle Geschwindigkeit 2 km/h unterhalb des eingestellten
Grenzwerts liegt, erscheinen Warnmeldungen und akustische Signale.
Dadurch wird signalisiert, dass die zuldssige Hochstgeschwindigkeit fast
erreicht ist und der Autopilot deaktiviert wird.

P Standardwert: 16 km/h
P Einstellbereich: 1 km/h bis unbegrenzt

| @ %4

22r 18.0kmn  3.14mu

w :,c}, € Abnormal
I?l s Please note that the autopilot speed is about to '_V-;:/
(2} exceed the threshold and will be disengaged! -
H A
<
—o-
-
—e- & L
km/h s -
° Be
.‘. n
\/v
¥ [
» B =
-=h,

Abbildung 35: Sicherheitseinstellungen Geschwindigkeitsbegrenzung Warnung

Uberschreitet die aktuelle Geschwindigkeit den eingestellten Grenzwert,
wird die automatische Lenkung deaktiviert.
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7.7.2 Maximale Geschwindigkeit zum Aktivieren

Maximale Geschwindigkeit zum Aktivieren der automatischen Lenkung
einstellen. Uberschreitet die aktuelle Geschwindigkeit diesen Wert, kann der

Autopilot nicht aktiviert werden.

P Standardwert: 12 km/h.

P Einstellbereich: 1 km/h bis unendlich.

Hinweis: Dieser Wert muss kleiner sein als die maximale Autopilot-

Geschwindigkeit.

=5 Safety @
* Maximum autopilot speed 16.0 km/h
~|Max speed allowed to enable auto steering 12.0 km/h

* Manual override Medium

* Fatigue driving tips

* Fatigue driving prompt time 30 min

* Autopilot switch of the motor button

Abbildung 36: Sicherheitseinstellungen Aktivierungsgeschwindigkeit

Sollte die aktuell gefahrene Geschwindigkeit hdher sein als der eingestellte
Grenzwert, erscheint beim Versuch der Aktivierung des Autopiloten eine

Warnmeldung.
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@ RIK 191 sessns
O/NET 0.01 -
w qé, . " Abnormal
l?l 4 The current speed exceeds the maximum speed ,‘EJ-
(1] allowed to activate autopilot! S
i | | ©
S
—. \
:_.. " Al.;-J:'l.
fm/b S
@
e \ '
5 B | -
+ | 9
|
3 B \3 .
Abbildung 37: Sicherheitseinstellungen Aktivierungsgeschwindigkeit Warnung
7.7.3 Manuelle Ubersteuerung

Die manuelle Ubersteuerung erméglicht das Deaktivieren des Autopiloten
durch einfaches Drehen des Lenkrads in Notsituationen. In den
Einstellungen muss die gewiinschte Empfindlichkeitsstufe fiir das manuelle
Deaktivieren festgelegt werden. Zur Auswahl stehen vier Stufen: Einfach,
Mittel, Hart und Unzulassig.

Cancel Confirm

Medium

Abbildung 38: Sicherheitseinstellungen Ubersteuerung
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7.7.4 Mudigkeitserkennung

Die Miidigkeitserkennung Uberwacht die durchgehende Arbeitszeit des
Fahrzeugs. Sobald die eingestellte Arbeitszeit (berschritten wird, erscheint
ein Hinweis zur Erinnerung an eine Pause.

Die Arbeitszeit muss definiert werden — nach Erreichen der Zeit erfolgt
automatisch eine Benachrichtigung.

- Safety @
* Maximum autopilot speed 16.0 km/h
* Max speed allowed to enable auto steering 12.0 km/h
* Manual override Medium >
* Fatigue driving tips a
* Fatigue driving prompt time 30 min
* Autopilot switch of the motor button \
his featureis o ed in field areas (_
Cloud service authentication code App
e

Abbildung 39: Sicherheitseinstellungen Miidigkeitserkennung aktivieren

Cancel Confirm

15min

Abbildung 40: Sicherheitseinstellungen Miidigkeitserkennung einstellen
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7.7.5 Autopilot starten Uber Startknopf

Die Steuerung des Autopilot-Modus liber die Motor-Taste des Lenkrads kann
ein- oder ausgeschaltet werden.

StandardmaRig ist die Funktion aktiviert. Aus Sicherheitsgriinden muss die
Funktion bei Bedarf deaktiviert werden, damit der Autopilot nicht mehr tGber
die Motor-Taste gesteuert werden kann.

N Safety @
* Max speed allowed to enable auto steering 12.0 km/h
* Manual override Medium

* Fatigue driving tips

* Fatigue driving prompt time 30 min

* Autopilot switch of the motor button

* Max speed allowed to enable auto U-Turn 8.0 km/h

Abbildung 41: Sicherheitseinstellungen Startknopf
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7.7.6 Maximale Geschwindigkeit U-Turn

Die Maximale Geschwindigkeit mit der ein U-Turn ausgefiihrt werden darf
muss eingestellt werden. Wird die eingestellte Geschwindigkeit
Uberschritten, kann der Auto-U-Turn nicht ausgelost werden.

' Safety @
* Max speed allowed to enable auto steering 12.0 km/h
* Manual override Medium

* Fatigue driving tips
* Fatigue driving prompt time 30 min

* Autopilot switch of the motor button

* Max speed allowed to enable auto U-Turn 8.0 km/h

Abbildung 42: Sicherheitseinstellungen Maximale Geschwindigkeit U-Turn

Sollte die aktuell gefahrene Geschwindigkeit hoher sein als der eingestellte
Grenzwert, erscheint beim Versuch der Aktivierung des Auto U-Turns eine
Warnmeldung.

@ %

42/4 1/NET 3.14mu
: Warning! Speeding!

. \F'n"‘ Speed is higher than normal! Please slow N
; down!

Abbildung 43: Sicherheitseinstellungen Geschwindigkeit U-Turn Warnung

Betriebsanleitung 66
Lenkassistenzsystem CHC NX612
Rev. 1.0



Kapitel 7. Inbetriebnahme c H c N V

7.7.7 Passwortschutz
Nach dem ersten Einrichten muss das Bearbeiten der Einstellungen durch
ein Passwort geschitzt werden. Um die Einstellungen mit einem Passwort
zu schitzen folgendermaRen vorgehen:
1) Zu Einstellungen -> Systemeinstellungen -> Passwort navigieren
2) Ein sicheres Passwort vergeben. Das Passwort muss aus einer zufalligen
Zahlenkombination bestehen und darf nicht leicht vom Bedienpersonal
erraten werden.
3) ,Weiter” Schaltflache betatigen
w2 Settings center @
Agriculture management Data transfer
@ Language & units /
= yle,N —
¢ Alarm settings ‘—‘ 4
@ Data & signal output v
Set the application protection password
< Navigation settings Fully protect application data for enhanced security.
&k APN settings
Demonstration mode 1 2 3 4 5 6

Hardware settings

® About

% Register

Abbildung 44: Sicherheitseinstellungen Passwort vergeben
4) Einstellungen die durch ein Passwort geschitzt werden sollen
auswahlen.
5) Einstellungen durch Betéatigung der ,,Weiter” Schaltflache bestatigen
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=5

. Agriculture management

Language & units

B @

Alarm settings

»

Data & signal output

4

Navigation settings

%

APN settings
Demonstration mode
Hardware settings

About

» © @ H

Register

Privacy security

CHCNAV

Settings center Q

3 System settings &3 Data transfer

Password is valid!
Fully protect application data for enhanced security.

* * * * * *

| RTK setting protection | Vehicle protection

| Boot guidance protection | Implement protection

| Tablet serial port protection | Log file switch

Abbildung 45: Sicherheitseinstellungen Auswahl Passwortschutz

Nach dem Festlegen eines Passworts fiir bestimmte Einstellungen muss das
Passwort bei jeder Anderung dieser Einstellungen eingegeben werden.

Please enter a 6-digit password

Cancel

Abbildung 46: Sicherheitseinstellungen Passwortabfrage
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7.7.7.1 Passwort bearbeiten oder |[6schen

Das vergebene Passwort sollte regelmaRig geandert werden. Um das
Passwort zu andern oder zu I6schen folgendermaRen vorgehen:

1) Zu Einstellungen -> Systemeinstellungen -> Passwort -> Passwort
Einstellungen navigieren

2) Um das Passwort zu bearbeiten Schloss-Symbol betatigen. Um das
Passwort zu l6schen, Losch-Symbol betatigen

2.1) Um das Passwort zu andern, zuerst das aktuelle Passwort eingeben.
AnschlieBend das neue Passwort zweimal eingeben und bestatigen.

Change password

:r old passwor

Abbildung 47: Sicherheitseinstellungen Passwort bearbeiten

2.2) Um das Passwort zu loschen, das Loschsymbol auswéhlen und die
Loschung bestatigen.

Warnung: Vor der erneuten Ubergabe des Lenkssystems an das
Bedienpersonal muss ein neues Passwort vergeben werden.
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7.8 Fahrzeug einrichten
7.8.1 Fahrzeugauswahl
1) Im Meni Einstellungen -> Agrarmanagement -> Mechanische
Kalibrierung - Neu eine neue Fahrzeugkonfiguration anlegen.
b Settings center Gb
} System settings Data transfer
Guideline Mechanical calibration
Fleld
- AB Bna_1 & Other
StandeardVeld
Standaardboer dery & StandaacdClent wudeine type - AB line er
O Implement GNSS
W Datauin g RTK
Width - 5.000n \
spocing: 0.000m skm
Materials ~ User Team
Material type ; - A 129738450 Pqa.com ; a8 --
Material category :
 Volume 1 < Commurication vabdty periad 2123-12-0 Worlorg area
I spe " Wedorg dstance
Abbildung 48: Einstellungen Fahrzeug
S Vehicle )
A DefaultVehicle 4 N DY)
Vehicle brand Other
B Vehicle model Other : E
C Vehicle type Nav. controller Wheelbase (A) F
5 s Front steer 15 2.450m B
Drive type Antenna height (E) Front hitch(G)
Motor Drive 2.750m 2.000m
Wheel angle sensor Antenna Pos Of C
Without WAS Right
Steering wheel type Antenna location
CESTS51 Front
Abbildung 49:Fahrzeugeinstellungen
A: Neues Fahrzeug hinzufiigen. Ermoglicht das Anlegen einer neuen
Fahrzeugkonfiguration mit individuellen Parametern.
B: Schnellsuche nach Fahrzeugen anhand von Stichwortern. Nitzlich bei
einer groBen Anzahl gespeicherter Fahrzeuge.
C: Fahrzeug auswahlen und anwenden. Die gewahlte Konfiguration wird auf
das System Ubertragen.
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D: Fahrzeugparameter bearbeiten. Offnet das Menii zur Anderung der
gespeicherten Fahrzeugdaten.

E: Fahrzeug l6schen. Loschen ist nur moglich, wenn das Fahrzeug aktuell
nicht ausgewahlt ist. Das zuletzt verbleibende Fahrzeug kann nicht geléscht
werden.

F: Fahrzeug exportieren Uber einen Freigabecode. Der Code kann verwendet
werden, um die Konfiguration auf ein anderes System zu lbertragen.

2) Traktortyp auswahlen. Die Fahrzeuge werden unterteilt in: Frontlenker,
Hecklenker, = Raupenfahrzeug, Knicklenker ~ und  Pflanzmaschine.
AnschlieBend Fahrzeugmarke, Modell sowie Fahrzeugname festlegen.

Hinweis: Der Ultra-Niedriggeschwindigkeitsmodus unterstitzt
Fahrgeschwindigkeiten ab 0,1 km/h und eignet sich fir besonders langsame
Arbeitsvorgange.

- Vehicle @

.
»

01 :& 02 ,’i .-'5"\\

w W * Vehicle brand Other
* Vehicle model Other
T

Swp. * Vehicle name Other_4

w Number plate

Steering wheel nameplate
Tracked Articulated number

T Ultra-low speed mode

Abbildung 50: Fahrzeugauswahl
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7.8.2 Lenkcontroller und Lenkwinkelsensor

Den Lenkcontroller aus den verfligbaren Optionen auswahlen:

P Hydraulikantrieb (PWM)
P Motorantrieb
P CAN-BUS-Ansteuerung
Den Lenkwinkelsensor (WAS) aus den folgenden Optionen auswahlen:

P Potentiometer

P GAsensor-Gerit

P> Ohne WAS (bei Systemen mit interner Winkelerfassung oder wenn
kein Sensor verwendet wird)

Hinweis: Fir dieses Fahrzeug wird Motorantrieb als Lenkcontroller und
Ohne WAS als Lenkwinkelsensor ausgewahlt.

po) Vehicle )
Drive type Automatic Mode
Nav. controller 1.5

* Steering controller Motor Drive

* Wheel angle sensor Without WAS

Abbildung 51: Einstellung Lenkcontroller Lenkwinkelsensor

Betriebsanleitung 72
Lenkassistenzsystem CHC NX612
Rev. 1.0



Kapitel 7. Inbetriebnahme C H C N V

7.8.3 Fahrzeug Parameter

Befindet sich das Fahrzeug nicht in der Datenbank, missen die
Fahrzeugparameter manuell eingegeben werden.

= Vehicle :NewVehicle C—D

Vehicle geometry

* A Wheelbase (A) 245 m
* B Implement Tow Point (B) 1.00 m
* G Front hitch (G) 200 m
* Maximum WAS 28 2
* Reference point for guideline recognition Vehicle rear

Abbildung 52: Fahrzeugparameter

Radstand (A): Den Abstand zwischen der Drehachse der Vorderachse und
der Drehachse der Hinterachse messen. Dabei muss das MalRband parallel
zum Boden verlaufen, um eine prazise Messung sicherzustellen.

Zugpunkt (B — Implement Tow Point): Der Standardwert betragt 0. Dieser
Parameter wird fiir zuklinftige Funktionen vorgesehen und hat derzeit keine
Auswirkungen auf den Betrieb.

Vordere Spurbreite (G — Front hitch): Den Abstand zwischen den duReren
Punkten der beiden Vorderrdder messen. Dieser Wert entspricht der
tatsachlichen Spurbreite an der Vorderachse.
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Maximaler Lenkwinkel (Maximum WAS): Standardwert ist 25. Dieser Wert
gibt den maximalen Einschlagwinkel des Fahrzeugs in Grad an. Der Wert
kann bei Bedarf entsprechend den fahrzeugspezifischen Eigenschaften
angepasst werden.

Referenzpunkt fiir die Linienfiihrungserkennung: Es kann zwischen
Fahrzeugfront und Fahrzeugheck als Bezugspunkt gewahlt werden. Die
Auswahl muss entsprechend der Gerateanordnung erfolgen.

Fahrzeugfront: Die Spurfiihrung erfolgt auf Basis der Position des
vorderen Teils des Fahrzeugs. Geeignet flir Frontanbaugerate oder
bei direkter Reaktion des Lenksystems.

Fahrzeugheck: Die Spurfiihrung erfolgt auf Basis der Position des
hinteren Teils des Fahrzeugs. Geeignet bei Verwendung von
Anbaugeraten im Heckbereich.

o Vehicle :NewVehicle @

== " Kererence point ror guiaelne recogniuon venicie rear

GNSS measurements

* € ToMiddle Axle (C) 0.000 m
* Antenna Pos Of C Right
* D ToRearAxle(D) 0.00 m
* Antenna location Front
* E Antenna height (E) 275 m

Abbildung 53: Anbaugerdtposition

Zur Mittelachse (C — To Middle Axle): Wenn der GNSS-Empfanger nicht auf
der Fahrzeugmittelachse montiert ist, den seitlichen Abstand vom
Empfanger zur Mittelachse messen und eingeben. Befindet sich der
Empfanger auf der Mittelachse, 0 eingeben.
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Hinweis: In der Praxis empfiehlt es sich, diesen Wert standardmaRig mit 0 zu
belassen und eventuelle Positionsabweichungen spater (ber die
Kalibrierung der Montageabweichung (Assembly Error Calibration) zu
korrigieren. Dies erhoht die Prazision der automatischen Spurfiihrung.

Antennenposition zur Mittelachse (C): Diesen Wert entsprechend der
tatsachlichen Position des GNSS-Empfangers relativ zur
Fahrzeugmittelachse eintragen.

P Befindet sich der Empfianger genau auf der Mittelachse, den Wert 0
eintragen.

P Befindet sich der Empfinger seitlich versetzt, den Abstand in
Zentimetern zur Mittelachse angeben (positiv fir rechts, negativ fir
links bezogen auf die Fahrtrichtung).

Zur Hinterachse (D —To Rear Axle): Den horizontalen Abstand zwischen dem
Mittelpunkt der Antenne und dem Mittelpunkt der Hinterachse messen.

Hinweis: Zur genauen Messung empfiehlt es sich, sowohl den
Antennenmittelpunkt als auch den Mittelpunkt der Hinterachse auf den
Boden zu projizieren und anschlieBend den Abstand zwischen den
Projektionen zu messen.

Antennenposition: Die relative Lage des Antennenmittelpunkts zur
Hinterachse bestimmen. Als Referenz dient der blaue Indikator, der die
genaue Position des Antennenmittelpunkts anzeigt.

P Front: Auswihlen, wenn sich der Antennenmittelpunkt vor (vorwarts
von) der Hinterachse befindet.

P Rear: Auswihlen, wenn sich der Antennenmittelpunkt hinter
(rickwarts von) der Hinterachse befindet.
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Antennenhohe (E): Die vertikale Entfernung vom Mittelpunkt der Antenne
bis zum Boden messen.

7.8.4 Kalibrieren der Lenkung
7.8.4.1 Lenkung Kalibration

Zur automatischen Kalibrierung muss das Fahrzeug auf einem freien, ebenen
und festen Untergrund mit einer Flache von etwa 10 x 30 Metern
positioniert sein.

Fur die Kalibrierung das Fahrzeug mit einer Geschwindigkeit von 2 km/h
fahren und die Taste ,,Start” betdtigen. Wahrend des Vorgangs bewegt sich
das Lenkrad automatisch.

4

Wenn auf dem Bildschirm ,Warten auf Kalibrierung...“ angezeigt wird,
dauert die Kalibrierung etwa 2 Minuten. Anschliefend erfolgt die
Bestatigung der erfolgreichen Kalibrierung.

D Vehicle @

BT DY D TS

Installation error calibration

Calibration procedure
The calibration requires an open, flat and solid ground around 10x30 meters. Stop the
vehicle as shown in the picture on the right. Drive forward at a constant speed of 2 km/h,

g then click Start Calibration. During calibration, the vehicle will drive forward according to the
trajectory shown on the right. After the system pops up the Calibration Successful prompt,

complete this calibration.

Speed 0.0km/h Calibration threshold 0.1 ~ Steering ratio = 18.0 Steering ratio offset = 0.0

Abbildung 54: Lenkrad Kalibration
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7.8.4.2 Kalibrierung der Montageabweichung:

Dieser Vorgang dient dazu, eventuelle Abweichungen durch die Montage
des GNSS-Empfangers oder der Sensoren auszugleichen. Die Kalibrierung
sorgt daflir, dass das System die tatsachliche Fahrzeugposition und
Ausrichtung korrekt erkennt, auch wenn die Komponenten nicht exakt
mittig oder gerade montiert sind.

Vor Beginn der Kalibrierung sicherstellen, dass das Fahrzeug auf ebenem
Untergrund steht und die Grundkalibrierung abgeschlossen ist.

- Vehicle 7]

Steering controller

Installation Error Calibration

Calibration procedure 1
Stop the vehicle at a proper position close to the current guideline, and click start to check
the result

Calibration procedure 2
Drive the vehicle forward at the speed of 2km/h, stop when the distance displayed at the
E bottom of the screen is greater than 30 meters, and click the next button.

Calibration procedure 3
Manually drive forward for about , then turn around, Stop the vehicle on the line

Abbildung 55: Kalibrierung Montageabweichung

- Vehicle 7]

Steering controller
Manually drive forward for about , then turn around, Stop the vehicle on the line
in front, and

Calibration Procedure 4
Drive the vehicle forward at a speed of 2km/h again, stop when the display Is less

S I I< 1m than 1 meter from the starting point, and click the End button. Wait for the system to
<1lm automatically complete the calculation.
Angle of Roll 1.090 Angle of Pitch  1.980

-

Abbildung 56: Kalibrierung Montageabweichung 2

1) Das Fahrzeug in unmittelbarer Nahe zur aktuellen Referenzlinie anhalten
und in eine geeignete Position bringen.
AnschlieBend auf ,,Start klicken, um den Kalibrierungsvorgang zu starten
und das Ergebnis Gberpriifen zu lassen.
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RTK

40/4 1/NET  0.01 ssnes -52

e \ =
; & B -
sy
oTe \ 4]
® Q e~
ehicle.Click t start but he system will
r omatic driving mode
+ Distance from start:0.00m '
3 _ — *Q
B - (O quit P start

Abbildung 57: Kal. M. Start

2) Das Fahrzeug mit einer Geschwindigkeit von 2 km/h geradeaus fahren.
Sobald die am unteren Bildschirmrand angezeigte Strecke mehr als 30 Meter
betragt, das Fahrzeug anhalten und auf die Schaltflache , Weiter” klicken.

@ RTK
1/NET 0.01
oo . 4
e W ‘ 3 Do not operate! =]
1 p e | <
|0| = f@% Currently it is a calibration line, please do not
use it for work
Mz AN,
" N
— el
D -
4 ¥l
e
@ when t played distance is e
ﬁ I Distance from start:30.03m}
Sl

: 6 &
3 e © ()quit et

Abbildung 58: Kal. M. Fahrt1

3) Das Fahrzeug manuell etwa 10 Meter geradeaus fahren, anschliefend
wenden. Das Fahrzeug auf der vorherigen Referenzlinie anhalten und auf die
Schaltflache ,,Weiter” klicken.
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P i 150 sseee : Z

1/NET 0.01 0.1kimm  0.00mu

l?l widels e 1‘_()“ Do not operate! VEA
(7] 2 [‘@‘ Currently it is a calibration line, please do not —
use it for work
mE I AN,
L] / -
/

/
= | ]
= i -

&0 -
.z. ers and then turn around, stop the veh AN
@ At this time, the vehicle will automatically et

i s} ()

o
- BN A — e
Jo O quit m

' ' ' ' '

Abbildung 59: Kal. M. Fahrt2

4) Das Fahrzeug erneut mit einer Geschwindigkeit von 2 km/h geradeaus
fahren. Anhalten, sobald der angezeigte Abstand zum Ausgangspunkt
weniger als 1 Meter betragt auf die Schaltflaiche ,Beenden” klicken.
AnschlieBend die automatische Berechnung durch das System abwarten.

7.9 360° Kamera einrichten

Es kdnnen zusatzliche Kameras erworben werden, um eine 360° Ubersicht
zu aktivieren. Wenn die Ubersicht gewiinscht ist muss mit dem Handler
Ricksprache gehalten werden. Bei ausreichender Anzahl an Kameras wie
folgt vorgehen, um die 360°-Ubersicht einzurichten:

1) Zu Einstellungen - Systemeinstellungen - Hardwareeinstellungen
navigieren und 360°-Panorama aktivieren.

S Settings center @
Agriculture management stem settings Data transfer
¥ Language & units
Conversion interface
L& Alarm settings
360 degree panoramic image
@ Data & signal output gree p g
< Navigation settings Camera calibration calibrate incomplete >
#5 APN settings Muli-funtion button Unconnected >
[ Demonstration mode Port settings >
OBD settings >
@ About
A Register
B Privacy security
Abbildung 60: 360° aktivieren
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2) Zum Arbeitsbildschirm zurlickkehren den ,360°“ Shortcut und
anschliefend , Kalibration” betatigen.

360" Image |

® @ ¢

sy

360 ° image not calibrated yet

l'

|
£

3) Den angezeigten Anweisungen zur Kalibration folgen.

:) Camera calibration @

01 Preview ) 02 Installation 03 Information calibration

I Camera - Installation

‘ Please enter the SN number first and click the 'Get Parameters' button. After
obtaining the status of all parameters successfully, you can proceed to the 'next step

* FrontCamera SN number Please enter {:b
« = >
r\ = LeftCamera SN number ’lease ent (_’:;)
= BackCamera SN number Please enter (’b
v * RightCamera SN number Please enter @1

Previous step Next step

Abbildung 61: Anweisungen Kalibration1

:) Camera calibration @

01 Preview ) 02 Installation 03 Information calibration

I Camera - Information calibration 1 Vehicle calibration size
',J\-O::: * Car width 0.10
8]

o « Car length 0.20
o] 8]
L

* Black length 0.32
= = g
B o
i ‘ * Short white edge length 0.08
2 |
::2'.‘, * Long white edge length 0.16

Previous step|

Abbildung 62: Anweisungen Kalibration2
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7.10

CHCNAV

4) Die angezeigte 360° Ubersicht auf Plausibilitit priifen.

F 4 ()

25/4  O/NET

360 degree panoramic image

bﬁ- o:o

[
[
»

RTK
0.01

Abbildung 63: 360° Ubersicht

Anbaugerate einrichten

~r

. v
0.0xmm 0.00mu

1

——
I —
—
1EJ‘
N—
S

Ll

-G

Unter dem Menipunkt ,Anbaugerdt” konnen die Parameter des
angebauten oder angehangten Anbaugerats angepasst werden. Im Meni
Einstellungen - Agrarmanagement -» Anbaugerdat -> Neu ein neues
Anbaugerat hinzufiigen.

)

¥ Agriculture management

Field

StandaardVeld
Standaardboerderij & StandaardClient

()

Materials

Material type : - -
Material category: - -
Target spray volume1: --
Target spray volume2: --

Settings center

{3} System settings

Guideline
b ABline_1

Guideline type : AB line

Implement
Default1
Width : 5.000m
Row spacing: 0.000m

User
2 1297384547@qq.com

Communication validity period 2123-12-05

Q

= Data transfer

Mechanical calibration
& Other

Other

Other

ﬁ GNSS
RTK

121.1158120°N  31.1582310°E
5.976km

Team
8 . 6 -
Working area: --

Working distance: --

Abbildung 64: Anbaugerdt hinzufiigen
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= Implement A
)Y
A Newlmplement p N D)
Hitch type: Universal implement !
B Rear fixed mounting E T
Implement F
2 Default Implement’s width Row spacing
5.000m 0.000 m
Hitch point Implement center offset
1.500 m 0.000 m

Abbildung 65: Anbaugerdit Menii

A: Neues Anbaugerat hinzuflgen.

B: Schnellsuche nach einem Anbaugerat lber Stichworte, wenn mehrere
Eintrage vorhanden sind.

C: Anbaugerat auswahlen und anwenden.

D: Parameter des gewahlten Anbaugerats bearbeiten.

E: Anbaugerat |6schen. Das Loschen ist nur moglich, wenn das Anbaugerat
nicht ausgewahlt ist. Das zuletzt verbliebene Anbaugerat kann nicht geloscht
werden.

F: Anbaugerat (iber einen Freigabecode exportieren.

7.10.1 Anbaugerattyp

In den Einstellungen den passenden Aufgabentyp auswahlen. Zur Verfiigung
stehen: Allgemein, Spritzen, Dammaufbau, Pflanzen, Streuen, Ernten,
Breitsaat, Wasser und Diinger sowie Bodenbearbeitung.

Den Namen des Anbaugerats eingeben. AnschlieRend die Montagemethode
des Geréts auswahlen, beispielsweise angebaut, angehangt oder integriert.
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o New implement f—h

* Implement name: Default_2

»

* Mounting method

s

Abbildung 66: Anbaugerdittyp

7.10.2 Anbaugerat Parameter
= New implement @
I _ o2 i ‘
Implement schematic Setup panel
m « A Implement width(A) 5.000 m
I ‘f"‘-ﬂ +» B Row spacing: 0.000 m
o =4 + € Hitch point (C) 1.500 m

+ D Implement center

offset (D) 0.000 m

Abbildung 67: Anbaugerdteparameter

Implement width (A): Arbeitsbreite des Anbaugerats festlegen.
Standardwert: 5 m.

Row Spacing (B): Reihenabstand definieren. Standardwert: 0 m.

Hitch Point (C): Kupplungspunkt angeben. Abstand vom Anbaupunkt zum
Anbaugerat. Standardwert: 1,5 m. (Hinweis: Dieser Wert wird vom aktuellen
Algorithmus nicht berticksichtigt und hat daher keine praktische Relevanz.)

Implement center offset (D): Zentrierversatz des Anbaugerats einstellen:
Abstand zwischen der Mitte des Anbaugerats und der Fahrzeugmitte.

Hinweis: Treten bei der Bearbeitung Uberlappungen oder Liicken zwischen
den Reihen auf, auf ,,Berechnen” klicken, um den Versatz anzupassen.
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= Implement center offset (D) automatic calculation ]

Please select a scene Setup panel
"W * 351
b

— + 52

Operating procedure

ling to the diagram

shown in the Fig.1 or Fig

-
-

Scenario 2

Cancel

Abbildung 68: Anbaugeriit offset

Es stehen zwei Methoden zur Auswahl. Den Anweisungen Schritt fur Schritt
folgen, um den Vorgang abzuschlieBen.

7.10.3 Anbaugerat Eingangssignal

Nach Einrichtung ist das Erfassen und Verarbeiten von Signalen des
Anbaugerats flr eine prazisere Arbeitssteuerung und Dokumentation
moglich.

Um die Ubertragung der Anbaugeritesignale auf das Lenksassistenzsystem
zu einzurichten folgendermalien vorgehen:

1) Navigiere zu Einstellungen -> Agrarmanagement -> Anbaugerdt ->
Eingang.

e Edit implement GD

Input

* |Input detection

Abbildung 69: Anbaugerdt Eingangssignale 1
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2) ,Signaleingang” aktivieren

D) Edit implement @
01 PSRy 02 L 03 [4 0 )
| Input
= Input detection «
* Feature type Not selected >
* Signal triggered High-level signal >
Back

Abbildung 70: Anbaugerdit Signaleingang aktiviert

3) ,,Feature type“ auswahlen

Cancel Confirm

Engage/Disengage

Abbildung 71: Anbaugerdt Signaleingang Feature type
4) Signalart auswahlen.

Es stehen vier Signalarten zur Verfligung, die das System nutzen kann, um
bestimmte Aktionen auszulosen: steigende Flanke, fallende Flanke, High-
Level-Signal und Low-Level-Signal.
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Cancel Confirm

Abbildung 72: Anbaugerdit Signaleingang Signalart

7.11 Navigationseinstellungen

7.11.1 Anzahl angezeigte Spurlinien

Um die Anzahl der angezeigten Spurlinien auf dem Arbeitsbildschirm
einzustellen folgendermalien vorgehen:

1) Zu Einstellungen -> Systemeinstellungen -> Navigationseinstellungen
navigieren

2) ,,Angezeigte Spurlinien“ betatigen

: ) Settings center @
%% Agriculture management £ System settings = Data transfer
@ Language & units Mo track painting when reversing a
Lt Alarm settings Coverage logging Switch mode
@ Data & signal output Parameters
Mavigation settings Log switch
&5 APN settings
Displayed guidelines number 5
EJ Demonstration mode
Exit auto driving when reversing
& Hardware settings
@ A Forward guidance
A Register
Apply
B Privacy security
Abbildung 73: Navigationseinstellungen angezeigte Spurlinien
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3) Anzahl an Spurlinien auswahlen und bestatigen

Cancel Confirm

Abbildung 74: Navigationseinstellungen Angezeigte Spurlinien Auswahl!

Im Arbeitsbildschirm wird nun die eingestellte Anzahl an Spurlinen
angezeigt.

3 @ RTK 0 | @
42/4 0/NET 0.01 170 0.0kmm

Abbildung 75: Navigationseinstellungen Spurlinien Arbeitsbildschirm
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7.11.2 Autopilot deaktivieren beim Rickwartsfahren

Es kann eingestellt werden, dass der Autopilot automatisch deaktiviert wird,
sobald das Fahrzeug rickwartsfahrt.

1) Zu Einstellungen -> Systemeinstellungen -> Navigationseinstellungen
navigieren.

2) Automatisch deaktivieren beim Rickwartsfahren aktivieren

S Settings center @
Agriculture management System settings Data transfer
[N Language & units Mo track painting when reversing
1t Alarm settings Coverage logging Switch mode
@ Data & signal output Parameters
Mavigaton setungs Log Switch
&5 APN settings
Displayed guidelines number 11
@ Demoenstration mode
Exit auto driving when reversing
@ Hardware settings
Forward guidance
@ About 9
A Register
®  Privacy security

Abbildung 76: Navigationseinstellungen Autopilot automatisch deaktivieren

Ist die Funktion aktiviert erscheint beim Ruckwartsfahren eine
Warnmeldung und der Autopilot wird deaktiviert.

” @ ; l @ %
42/4 1/NET 17 3.0kmm 92,

We have released the autonomous driving for you

360

Warning ! Reversing ! ‘1’“

S~

=/

e
e

N

| Mo

g ‘.e

Abbildung 77: Navigationseinstellungen Autopilot automatisch deaktivieren Warnmeldung
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7.11.3 Streckeneinfarbung beim Riuckwartsfahren

Ist die Funktion , Keine Streckeneinfarbung beim Rickwartsfahren” aktiviert,
wird beim Rickwartsfahren keine Spur aufgezeichnet.

1) Zu Einstellungen -> Systemeinstellungen -> Navigationseinstellungen
navigieren.

2) Funktion durch betatigen aktivieren/deaktivieren

9 Settings center @
Agriculture management System settings Data transfer
[ Language & units Auto backup
X Alarm settings Minimum speed limit 0.7
@ Data & signal output RTX parameter 0.03
Curve sample distance 200 m

&5 APN settings

Smocthed curves
EJ Demonstration mode

Mo track painting when reversing
© Hardware settings

i Switch mode

@ About Coverage logging i
A Register

=

Privacy security

Abbildung 78: Navigationseinstellungen Streckeneinfdrbung Riickwdrts

Ist die Funktion aktiviert erscheint beim Ruckwartsfahren eine
Warnmeldung.

@ RTK ; - I ) %
42/4 O/NET 0.01 T 3.0kmn  0.43mu
@ j@©. Caution! ;
' ! 360
Izl i &"x Warning ! Reversing ! r
E= =
- N
I

i
S
+C

ode | ==
®
204 I -
+
3> B &
I |

Abbildung 79: Navigationseinstellungen Streckeneinfdrbung Riickwdrts Warnung
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7.11.4 Fahrwegsempfehlung

Die Funktion ermoglicht das Anzeigen des empfohlenen Fahrwegs auf dem
Arbeitsbildschirm.

1) Zu Einstellungen -> Systemeinstellungen -> Navigationseinstellungen
navigieren.

2) Funktion durch betatigen aktivieren/deaktivieren

9 Settings center @
Agriculture management System settings Data transfer
[ Language & units No track painting when reversing
Lt Alarm settings Coverage logging Switch mode
@ Data & signal output Parameters
duion setungs Log Switch
&5 APN settings
Displayed guidelines number 1
EJ Demonstration mode
Exit auto driving when reversing
£ Hardware settings
@ About Forward guidance
A Register

Privacy security

Abbildung 80: Navigationseinstellungen Fahrwegsempfehlung aktivieren

Wenn die Funktion aktiviert ist, wird auf dem Bildschirm ein empfohlener
manueller Fahrweg angezeigt.

AgNav ’a @ RTK = 65 gpgns | |® %
42/4 1/NET 0.01 — 13L 3.0kmn  0.92mu

w. _.‘,t;:‘s[

360,

Z:=fl
-\
IMEN
[ =w
~N

Abbildung 81: Navigationseinstellungen Fahrwegsempfehlung Arbeitsbildschirm
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7.12 Cloud Service einrichten

Das Lenkassistenzsystem kann mit dem CHCNAV Smart Farm Clouddienst
verbunden werden. Zur Einrichtung des Clouddienstes wie folgt vorgehen:

1) In Uber - Me auf ,,Go to login“ tippen

Equipment

Visitor
Not logged in

Abbildung 82: Cloud Login

2) Neues Konto registrieren oder mit bestehendem Konto und Passwort

anmelden.
~ Login
v S
New User?
Phone nu.. Email addr...

Smart farm 3o b “Account

*Password

Remember password Forgot password?

Or
©Q &

Abbildung 83: Cloud Registrierung 1
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CHENAV

Smart farm

Precision agriculture Smart
management Less sweat for
farmers, more value for land

2 More accurate measuremel

€2 Smarter operation

© 2024 Sh

CHCNAV

Smart farm

Precision agriculture Smart
management

Less sweat for farmers, more
value for land

g More accurate measurement

Q Smarter operation

CHCNAV
\

< Register Already have an account? Go i«
Phone number Email address
First Name Last Name

*Email address

hai Huace Navil Technol Ltd.. All riahts reserved.

Abbildung 84: Cloud Registrierung 2

Login
New User? Register Account
Account  Phone Email
number address
*Account
| ‘@qq.com

*Password

| = ]

|_Remember password  Forgot password?

Or
© G

Copyright © 2024,CHC Nav inc.

Abbildung 85: Cloud Login
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| @ %
2, 3.6imh  0.92mu

Equipment

Communication validity period

=% Logout

Abbildung 86: Cloud verbunden

3) Nach Verbindung mit dem Clouddienst wird eine bidirektionale
Kommunikation zwischen der AgNav5.0-Software und dem Cloudserver
hergestellt. Damit ist der Zugriff auf alle relevanten Daten von
verschiedenen Endgeraten moglich — eine Anwesenheit am Fahrzeug ist
nicht erforderlich.

A FarmMaster

B
@ wBerlin,

Abbildung 87: Farm Master Dashboard
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7.13 Multifunktionspanel

Das System unterstitzt die Abfrage von Informationen des
Multifunktionspanels und ermoglicht das individuelle Belegen der
reservierten Taste mit verschiedenen Funktionen. Um die Schnittstelle
einzurichten folgendermaRen vorgehen:

1) Zu Einstellungen - Systemeinstellungen - Hardware Einstellungen

navigieren
==] Settings center ™
Agriculture management Data transfer
B Language & units
Conversion interface

I Alarm settings

- Camera channel 5
& Data & signal output
< Mevicstion settinge Brightness adjustment Might
#& APN setlings Handle
B Demonstration mode Port 501‘.|ng5
@ About

A, Register
® Privacy 1

Abbildung 88: MFP Einstellungen

2) ,,Handle” betatigen und Handle Version priifen

b= Settings center A
Agriculture management Data transfer
; inguag < Handle
'._:' Alar tt
Hardware type 5
[ <3 ata & signal output
l g 1 . Hardware version 101
Navigation sefuings
dh APN settings Custom command Switch thematic
@ Demonstration mode

Abbildung 89: MIFP Handle Version
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3) Hardware Version und Benutzerdefinierten Befehl auswihlen

Cancel Confirm

RZ

Abbildung 90: MFP Benutzerdefinierten Befehl!
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7.14 ISOBUS
7.14.1 Virtuelles Terminal
Das Virtuelle Terminal dient als Anzeigeflache zur Bedienung von ISOBUS-
fahigen Anbaugerdten. Das VT kann mit einem Webbrowser verglichen
werden, der die Benutzeroberfliche des Anbaugerats darstellt. Virtuelle
Terminal Schaltflaichen befindet sich als Schortcut am rechten Rand der
Anzeige. Alle Funktionen des Anbaugerats lassen sich Gber dieses Interface
manuell steuern.
Um das Virtuelle Terminal einzurichten folgendermalien vorgehen:
1) ISOBUS-Kabel mit dem Anbaugerat verbinden
2) Im Hauptbildschirm im Implement-Meni den ISOBUS-Schalter
aktivieren.
3) Nach Abschluss des Ladebalkens 6ffnet sich automatisch die ISOBUS-VT-
Ansicht.
AgNav 5 mplement setting . @ A
! 0.0xmn  0.00mu
l ’9' H Implement parameter Implement menu
: 5000m  0.000m Defaultl
13
Center offset
Bs : ienanity
. 0:'19 -,'f 26‘.?,
ISOBUS mode
Abbildung 91: ISOBUS VT
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7.14.2 AUX-N

Die Handle Control ermdoglicht das Verkniipfen von Funktionen mit den
virtuellen Schaltflachen auf der rechten Seite der ISOBUS-VT-Oberflache. So
lassen sich Funktionen direkt tiber das Bedienelement (Handle) steuern.

Um die Funktion einzurichten folgendermaRen vorgehen:

1) In der Vollbildansicht den ,,AUX“ Schaltfliche betatigen, um die
Konfigurationsoberflache zu 6ffnen

2) Im rechten Bereich die gewlinschte Funktion auswahlen, dann auf den
,Kontroller” klicken.

1NET 0,01

sc ®

Abbildung 92: ISOBUS AUX-N
3) AnschlieRend die Taste auswahlen und Zuweisung mit ,,Bind“ bestatigen

AgNav5.0

ﬁ.- - A
E o
' .

4
4
&0

0\
&,
@,
©,
I,

bind close

Abbildung 93: SIOBUS Tastenzuweisung
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7.14.3 Teilbreitenschaltung Section Control

Die Teilbreitenschaltung Section Control schaltet automatisch Teilbreiten
des Anbaugerats, um Materialverschwendung zu vermeiden. Bereits
bearbeitete Flachen oder Bereiche aullerhalb der Feldgrenzen werden
erkannt, Teilbreiten schalten sich automatisch ab. Nicht bearbeitete Flachen
werden automatisch aktiviert. Um die Section Control einzurichten
folgendermalien vorgehen:

1) Zu Anbaugerat -> Anbaugerdt-Meni navigieren, neues Anbaugerat
hinzufligen und nach dem Verbinden neues Anbaugerat auswahlen.

» Implement setting .

Implement parameter Implement menu

5.000m 0.000m Defaultl

Center offset

| Row spacing
adjustment

ISOBUS mode

Abbildung 94: ISOBUS TC SC Anbaugerdtementi

2) ISOBUS ECU und Ausleger auswahlen

Extension settings

Application

* NONE

I ECU-AOOAB0000B29CE7D

Abbildung 95: ISOBUS TC SC ECU auswdhlen
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Extension settings

Application

* ECU-AODABDODOB29CETD

FB0OM

* Boom

Cancel

Abbildung 96: ISOBUS TC SC Ausleger auswdhlen

3) Applikationskontrolle aktivieren

D) New implement Q
o Ry 02 & 03 W 0s [4 os )
Application control «
2arc
L
B L

Please create a new instance first

Back

Abbildung 97: ISOBUS TC SC Applikation aktivieren

Betriebsanleitung 99
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4) ,,Neu” betatigen

! ) New implement @
0 Ry 02 &, 03 Wy o4 [4 os )
Application control a
1
R
i FE
Please create a new instance first,
Back

S

Abbildung 98: ISOBUS TC SC Neu Applikation

5) Ausleger und Channel auswahlen

Channel settings

Work arm

* Boom

Channel

* CHANNEL-1

Cancel

Abbildung 99: ISOBUS TC SC SB Channel Auswahl

Betriebsanleitung 100
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6) Materialdaten eingeben und Offset eingeben

! ) New application control @
o
Type and material Offset Segment settings Delay
Type

* Application control name

Boom_1
* |SO implement data ECU-A00AB0000B29CE7D
Material
* Material type Anhydrous

Material Not selected

Abbildung 100: ISOBUS TC SC Material

7) Offset eingeben

t) New application control @
o

Type and material Offset Segment settings Delay

Offset

* Application Left/Right 0.000 m

* Application Front/Rear 0.000 m
Abbildung 101: ISOBUS TC SC Offset

Betriebsanleitung 101
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8) Anzahl der Sektionen und Verzogerungszeit einstellen, anschlieend die
neue Applikationssteuerung durch , Nachste” Schaltflache abschlieRen.

S New application control GD
O
Type and materia Offset Segment settings Delay

Segment settings

* Section quantity 18

Implement width  24.000m Section width  24.000m

'
id

1.500 1.500 500 1.500 1.50C 1.500 1.54 1.500 1.5 1.000 1 D 1.000

Abbildung 102: ISOBUS TC SC Sektionenauswahl

9) Zur Anbaugerite Ubersicht zuriickkehren und ISOBUS aktivieren

AgNav 5 |mplement setting ‘ 1111

[ #" { Implement parameter Implement menu
LR 0.000m Fertilizer Spreader_2
13

Center offset

| Row spacing
0.0 adjustment

n i
« B - =

ISOBUS mode
aQ

Abbildung 103: ISOBUS TC SC ISOBUS aktivieren

Betriebsanleitung 102
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CHOCNAV

10) Zum Aufgaben-Interface wechseln und ,Start“-Taste driicken.

Hinweis: Die Teilbreitenschaltung (TC) funktioniert nur, wenn die Aufgabe

gestartet ist!

shqp E—D

‘? . Worked area: I-./4 Remaining area:
l‘h. ’ | -
0.00 mu w 0.00m

Creation date:

2022-01-01 00:01

Efficiency

52.93 mu/h

Auto steering duration

00:16

End time:

2025-02-18 08:16

Auto steering area:

0.24 mu

j Boundary area: g, Effective area:
¥ ‘

> 0.00mu \" 0.00

Working duration:

5:00:44

Auto steering distance

43.90 m

Abbildung 104: ISOBUS TC SC Aufgabeninterface

11) ISOBUS-SC aktivieren

AgNav é @ 3
42/4 1/NET 0.01

?

(]

L)
500 sssnn %
__ 0.0cmh 0.00m:

.f 00 - 86 - 2648
80 : 86

CONFIGURATION MATERIALS

Abbildung 105: ISOBUS TC SC aktivieren

Betriebsanleitung
Lenkassistenzsystem CHC NX612
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12) je nach Bedarf zwischen AUTO- und Manuell-Modus fiir ISOBUS TC-SC
wechseln.

AgNav Jﬁ @ RTK
42/4 0/NET 0.01

%
I%Vv',/? % kg ./..f’

sc
CONFIGURATION MATERIALS
ceo @ Control -0

J@EEEEEEENEE

Abbildung 106: ISOBUS TC SC Automatik

AgNav ¥ 3 @ %
42/4 0/NET dken 13.87mu

CONFIGURATION MATERIALS

Abbildung 107: ISOBUS TC SC Manuell

Betriebsanleitung 104
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7.14.4 Teilbreitenschaltung GEO

Die Teilbreitenschaltung GEO schaltet automatisch Teilbreiten des
Anbaugerats, um Materialverschwendung zu vermeiden. Die Teilbreiten
werden anhand einer Applikationskarte automatisch geschaltet.

Hinweis: Es muss eine Applikationskarte importiert werden. Es muss das
Material in den Einstellungen angegeben sein.

Um die Teilbreitenschaltung GEO einzurichten folgendermaRen vorgehen:
1) Zu Applikationskarte navigieren

2) Applikationskarte importieren und Konfiguration anhand von
Abbildungen abschlieRen

D Detail @

Overview Eoundane Guidelines Is.andmark Tasks

Abbildung 108: TC-GEO Import Applikationskarte 1

Y create prescription map @

* import prescription map

* Prescription map name

Variable

Cancel

Abbildung 109: TC-GEO Import Applikationskarte 2

Betriebsanleitung 105
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Overview goundarle Guidelines L.andmark Tasks

TASKDATA.xml

2025-01-16 15:21

.
\ 1,
'y :.
- x
- TASKDATA.xml2
T 2025-01-16 1545

Layercount 1 Currently selected layer

-~

Layer count Currently selected layer

TASKDATA.xml335
Abbildung 110: TC-GEO Import Applikationskarte 3

3) Applikationskarte dem Auftrag gemalRk Abbildungen zuweisen

O Detail A

. Boundarie - Landmark Prescri
Overview Guidelines .
s s ption

Bem Active area i—?;‘ Time I.

hui

2025-02-18 08:38
0.00 mu/h
shgeo

2025-02-18 08:33

0.00 mu/h

Abbildung 111: TC-GEO Applikationskarte zuweisen 1

Betriebsanleitung 106
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* Name Task hui

Prescription map TASKDATA.xml |

Cancel

Abbildung 112: TC-GEO Applikationskarte zuweisen 2

4) Zum Anbaugeratebildschirm zurtickkehren und ISOBUS mode aktivieren

»» Implement setting ‘

Implement parameter Implement menu

12.000m 0.000m HYDAC-SAS_10

Center offset

Row spacing
adjustment

ISOBUS mode

Abbildung 113: TC-GEO ISOBUS mode aktivieren

Betriebsanleitung 107
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5) ISOBUS-SC, GEO und VT aktivieren

ssases -18

0.5

Y. Y% N N

S, . B 2 "

GEO ® control-0

Abbildung 114: TC-GEO ISOBUS aktivieren

6) Zum Aufgaben-Interface wechseln und ,Start“-Taste driicken.

Hinweis: Die Teilbreitenschaltung (TC) funktioniert nur, wenn die Aufgabe
gestartet ist!

D) hui @

‘?. . Worked area:

|, Remaining area: D Boundary area: \9 Effective area:
& 4 T
3389.89m " 0.00m 0.00 mv % 0.43n
Creation date: End time: Working duration:
2025-01-23 18:49 2025-01-24 14:15 17:43:38
Efficiency . Auto steering area: Auto steering distance
0.00 mu/h 0.00 mu 0.00m

Auto steering duration
00:00

Abbildung 115: TC-GEO ISOBUS Aufgabeninterface

Betriebsanleitung 108
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7.14.5 Farbeinstellung

Fir Anbaugerate mit ISOBUS stehen zusatzliche Farbauswahlen zur
Verfligung, um die Anzeige individueller und tibersichtlicher zu gestalten. Es
konnen unterschiedliche Einfarbungsmuster gewahlt werden, die
verschiedene Informationen visualisieren:

P Track Layer — Darstellung der Fahrspur in einer definierten
Standardfarbe.

P Actual Quantity — Echtzeit-Anpassung der Spurfarbe basierend auf
Applikationskarte und ausgebrachter Menge.

1) im Arbeitsbildschirm den ISOBUS-GEO Track Shortcut betatigen
2) Einfarbungsart auswahlen

¥4 @ SPP

33/1 0/NET 1.27

Track layer

l & Actual quantity |

6) SPP
0/NET 1.26

AgNav

i °°

!

b 1

Abbildung 117: ISOBUS Farbeinstellung Track Layer

Betriebsanleitung 109
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:i: SPP
0/NET 1.28

= 3o

wH
Bs

O

...
o
[ )

ek 3

Abbildung 118: ISOBUS Farbeinstellung Actual Quantity

7.14.6 Material zuweisen

Um detaillierte Angaben Uber die ausgebrachte Materialmenge und weitere
zusatzliche Informationen zu erhalten, kann bei ISOBUS-Anbaugeraten ein
zuvor erstelltes Material zugewiesen werden.

Um das Material zuzuweisen folgendermaRen vorgehen:

1) Sicherstellen, dass das verarbeitete Material korrekt angelegt wurde
(Siehe Kap. 8.3.10).

2) Modusauswahl iber das Stift-Symbol 6ffnen

W E = %
|

» &

. Control -0

b &t

Abbildung 119: Material zuweisen Modusauswahl!

Betriebsanleitung 110
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3) StandardmaRig ist der Modus auf Rx eingestellt. Modus auf Actual
Volume andern.

Target Volume Setting

Rx

actualkvolume

Cancel

Abbildung 120: Material zuweisen Actual Volume

4) ,,+/-“-Taste betdtigen, um den Zielwert anzupassen

” : %
321  O/NET 131 o 69w 7.79m

—— .

p-]
30“.
N
<

= S—c
an <°

O

sC

<

GEO

xS

Ic_|
.

Abbildung 121: Material zuweisen Ausbringmenge einstellen
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7.15 Prifung durch amtlich anerkannten Sachverstandigen fir
den Kraftfahrzeugverkehr oder einen
Unterschriftsberechtigten im Technischen Dienst

1. Das System Typ ,NX510“ ist nach dem Einbau durch einen amtlich
anerkannten Sachverstandigen fur den Kraftfahrzeugverkehr oder
einem Unterschriftsberechtigten im Technischen Dienst
insbesondere hinsichtlich der folgenden Sachverhalte zu priifen:

a) Freiraum der Betatigungseinrichtungen gem.
80/720/EWG, Anhang |, Absatz I.3, 1.4 und 1.6
sowie gem.

§ 30 StVZO, Richtlinie 8, Absatz 6

b) Sichtfeld des Fahrers gem.
2008/2/EG, Anhang |, Absatz 2.1
sowie gem.

§ 35b (2) StVZO, Richtlinie 1 bzw. 11

c) Verdeckung von vorgeschriebenen Kontrollleuchten gem.
2009/61/EG

sowie gem.

§ 49a — 53d StVZO

d) Betatigungskrafte der Lenkanlage, gem.
2009/66/EG
sowie gem.

§ 38 StVZO (sofern der Durchmesser des seriellen Lenkrads grofRer
als der des NX510 Lenkrades ist.)

2. Vor Fahrt auf 6ffentlichen StralRen muss:
a) das ,NX612“ mittels Hauptschalter abgeschaltet werden,

b) der Monitor auRerhalb des vorgeschriebenen Sichtfeldes des
Fahrers angebracht sein

c) die Funktion der Lenkung geprift werden.

3. Das System Typ ,,NX612“ darf nur aulBerhalb des 6ffentlichen
StraBenverkehrs verwendet werden.

Betriebsanleitung 112
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8 Bedienung und Betrieb

8.1 Einschalten und Ausschalten des Lenksystems

Orangen Knopf drei Sekunden lang gedriickt halten, bis das System startet
oder herunterfahrt. Erst nach vollstandigem Hochfahren weitere Eingaben

vornehmen.

Beim Einschalten des Systems das Lenkrad nicht
bewegen.

Waihrend des Startvorgangs fiihrt der Motor eine
interne Initialisierung durch, die durch
Lenkbewegungen gestort werden kann.

Abbildung 122: Bedieneinheit Power Taster

8.1.1 Autopilot starten

Um den Autopiloten nach der vollstandigen Einrichtung zu starten, muss auf
dem Arbeitsbildschirm die Autopilot Schaltflache betéatigt werden.

e

Betriebsanleitung 113
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A  GEFAHR

CHCNAV

Uberfahren von Personen

Behalten Sie zu jeder Zeit Einsicht in den Fahrweg und
die Kontrolle iiber die Bremse des Fahrzeugs

/\ VORSICHT

Gliedmafien.

Gefahr von Verletzungen der GliedmaRen.

Es besteht die Gefahr von Quetschen und StoRen der

Stecken Sie niemals GliedmaRen wie Hinde oder
Arme in die Speichen des Lenkrads

TR
¥E | -B68922058843150

a CB-A10
CHCN‘\V :;(::f: :fu 9V-36V
N- 409004 01
O TR |l7wlll
6

SN 110T0083730000

Abbildung 123: Ausschalter des Bedien-Tablets
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8.2 Arbeitsbildschirm

AgNav ig @2) RTK

42/4 O/NET 0.01

e ,

waE 15
lzl $ 20 o)

21/ g

:H =
;_o- -
= . c 194 25
o%e 23
® v

® 17 ~
o 35

18 9
3 B

Abbildung 124: Hauptbildschirm

o 28 I/ (@)
B e
50 1A IS

e N 320

26 AA 308N 33488

— ~~ S~
278 1 34

< @ ]

~— ot e

Abbildung 125: Hauptbildschirm Erweiterung

8.2.1 1: Satellitenstatus
Satellitenstatus mit Anzeige zweier Zahlen im Format X/ Y.
X: Anzahl der erfassten Satelliten
Y: RTK-Status:

1 = Single/Autonom, 2 = DGPS/SBAS, 4 = Fix, 5 = Float

Betriebsanleitung 115
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8.2.2

8.2.3

8.2.4

2: Status Basisstation

Status der Basisstation mit Anzeige zweier Zahlen im Format X/ Y.

X: Signalverzogerung (Latenz). Je kleiner X, desto stabiler das Signal.
Empfohlen wird ein Wert unter 10 im Autopilot-Modus fiir optimale
Leistung.

Y: Aktueller Funkkanal bei Funkmodus oder ,NET“ bei Netzwerkmodus.

3: GNSS-Modus Positionsgenauigkeit

Durch Anklicken der Satellitenstatusleiste gelangt man zu den GNSS-
Korrektureinstellungen.

‘p(f.a @ RTK

42/4 O/NET 0.01

5

Satellite settings

GPS GLONASS BDS Galileo QZSSs

N spp RTK

@ DGPS/RTD
Base station Distance Status Details

test 6372.425km
@ EPPP

VN 5.976km
< DRSmooth
to) HPPP

8% SkyTrix

Abbildung 126: GNSS-Korrektureinstellungen

4: Seitenabweichung

Aktuelle Abweichung zwischen Fahrzeugposition und markierter Fahrspur in
Echtzeit.

P> Negative Werte zeigen eine Position links der Fahrspur.
P Positive Werte zeigen eine Position rechts der Fahrspur.

Die Einheit entspricht 1 cm pro Raster.

CHOCNAV

Betriebsanleitung 116
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8.2.5 5: Guideline-Nummer

Aktuelle Nummer der Guidline/Spurlinie, auf der sich das Fahrzeug befindet.
Der Ursprungswert ist 0.

8.2.6 6: Fahrzeuggeschwindigkeit

Echtzeit-Anzeige der Fahrzeuggeschwindigkeit.

8.2.7 7: Arbeitsflache

StandardmaRig in Mu angegeben, einstellbar in den Einstellungen. Durch
Anklicken des Symbols wird der detaillierte Aufgabenbericht ge6ffnet. Dort
sind historische Aufgaben einsehbar und neue Aufgaben anlegbar.

D NewTask @
Worked Area’ Remaining Area: Boundary Area; 3 Effective Area:
A J T
)
0.00 mu " 0.00m * 0.00 mu 1% 0.00m
Date of creation:: End Time: Working Duration
2024-09-18 11:43 2024-09-18 13:54 36:55
Efficiency: Auto Steering Area Auto Steering Distance:
0.00 mu/h 0.00 mu 0.00 m

Auto steering Duration?

00:00

Abbildung 127: Arbeitsfldche
Arbeitsfliche: Die bearbeitete Fliche einschlieBlich Uberlappungen.

Verbleibende Flache: Fliche, die sich aus der Differenz von
Gesamtgrenzenflache minus bearbeiteter Flache ergibt.

Grenzflache: Die Flache innerhalb der definierten Feldgrenze.

Effektive Fliche: Die bearbeitete Flache ohne Beriicksichtigung von
Uberlappungen.

8.2.8 8: Anbaugerat

Besteht aus den Anbaugerateparametern, dem Anbaugerdatement, der
Mittelachsversetzung und dem Umschalter fir den ISOBUS-Modus.

Betriebsanleitung 117
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> Implement setting ‘ Bgeee

Implement parameter Implement menu

5.000m 0.000m Default1

Center offset

| Row spacing
adjustment

ISOBUS mode

Abbildung 128: Anbaugerdte

Anbaugerateparameter: Zeigt die aktuellen Informationen des eingesetzten
Anbaugerats an.

Anbaugeratemenii: Enthalt die Anbaugerate-Bibliothek zur Auswahl und
Verwaltung von Geraten.

Mittelachsversatz: Ermoglicht die schnelle Anpassung des Reihenabstands.
Durch Klicken der zwei Pfeile wird der Versatz des Anbaugerats eingestellt.

Beispiel: Bei einem Reihenabstand von 50 c¢cm und einer gemessenen
Abweichung von 45 cm auf der rechten Seite das linke Pfeilsymbol fiinfmal
anklicken, um eine Verschiebung von 5 cm nach links zu erreichen.

Die Anpassungen missen durch Betatigung der Schaltflache ,Confirm*
bestatigt werden.

Sollen die Einstellungen zuriickgesetzt werden, muss die Schaltflache
»Restore” betatigt werden.

Betriebsanleitung 118
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Center offset

| Row spacing
-5. adjustment
E.

45cm

Pass 2 Pass 1 G ' ﬁ

!
I

Abbildung 129: Einstellung Offset

ISOBUS-Modus umschalten: Uber diesen Schalter kann der ISOBUS-Modus
aktiviert oder deaktiviert werden. Durch das Aktivieren wird die
Kommunikation mit ISOBUS-kompatiblen Anbaugerdten ermoglicht. Bei
deaktiviertem Modus findet keine Verbindung tber den ISOBUS-Standard

statt.

8.2.9 9: Guideline/Spurlinien:

Uber diese Schaltfliche gelang man in das Guideline Meni.

8.29.1 Automatische Guideline Erstellung

| @ 4

624, 0.0kmn  0.92mu

AgNav »» Guideline creation

2 P& Auto planning ® Manual input 7

Basic

g e— o

AB line A+ Line Free curve

Advanced

T 6 6 K

Center pivot Center pivot Looped
guideline

& |

Regular Whole area All Path
harrowing pathline

Abbildung 130: Guideline Menii
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AB-Linie: Zwei Punkte definieren die Spur — der aktuelle Standort dient als
Punkt A. Nach dem Erreichen des gegentiberliegenden Feldendes wird Punkt
B gesetzt. Diese Methode eignet sich fiir gerade Fahrspuren.

A+-Linie: Nutzt nur Punkt A — also den aktuellen Standort — und richtet die
Linie anhand der aktuellen Fahrtrichtung des Fahrzeugs aus. Diese Methode
eignet sich fur eine schnelle Spurenerstellung in speziellen
Anwendungsfallen.

Freie Kurve (Free Curve): Kombiniert gerade AB-Linien mit geschwungenen
Linien. Die optimierte Algorithmik sorgt fiir eine stabile Linienfiihrung, auch
bei Kurvenverlaufen.

90°-Linie: Dreht eine bestehende AB- oder A+-Linie um 90°. Eine vorhandene
Linie ist hierflr Voraussetzung. Ideal flr parallele Linien im rechten Winkel.

Kreisformige Linie (Center Pivot): Fiir automatisierte Kreisfahrten geeignet,
z. B. beim Mahen von Gras. Die Spur wird als kreisférmige Kurve erstellt.

Schleifenlinie (Looped Guideline): Bendtigt vier Punkte zur Definition einer
Flache. Es werden daraus mehrere automatische rechteckige Spurlinien
generiert — niitzlich bei quadratischen oder rechteckigen Feldern.

RegelmadBiges Eggen (Regular Harrowing): Diese Methode eignet sich fir
Felder mit einer regelmaRigen Begrenzung. Das System erstellt eine
kraftstoffeffiziente, gleichmalige Route Uber die gesamte Flache — ideal fir
standardisierte Eggearbeiten.

Wegplanung (Path Planning): Erfordert die Eingabe von vier Punkten zur
Definition der Feldform. Auf dieser Basis erzeugt das System automatisch
optimale Spurverladufe fiir die Bearbeitung — besonders geeignet fiir Felder
mit klarer geometrischer Struktur.

Gesamte Spur (All Path): Ermdglicht das Erstellen mehrerer individueller
Kurvensegmente, die dem tatsachlichen Fahrverlauf des Fahrzeugs
entsprechen. Besonders niitzlich in Sonderkulturen wie Weinbergen, wo die
Reihenfiihrung stark variiert.

8.2.9.2 Manuelle Guideline Erstellung

AB-Linie durch Koordinateneingabe erstellen: Koordinaten von Punkt A
und Punkt B manuell eingeben. ,CONFIRM“ betéatigen, um eine neue AB-
Linie basierend auf den eingegebenen Punkten zu generieren.
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AgNav ., Guideline creation | %
4. 3.6kmh  0.92my
9 PR Auto planning ¥4 Manual input

A+ Line

I III { AB line coordinate input

‘ Latitude and longitude AB line_1

Longitude

A Latitude

Elevation

Longitude
Latitude

Elevation

Abbildung 131: Manuelle Guideline Erstellung AB

A+ Linie durch Koordinateneingabe erstellen: Koordinaten von Punkt A
sowie den Azimutwinkel (Richtung) eingeben. ,,CONFIRM“ betatigen, um
eine neue A+ Linie basierend auf den Angaben zu erstellen.

AgNav » Guideline creation | (3:7:7’ %
. 3L 3.6xmnm  0.92mu
2 PR Auto planning % Manual input

AB line ine

' III ¢ At line coordinate input
‘ Latitude and longitude A+line_1
@) Obtain the current coordinate
Longitude C| w
Latitude [:J S
A+ Elevation m dd.mm.ss

Azimuth

Tip: True north is 0°, and clockwise is positive.

Abbildung 132: Manuelle Guideline Erstellung A+
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8.2.10 10: Feldmanager

Im Feldmanager konnen folgende Funktionen schnell verwaltet und
aufgerufen werden:

P Feldgrenzen (Boundary)
P Spurlinien (Guidelines)

P> Aufgaben (Tasks)

P Markierungen (Landmarks)

Zudem besteht direkter Zugriff auf die Feldbibliothek, um Felder
auszuwahlen, zu bearbeiten oder neue hinzuzufiigen.

AgNav 5  Field management

ﬂ?ﬂ Basic information

I?l Field name: StandaardVeld
(]

Client name: StandaardClient

E ‘ Farm name: Standaardboerderij
& Field area: 0.00 mu
—a-

Creation time: 2024-12-25 05:39

BOUNDARY GUIDELINES

TASKS LANDMARK

Field management ﬁ

Abbildung 133: Feldmanager
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8.2.11 11: Parameteranpassung

Diese Parameter beeinflussen die Reaktionsweise des Lenkmotors beim
automatischen Lenken. Sie missen entsprechend dem Fahrzeugtyp,
Anbaugerat und Bedingungen angepasst werden.

Hinweis: Nach Anderung der Parameter muss ein Test im Feld durchgefiihrt
werden. Es ist besonders das Einlenkverhalten in Kurven zu beobachten.

AgNav . parameter adjustment @ %4
3.6xmn 0.92mu

P Gain

Heavy load Sandy soil

‘ Advanced vehicle parameter

Abbildung 134: Parameteranpassung

82.11.1 P Gain

Die Proportionalverstarkung (Motoranpassungsgeschwindigkeit) bestimmt,
wie schnell der Lenkmotor auf Abweichungen reagiert. Je kleiner der Wert,
desto langsamer erfolgt die Lenkung.

Mit Radwinkelsensor (WAS): Empfohlener Wert: 20—-25. Bei Fahrzeugen
mit geringer Leistung oder kleinem Lenkwinkelverhaltnis (<13): 25-30

Ohne Radwinkelsensor: Empfohlener Wert: 25-30. Bei Fahrzeugen mit
geringer Leistung oder kleinem Lenkwinkelverhaltnis (<13): 30—35
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8.2.11.2 D Gain

Die Dampfungsverhaltnis (Reaktion auf plotzliche Bewegungen)
beeinflusst, wie stark der Motor auf schnelle Anderungen reagiert. Je
hoher der Wert, desto starker die Schwingungen (nervéseres Verhalten) Je
niedriger der Wert, desto sanfter und stabiler die Bewegung

Mit Radwinkelsensor: Empfohlen: 80

Ohne Radwinkelsensor: Empfohlen: 60—80

8.2.11.3 Optimierung auf Bedingungen / Scene type

Die Auswahl des Bedingungentyps wirkt sich auf die Steuerung aus.

Nur der Szene-Typ ,,Routine” ist standardmaRig verfligbar. Die erweiterten
Typen ,Heavy Load” und ,Sandy Soil“ sind systemseitig deaktiviert und
konnen nur nach Ricksprache mit dem Handler sobald verfligbar
freigeschaltet werden.

Regular:

P StandardmaRig aktiv
P Fiir regulire Feldbedingungen geeignet
P Empfohlene Einstellung fiir alle Standardanwendungen

Heavy Load

P Empfohlene Einstellung fir die Nutzung mit schweren Anbaugeraten

Sandy Soil
P Empfohlene Einstellung fir den Einsatz auf lockerem, sandigem
Untergrund
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8.2.11.4 Erweiterte Fahrzeugparameter

Die Einstellungen diirfen nur durch unterwiesene, mit dem System
vertrauten Personen vorgenommen werden.

Eine Anderung der Einstellungen kann die Funktion des Systems
verschlechtern.

) Vehicle :Name @

E3 Driver parameters | Mode 1: General setting

© Tracking parameters * Control type Mode2_64
* Terrain compensation Standard
* WAS Gain 20
* Cross track Gain 35
* Heading Gain 100

Abbildung 135: Erweiterte Fahrzeugparameter

Control type auswahlen: Auswahl zwischen Mode 1 und Mode2_64.
Standard ist Mode2_64. Bestimmt die Steuerungsart des Systems.

Terrain compensation: Nur flir Kettenfahrzeuge relevant. Verbessert die
Fahrdynamik je nach Gelande.

P Bei Algorithmus NX01 Standard wahlen
P Dbei NX64 Slope auswahlen.

WAS Gain: Kleinere Werte erhdhen die Sensitivitat, die Vorderrader
reagieren starker.

P Standardwert 20, gilt nur ohne Winkelmodus.
P GroRes Lenkspiel oder weicher, abschiissiger Boden: Wert auf 10
reduzieren

Cross track Gain: Nicht manuell anpassen, Online Aggressiveness
verwenden.

Heading Gain: Nicht manuell anpassen, Online Aggressiveness verwenden.
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- Vehicle :Other_2 7]

3 Comprehensive setting

E: Driver parameters Mode 1: General setting

*U Gain 40
© Tracking parameters

* Reverse Gain 10

* Pose accuracy Level 0

* Integral enable

*PTime on 1.0

Abbildung 136: Erweiterte Fahrzeugparameter 2

Reverse Gain auswadhlen: Regelt die Empfindlichkeit der
Abweichungskorrektur beim Riickwartsfahren mit automatischer Lenkung.

P Standardwert 10
P Wenn beim Riickwirtsfahren das Lenkrad schwankt, muss der Wert
reduziert werden

Pose Accuracy einstellen: Zeigt beim Stillstand eine Restgeschwindigkeit
von 0,2/0,3/0,4 km/h an.

P Standard ist Level O
P Um die Geschwindigkeitsanzeige im Stand auszuschalten Level 1
wahlen

Integral Enable aktivieren/deaktivieren: Korrigiert dauerhafte seitliche
Abweichungen bei Fahrzeugen mit Vorderachslenkung. Sorgt flir genauere
Spurfihrung und prazises Arbeiten.

P StandardmaRig aktiviert

P> Deaktivieren kann die seitliche Abweichung bei Fahrzeugen mit
Vorderachslenkung optimieren. Bei anderen Fahrzeugtypen muss
die Einstellung aktiviert bleiben
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- Vehicle :Other_2 7]

3 Comprehensive setting

E: Driver parameters Mode 1: General setting

® Tracking parameters * PTime on 1.0
* PTime off 2.0
* Online aggresiveness 100
* Approach aggresiveness 70

* Strict heading control

Abbildung 137: Erweiterte Fahrzeugparameter 3

Time On einstellen: Bestimmt die Beurteilungszeit, wahrend das Fahrzeug
auf der Fahrlinie fahrt.

P Standardwert: 1,0

PTime Off einstellen: Bestimmt die Beurteilungszeit beim Annahern an die
Fahrlinie.

P Standardwert: 2,0

Online Aggressiveness einstellen: Reguliert die Empfindlichkeit der
Abweichungskorrektur wahrend der automatischen Fahrt.

P Standardwert: 100
P Bei haufigen Abweichungen und langsamer Korrektur auf 130-150
erhdhen

Approach Aggressiveness einstellen: Steuert die Geschwindigkeit beim
Einfahren in die Fahrlinie.

P Standardwert: 70
P> Bei starken Lenkradschwankungen beim Einfahren Wert auf 40-50
reduzieren

Strict Heading Control aktivieren/deaktivieren: Erzwingt strikte
Kursfihrung.

P StandardmaRig aktiviert
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8.2.12 12: Ul Style

Im Ul Style Menli ist es moglich das Erscheinungsbild der
Benutzeroberflache anzupassen. Es kann die Sichtbarkeit und Bedienbarkeit
je nach Nutzerpraferenz optimieren.

Themes auswahlen: Zwischen Tag- und Nachtmodus umschalten

P Tag: Helle Oberfliche fiir gute Sicht bei Tageslicht
P Nacht: Dunkle Oberfliache zur Blendungsreduktion bei Dunkelheit

Ansicht wechseln: Umschalten zwischen 2D- und 3D-Ansicht

P 2D: Draufsicht fiir prazise Linienfiihrung
P 3D: Riumliche Darstellung zur besseren Orientierung

Kamera aktivieren/deaktivieren: Riickfahrkamera zur Uberwachung des
Anbaugerats ein- oder ausschalten

8.2.13 13: Einstellungen

In den Einstellungen kénnen alle Systemeinstellungen zentral bearbeitet
werden. Die Einstellungen werden unterteilt in

P Agriculture Management / Landwirtschaftsmanagement
P> System Settings / Systemeinstellungen
P Data Transfer / Datentransfer

= ",
AgNav . settings center | @ Z

624, 0.0kmn  0.92mu

Agriculture management

Status and detailed information are displayed here,
and can be edited as needed

d !
System settings
Access to all settings here.

Data transfer

Quick data transfer

Abbildung 138: Einstellungen
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8.2.13.1 Agriculture Management / Landwirtschaftsmanagement

Modul fir die zentrale Verwaltung aller landwirtschaftlichen Daten und
Komponenten.

Field — Felder anlegen, bearbeiten und verwalten

Implement — Anbaugerate verwalten und konfigurieren
Guideline — Spurlinien verwalten und konfigurieren
Mechanical calibration— Fahrzeugeinstellungen und -profile
verwalten

GNSS — GNSS-Quellen und Korrekturdaten konfigurieren
User — Benutzerkonten und Rollen verwalten

Materials — Betriebsmittel (z. B. Saatgut, Dlinger) hinterlegen
Task — Aufgabenplanung, Fortschritt und Berichte verwalten
Safety — Sicherheitseinstellungen und Zugriffsrechte
Troubleshooting — Diagnosefunktionen und Fehlersuche

VVYVVVYY VVYVYY

Settings center

)
)

System settings Data transfer
Field Q Guideline & Mechanical calibration
AB line_1 Other

StandasardVeld

Q Implement

g GNSS
q!' Default RTK
Nidth - S 000m 121.1158 N 1.15823 t
3 9. 0.000n
Materials User - Team
Material type

12

1297384547 @qq.com __* 8 --

Material category : -
" pray volume 1 ion validity period 2123-1205

Target spray

Abbildung 139: Agriculture Management
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8.2.13.2 Systemeinstellungen

Zentrale Konfiguration fir grundlegende Systemeinstellungen. Die
Einstellmoglichkeiten umfassen unter anderem:

Sprache und MaReinheiten
Alarmeinstellungen

Daten und Signal Output
Navigationseinstellungen
APN Einstellungen
Demonstrationsmodus
Hardwareeinstellungen

VVYVVYVYYY

o Settings center C—D

Agriculture management Data transfer

Language
¢ Alarm settings

System units
@ Data & signal output

</ Navigation settings Area units
& APN settings

Ed Demonstration mode
@ Hardware settings
@ About

4, Register

® Privacy security

Abbildung 140: Systemeinstellungen
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8.2.13.3 Data Transfer / Datentransfer

Datenubertragung und -austausch liber verschiedene Schnittstellen
verwalten.

P> Daten per QR-/Zugriffscode freigeben oder empfangen

P> Dateien iiber USB-Datentriger importieren oder exportieren

P Aufzeichnungen und Einstellungen sichern oder iibertragen

P Austausch von Felddaten, Maschinenparametern und
Aufgabeninformationen

o Settings center @
Agriculture management System settings
Import file data Import share code Export file data Export share code

Import data from path NAV Import data by share code Export data to path NAV, Export data by share code
DataExchange DataExchange

Abbildung 141: Dateneinstellungen

8.2.14 14: Uber — Systemiibersicht und Supportfunktionen
Uber wird im Wesentlichen unterteilt in

P Hilfe - Remote Support und Protokolliibertragung
P Me - Cloud-Dienste und Benutzerkonto
P Equipment - Gerite- und Systeminformationen
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8.2.14.1

ung und Betrieb C H C N V

AgNav o apou | ® %
2L 3.6knwh 0.92n\u
Help Equipment
NY
Remote assistant ) U |
S
The one-click assist feature enables us to better 7
help you get your work done. L ) .
-
360 el

One click log upload

nable real-time log upload and archiving for more
efficient operations

Parameters

Detailed specifications help you quickly understand ' » l
the device =3
ey

/

[ jﬁ \ Reverse heading

Abbildung 142: Uber / Support Menii

Remote Assistant: Techniker per Fernzugriff kontaktieren. Zugriff erfolgt
Uber einen Identifikationscode

One Click Log Upload: Systemprotokolle mit einem Klick an den Server
senden, um die Fehlerdiagnose durch Techniker zu erleichtern

Parameters: Ubersicht aller Fahrzeug-, Konfigurations- und
Kalibrierungsparameter

Reverse Heading: Fahrtrichtung korrigieren, wenn das System
falschlicherweise Riickwartsfahrt anzeigt, obwohl vorwarts gefahren wird
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8.2.14.2
Equipment
Visitor
Not logged in
"‘ Go to login
Abbildung 143: Me
Me: Zugriff auf Cloud-Dienste, Anmeldung im Benutzerkonto
8.2.14.3 Equipment
AgNav 5 About @ VA
3.6km«h 0.92mu
Help Equipment
&
110TS03376700499 —
-
Controller SN 124450100045
360
Steering wheel nameplate number sl
GNSS board type 982 =
Product type NX600
Encodings 5.1.0.20241227.7656.daishigiang . =
ap B
—
Abbildung 144: Equipment 1
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4. 3.6kmm  0.92my

Equipment

Software version

Controller version 1.232

Steering wheel type CEST60/1.7-6.0

GNSS board firmware version number

Algorithm version

Abbildung 145: Equipment 2

Equipment: Anzeige der Gerateinformationen und der installierten
Softwareversion

8.2.15 Kompass

Gerateinformationen anzeigen: Einmal tippen, um Basisinformationen
anzuzeigen. Siebenmal hintereinander tippen, um erweiterte Debug-
Informationen einzublenden

Simulationsmodus: Im Simulationsmodus kdnnen die Koordinaten manuell
angepasst werden. X- und Y-Werte direkt eingeben, um die Geratestellung
zu simulieren

=y s
@ Z

AgN
ey ”~ @  RTK geese -175 . —
— «Okm/h . mu

42/4  O/NET 0.01

Implement Width: 5.00m

e
GPS Time 2025-01-09 03:37 Iyl
I?l s Longitude 121.1800448} N
o Latitude: 31.1605256°
Altitude: 43.8532208m —e
GNSS Mode RTK —a
Data Link Display,hetwork e
Base Station 6372.434kMm
To A -164.03m :I__.“'
ToB -136.72m e
Boundary distance: NA/ -
e/t Lateral deviation Error -220cm
Heading Error -260° =i
16.70° g
11.3v/ 1.3V, -~
@ Update Time: 88
Trouble Codef gx0
Boundary afea 0.00 mu
+

AL

Abbildung 146: Kompass
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Base Station: Zeigt die Entfernung zwischen Fahrzeug und Basisstation
(RTK-Referenz) an

Cross Track Error: Seitliche Abweichung zur Referenzlinie

P Negativer Wert: Fahrzeug befindet sich links von der Linie
P Positiver Wert: Fahrzeug befindet sich rechts von der Linie

Heading Error: Winkelabweichung zwischen Fahrzeugausrichtung und
Fahrtrichtung der Spurlinie

WAS (Wheel Angle Sensor): Lenkwinkel des Vorderrads im Vergleich zur
Spurlinie

Motor Voltage (X/Y):
P X: Aktuelle Betriebsspannung des Lenkmotors
P Y: Minimale Versorgungsspannung
Trouble Code: Fehlercode bei Systemstérungen oder Abweichungen

P Wird automatisch eingeblendet, wenn ein Fehler erkannt wird

8.2.16 16: Traktor-Geschwindigkeit (Demomodus)

Traktor-Geschwindigkeit im Demomodus festlegen

— Einstellung der Vorwartsgeschwindigkeit zur Simulation von
Fahrverhalten

8.2.17 17: Ansicht wechseln

Wechsel zwischen Kartenorientierung (Norden oben) und
Fahrzeugausrichtung (Fahrtrichtung oben)

8.2.18 18: Zoomfunktion

Darstellung durch Wischen mit zwei Fingern vergroBern oder verkleinern

8.2.19 19: Fahrzeug und Spurlinie

Zeigt Fahrzeugposition und aktive Spurlinie in der Kartenansicht
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8.2.20 20: Schnellerstellung
Schneller Zugang zur Erstellung von:

P Zuvor ausgewihlten Spurlinien
P Feldgrenze

Quick creation

—o (7
(m

START

8.2.21 21: Schnelle Parameteranpassung

Parameter adjustment

P Gain 30

C____ ()
=+

a—()
= 1=r]

8.2.22 22: Spurfihrung wechseln

Taste zum schnellen Wechseln zwischen gespeicherten Guidelines /
Spurlinien innerhalb eines Feldes.
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8.2.23 23: Arbeitsspur aufzeichnen

Zeichnet die bearbeitete Flache anhand der Fahrzeugbewegung auf.

Die Methode zum Aufzeichnen kann unter Einstellungen -
Systemeinstellungen - Navigationseinstellungen -
Flachenprotokollierung festgelegt werden:

P Manueller Modus: Spur muss manuell ein- oder ausgeschaltet
werden

P Automatischer Modus: Spuraufzeichnung startet automatisch beim
Aktivieren der automatischen Lenkung

8.2.24 24: Spurlinien Offset

® BTk gsgpes -189 . © %

42/4 0/NET 0.01 2. 3.6xmn  0.92mu

Line offset (cm) '\‘-_\3 N
Ao B __—

Odbiso @
a
1 Tramline "‘\/: B
G /\/
ve "

P

[

Abbildung 147:Spurlinien Offset

A — Zeigt Richtung und Betrag der verschobenen Spurlinie

B (RO) — Setzt die Spurlinienverschiebung zurtick (Offset I6schen)
C — Verschiebt die Spurlinie nach links

D — Eingabefeld fiir Verschiebungswert (max. 999 cm)

E — Verschiebt die Spurlinie nach rechts

F — Setzt Querabweichung und Spurlinienzahler auf null

G (Setup) — Offnet die Einstellungen fiir Fahrgassen (Tramline)
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8.2.25 25: U-Turn

Direktzugriff auf U-Turn-Seite moglich, um U-Turn zu aktivieren oder
erweiterte Einstellungen vorzunehmen.

AgNav 4 @  RTK 245 psnse © Z
42/4 1/NET 0.01 — 0 3.6xmn  0.92mu
-
12
Bs d
¥
N
= i
Be ETT— v'\‘
®
+ [
i
Abbildung 148: U-Turn
8.2.26 26: GBM

gesss -65 ' @ Z
— 3L 3.6imh  0.92my

GBM 4

0

Abbildung 149: GBM

(© €

2o

GUIDELINE: Automatisches Fahren entlang der gewahlten Spurlinie
aktivieren. Fahrzeug folgt ausschlieRlich der ausgewahlten Spurlinie.

BOUNDARY: Automatisches Fahren entlang der gewahlten Feldgrenze oder
Vorgewende aktivieren.

MANUAL: Automatikbetrieb deaktivieren. Fahrzeug kann bei nicht in den
automatischen Fahrmodus wechseln.
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8.2.27 27: Coverage-Layer-Einstellung

Es ist moglich die Spurlinien entsprechend des Bearbeitungsfortschritts
einzufarben.

Aahimv LA @ RTK__S0008 6 : ® %
1/NET 0.01 - 3L 3.6xmnh 0.92my

v J%. E Coverage layers setting

Abbildung 150: Coverage Layer Einstellung

8.2.28 28: Markierungen

Es ist moglich unterschiedliche Arten von Markierungen hinzuzufiigen.

—r
Ao ® W FIX 166 sssee ' ® Z
— 1 3.6kmh  0.92mu

42/4 1/NET 0.01

R ) P
w —.%- E Marker point
2 i 4 > /

N

E- Line marker /

- p

[ |

4 =

—e-

- Area marker
= # N
u&n —‘\-_:.

®

.

e:e
5 g -
¥ [
I Ve
P
Abbildung 151: Markierungen
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8.2.29 29: Fahrzeugbewegungen aufzeichnen

Ermoglicht das Erfassen und  Exportieren der tatsachlichen
Fahrzeugbewegung.

fAghev. &£ @ RTk  gaggg -239 @

42/4 O/NET 0.01 3.6xmn  0.92mu

Abbildung 152: Fahrzeugbewegungen aufzeichnen Start

A: Starten der Aufzeichnung

AgNav P 3 () RTK 151 psses
42/4 O/NET 0.01 -

Abbildung 153: Fahrzeugbewegungen aufzeichnen Pause Stopp

B: Aufzeichnung pausieren

C: Aufzeichnung beenden
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Aahav. #£ @  RTK  gaggp -196 ; © Z
42/4  1/NET  0.01 — 2. 3.6k 0.92mu

| _ _ ~—
w :?'t £ Trajectory collection
S Elevation-A1 @
L) 1s
B —_— >
n/h (eoctin . '

Abbildung 154: Fahrzeugbewegungen aufzeichnen exportieren

¥

L«

D: Aufzeichnung exportieren

8.2.30 30: Informationen Arbeitsauftrag

Zeigt die aktuellen Daten des Arbeitsauftrags an. Dazu gehért die Benennung
des Feldes, Ausgewahlte Spurlinie, Verwendetes Anbaugerdt sowie der
Reihenabstand.

AgNav £ @ 237 sesee

42/4  O/NET

w _‘)éf. E Task information
2 Field name: '34
M StandaardVeld \\:
Guidelines
m AB line_2 .
Implement S
| hﬁh Default1
— * p— Row spacing :_
= 0.000m N
® =
¥ [
- ()
Abbildung 155: Informationen Arbeitsauftrag
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8.2.31 31: OBD Einstellungen

Wenn ein OBD Zusatzmodul verwendet wird, konnen zusatzliche
Informationen on diesem Meni angezeigt werden.

Y OBD settings @

#* OBD connection Please select >

* Whether to apply OBD Settings

* Rotational speed 3000.0 r/min
* Engine temperature 100.0 C
* Remaining oil amount 20.0 %

Abbildung 156: OBD Einstellungen

8.2.32 32: Signal-Ausgang

Menu fur den Betrieb von Saatmaschinen.

Nach Abschluss der Konfiguration fiir den Saatgutimpulsausgang unter
Einstellungen-> Systemeinstellungen -> Daten- & Signalausgang hier
»Ausgabe starten” anklicken.

Signal output

E Distance to next:
0.0
1*’ Total nurmber;
]
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8.2.33 33: Fleet

Einsatzibersicht flr koordiniertes Arbeiten mehrerer Fahrzeuge. Anzeige
der Teammitgliederanzahl sowie zugehoriger Arbeitsauftrage und
Zuweisungen.

AB line_1
1 0.0h
0.0 mu 0.0 KM

TestJP 0.0h 00mu 0.0km

8.2.34 34:1SOBUS-GEO Track Farbeinstellung

Fiir Anbaugerdate mit ISOBUS-System konnen zusatzliche Informationen
angezeigt werden. Die Auswahl der anzuzeigenden Inhalte erfolgt in diesem
Mend.

Overburden

Track layer

Actual quantity

Track-Layer: Darstellung der Spur mit festgelegter Farbkennung.

Actual quantity: Dynamische Farbanderung der Spur je nach
Ausbringmenge und Applikationskarte in Echtzeit.
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8.2.35 35: Automatische Lenkung aktivieren/deaktivieren

Ermoglicht das Aktivieren oder Deaktivieren der automatischen Lenkung.

%

Automatikbetrieb: Manuelle Steuerung:
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8.3 Einricht- und Einstellarbeiten

8.3.1 Classic / Professional Modus

AGNAV 5.0 unterstitzt das Umschalten zwischen Classic- und Professional-
Modus, um Nutzern mit verschiedenen Erfahrungsstanden den Betrieb des
Lenksystems zu erleichtern. Die Verwendung de Classic-Modus kann auch
flir Erfahrene Nutzer sinnvoll sein um den Arbeitsbildschirm auf wie
wesentlichsten Funktionen mit direkten Shortcuts zu reduzieren. Um den
Modus umzuschalten folgendermaRen vorgehen:

1) Gehe zu Einstellungen -> Systemeinstellungen -> Einstellungszentrum

D Settings center @

Agriculture management } System settings Data transfer

¥ Alarm settings >
| Mode selection
@ Data &signal output 2 S 2
g Ry
</ Navigation settings . -
o 2]
&5 APN settings
l Professional modi Classic mode
[l Demonstration mode
& Hardware settings The professional mode emphasizes intuitiveness and efficiency in design. Through
intelligent navigation, customizable interface functions, etc,, users can quickly get started
and enjoy a professional level work experience
@® About The classic mode ensures that every user can master the core functions of the software in
\', a short period of time through a concise and clear interface design, one click operation, and
2 Register intelligent auxiliary functions.

® Privacy security

Abbildung 157: Einstellungszentrum
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CHCNAV

2) ,,Classic mode” auswahlen. Shortcut-Tasten fiir Hauptoberflache

konfigurieren

D

“% Agriculture management
Alarm settings
Data & signal output
Navigation settings
APN settings
2
Demonstration mode
Hardware settings
About

Register

@ » © & fA P A ®» D

Privacy security

| ! Settings center

Q

Settings center

& System settings & Data transfer

Selected items Classic mode supports customizing 4 commonly used functions on the main interface

t U-Tur Themes i Camera
Optional items
Fleet Guidelines quick Landmark One click transition

switch

Abbildung 158: Shortcut Einstellungen

3) ,,Confirm“ anklicken. Abschliefend muss ein Neustart des Systems

erfolgen

0

Mode selection

After modifying the mode, please restart the software

to take effect:

Cancel

Abbildung 159: Mode bestdtigen
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8.3.2

42/4 0/NET

21L 0.0knn  0.00 me

Abbildung 160: Arbeitsbildschim Classic mit Shortcuts

Feld definieren

Im Menlpunkt ,Field“ konnen Nutzungsflichen im System angelegt
werden. Uber Einstellungen -> Field -> Erstellen eine neue Fliche anlegen.

)

Field

StandaardVeld
Standaardboerderij & StandaardClient

)

Materials

Material type : --
Material category: --
Target spray volume1: --
Target spray volume2 : --

Settings center

.} System settings

Guideline
AB line_1

Guideline type : AB line

Implement
it Default1
Width : 5.000m

Row spacing: 0.000m

User
&5  1297384547@qq.com

Communication validity period 2123-12-05

A

Data transfer

a Mechanical calibration
Other

Other
Other

ﬁ GNSS
" RTK

121.1158120°N  31.1582310°E

5.976km

Team
a s s
Working area: --

Working distance: --

Abbildung 161: Einstellungen
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B Field management @
A BB B @
oQ Distance I) 1
DefaultField [ i
202409141907 - .
DefaultFarm , Default Chent
F G H |
NewField
20240925131
DefaultFarm , Defaul Clhent

Abbildung 162: Einstellungen Feld
A: Feldibersicht mit Zoom-Funktion und Auswahl des Kartentyps.
B: Schnellsuche nach Feldern tber Stichworte bei vielen Eintragen.
C: Neues Feld anlegen.
D: Felder nach Entfernung oder Zeit sortieren und anzeigen lassen.
E: Feld Uber einen Freigabecode exportieren.
F: In die Detailansicht des Feldes wechseln.
G: Feldnamen bearbeiten.

H: Feld 16schen. Loéschen nur moglich, wenn das Feld nicht ausgewahlt ist.
Das letzte verbleibende Feld kann nicht geléscht werden.

I: Feld anwenden.

8.3.3 Neue Feldbegrenzung / Boundary erstellen

In diesem Menil kann eine neue Feldbegrenzung erstellt werden. Die
Begrenzung dient als Grundlage fir das Spurfiihrungssystem und andere
feldbezogene Funktionen.

1) Zu Einstellungen -> Agrarmanagement -> Feld -> Details navigieren und
»Erstellen” betatigen.
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~=) Detail ()

Field overview : Guidelines Landmark Tasks

Abbildung 163: Boundary erstellen

2) Aufzeichnung durch Einstellungen konfigurieren.

:) New boundary @

* Boundary Name _boundary
* Auto pause when reversing

* Planning way * Creation Method

u u L]
b L i
e—— Vreveremers  vovwenees| Ve
* Reference point
Cancel
0o il it

Abbildung 164: Boundary Aufzeichnung konfigurieren
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CHOCNAV

3) Durch Betatigung der ersten ,,Start/Pause-Schaltfliche” kann eine gerade
oder gekriimmte Linie aufgezeichnet werden.

Mit der zweiten Schaltflache kénnen Markierungspunkte hinzugefiigt.

Mit der dritten Schaltflache konnen Makierungspunkte geléscht werden.

Nach Abschluss der Begrenzungserfassung auf die vierte Schaltflache
klicken, um die Begrenzung zu speichern und abzuschlieRen.

”®

AT sesee -999 e Z

7.0cmn  0.00mu

Ly

RS

\\r)234 :

(@ 4.52mu : P —r 0
i LE @ - e

Abbildung 165: Boundary aufzeichnen
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4) Nach dem Erfassen der Feldgrenze konnen die Randbereichseinstellungen
vorgenommen werden:

Spurbreite (Spacing Width) festlegen: Bestimmt den Abstand, den das
System beim Anlegen der Randspuren einhalt.

Anzahl der Vorgewendespuren (Headlands) wahlen: Es konnen bis zu 10
Randspuren erstellt werden, um Wendemandver am Feldende effizient

durchzufiihren.
) Edit boundary @
* Boundary Name _boundary
Margin spacing follows implement width &
Margin spacing 5m
Number of circles 32
Location Inner of boundary >
Fill Line
u w w
L . X
+
- Select points Apply
Abbildung 166: Boundary Randbereich konfigurieren
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5) Nach Abschluss der Grenzerfassung kann entlang der Feldgrenze eine
AB-Linie oder Kurvenlinie durch Punktefang erstellt werden.

Punktefang (Snap): nutzen um vorhandene Punkte der Grenzlinie zu
verwenden.

Versatzabstand (Offset Distance) einstellen: durch Veranderung des
Offsets, kann der Abstand der Spurlinie zum Feldrand manuell angepasst
werden.

Standardwert: die halbe Arbeitsbreite des Anbaugerats.

© Edit boundary A
* Boundary Name _boundary
Margin spacing follows implement width &«
Margin spacing 5m
Number of circles 3.2
Location Inner of boundary >
Fill Line

u s

g | A

Select points Apply

Abbildung 167: Auswahl Punktefang

o Select points

Boundary selection point Line type
i Q
\
: traight Curve

Offset distance
< 2.5 >

Left-skew (L) Right-skew (R)

Abbildung 168: AB Linie erstellen
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8.3.4 Landmarks erstellen

Als zusatzliche Orientierungshilfe kdnnen im System Landmarks hinterlegt
werden. Diese dienen dazu, auf besondere Gegebenheiten im Feld
hinzuweisen, beispielsweise Hindernisse und erleichtern so das Arbeiten bei
schlechter Sicht. Um Landmarks hinzufiigen folgendermal3en vorgehen:

1) Zu Einstellungen - Agrarmanagement -» Feld - Details - Landmark
navigieren.

D Detail @

Field overview Boundaries Guidelines r Tasks

!

Water Trough_2

o 202408-20 1121
Waoter Trough

Caution_1
2024-08-20 1121

Caution

Flaa 0
Abbildung 169: Landmarks Menii

2) In der Landmark-Bibliothek verschiedene Markertypen auswahlen und
konfigurieren.

~ Manage landmark @

Recording Position

Configuration area Flag Point details
LANDMARK NAME
Caution
Point A
Caution
Danger
LANDMARK TYPE
Water Trough
Slenioug Water Trough Point marker
Tree OBSTACLE
Yes
Weed
Tower

Rock

Abbildung 170: Landmarktypen
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3) Referenzpunkt des Markers in der Positionserfassung festlegen.

) Manage landmark )
Landmark Library

* Planning way

w w w
pin | B B

Cancel

Abbildung 171: Landmark Positionierung

Marker lassen sich direkt tGber das Shortcut-Symbol in der Hauptansicht
setzen. So kénnen wichtige Punkte schnell und einfach markiert werden.

(Siehe 8.3.1).
@  RTK | ® %
O/NET 0.01 3L 6.8xmh  1.24mu
H . |
w J.?K € Marker point ‘:
i X
H Line marker —
- e Q
—e- oA
—o— Area marker
—e
i
Be Ll
]
e $ =
12, |
+
- —
$ [

Abbildung 172: Landmarker Shortcut
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8.3.5 Guideline / Spurlinien erstellen

Um neue Spurlinien zu erstellen zuriick zur Hauptoberflaiche wechseln und
das zweite Symbol von oben auf der linken Seite auswahlen.

AgNav

| @ %

624, 0.0kmn  0.92my

/ 2

»» Guideline creation

P Auto planning % Manual input

[\ S—
A+ Line Free curve
Center pivot Center pivot Looped
guideline

1Y

Regular Whole area
harrowing pathline

Abbildung 173: Einstellungen
Folgende Spurlinientypen kdnnen erstellt werden:
Basic:

P AB Linie

P A+ Line

P Free Curve
Advanced:

90° Line

Center Pivot

Center Pivot

Looped Guideline
Regular Harrowing
Whole Area Parth Linie
All Path

VVYVVYYVYYVYY

Fiir die meisten Standardanwendungen sind die Basic-Fahrspurlinien
ausreichend. Wenn Advanced-Fahrspurlinien benétigt werden, st
Riicksprache mit dem zustandigen Handler erforderlich.
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8.35.1 AB Line

1) Startposition anfahren und ,,A” betatigen um die Linie zu starten.

@  RTK | @ Z
48/4 1/NET 0.01 624, 0.0kmh 0.92my
W o - € The distance of AB point need to exceed 5m
]
a2
12 s
:
[ |
—6- —
- ~—
o #
[ecaa] :_-_.2'
.z. -
: © =)
+
‘ f—
42

Abbildung 174: Start AB Line

2) Zum gegenliberliegenden Ende des Feldes fahren und ,,B“ betatigen.

@ RTK | ) %

1/NET 0.01 624.  3.6kmm  0.92mu

w "(‘;; £ The distance of AB point need to exceed 5m
3 . :
° %

—
——
—-
ole -
u S
+
‘ —
42
Abbildung 175: AB Line B Punkt
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@ RTK @ %
1/NET 0.01 3.6xmn  0.92mu

—e- 360
—_— * -
k h
P [t Ss]
ol =)
2 -

| +
2o

Abbildung 176: Erstellte AB Line

Die AB Line ist erfolgreich erstellt.

8.3.5.2 A+ Line

1) Startposition anfahren und das Fahrzeug in die richtige Richtung stellen.
AnschlieBend ,A” betdtigen um die Linie zu erstellen.

¥ 3 @ RTK @ %
1/NET 001 3.6kn\m 0.92mu
w "‘;;g £ ’i:\nasp park the vehicle in the required direction and click
13
o NY
— s
— ~
—e *
Lal SER’
° —— 3buU
0‘. n
z I S
+
‘ —
22
Abbildung 177: Start A+ Line
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@ RTK @ %
1/NET 0.01 3.6xmnm  0.92mu

Abbildung 178: Erstellte A+ Line

Die A+ Line ist erfolgreich erstellt

8.3.5.3 Freie Kurve

1) Startposition anfahren und ,A” betatigen um die Linie zu starten.

@ RTK @ %

1/NET 0.01 3.6kmm  0.92my

w ,'%; E The distance of AB point need to exceed 25m

Y 0

(C

F
I
D (1

(¢

®
(Im

Abbildung 179: Start Free Curve

2) Bei Kurvenfahrten ,,Start (Playbutton)” betdtigen, um die Aufzeichnung
der Linie zu starten. Bei geraden Linien ,,B” betdtigen um eine gerade Linie
zwischen A und B zu erstellen.
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AgNav 2 @ RTK @ %

1/NET 0.01 3.6kmm  0.92my

e

W "%P E The distance of AB point need to exceed 25m
? T
Ny
—
.
—6- —
- —
—e-
km/h
aEn”
° Be Sbu
20 -
L]
® =
a —
A -
AR
B[

Abbildung 180: Aufzeichnung Free Curve

() RTK @ Y%
O/NET 0.01 3.6kmm  0.92my
w _%, e The distance of AB point need to exceed 25m
? ™
lol E
N
— -
—— -
—a
km/h
s 360,
‘.. ~

i
®
(m

A
]
.

Abbildung 181: Aufzeichnung Free Curve2

3) Am Ende der Bahn ,,B“ betatigen.
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@  RTK @ Z
O/NET 0.01 3.6kmm  0.92my
w 4‘0‘, £ The distance of AB point need to exceed 25m
Nr |
- u N
-
Bs
—
-—
—e- S
- —
—e
km/h 0
- 360,
.z‘ s

®
i

Abbildung 182: Free Curve B

=y s
@ Z

@  RTK geens -202
— 3.6km«h 0.92mu

O/NET  0.01

=/
aQ
Abbildung 183: Erstellte Free Curve
Die Free Curve Bahn ist erfolgreich erstellt
Betriebsanleitung 160

Lenkassistenzsystem CHC NX612
Rev. 1.0



Kapitel 8. Bedienung und Betrieb C H c N V

8.3.54 Looped Guideline

1) Zur Erstellung einer geschlossenen Spurlinie (Loop) sind vier Punkte
erforderlich. Um die Erstellung des Loops zu Starten ,,A“ betatigen.

2) AnschlieBend jeweils in die nachste gewiinschte Ecke fahren und die
Punkte ,,B“,C“ und , D* erstellen

AgNav Jﬁ @ RTK | (;,:) %
O/NET 0.01 1020 5.0kmh  0.92mu
w ’t}'x E The distance of CD point need to exceed 5m H
131 U
=l
- -~
- -
[ ]
—e- &N
== N
—-
km/h
Be o
.z. -
104 .
+
+ —
B[

Abbildung 184: Looped Guideline 4 Punkte

3) Nach dem Erstellen eines Vierecks aus vier Punkten kann der Startpunkt
sowie die Startfahrtrichtung angepasst werden. Die Auswahl muss durch
Betatigung der ,,Confirm“ Schaltflache bestatigt werden

D) Edit Line A

Basic Information

Loop Line setting

* Start point A

* Operation direction AB

Abbildung 185: Startposition Loop festlegen

Betriebsanleitung 161
Lenkassistenzsystem CHC NX612
Rev. 1.0



Kapitel 8. Bedienung und Betrieb C H C N V

4) Die Guideline ist erfolgreich erstellt.

Zurlick zur Hauptansicht wechseln und das automatische Lenken anhand der
geplanten Spurflhrung starten. Beim Erreichen einer Kurve wird das System
automatisch deaktiviert. Beim Erreichen der Feld Ecke ist ein manueller
Wechsel zur nachsten Spurline ist erforderlich.

@ RTK @ %
O/NET  0.01 139 0.0kmn  0.83mu

Abbildung 186: Looped Guideline 1

@ RTK
O/NET  0.01

)
%
sef

//

Abbildung 187: Looped Guideline 2
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8.3.5.5 Gesamte Bereichspfad

1) Zur Erstellung einer Wegplanung Spurlinie sind vier Punkte erforderlich.
Um die Erstellung zu Starten ,,A“ betatigen.

AgNav Jﬁ @) RTK | ‘;';:) %
42/4 O0/NET 0.01 439 5.0kmh  2.3Tmu
w _;_%\, £ The distance of CD point need to exceed 5m "
13 U
A
Bs -
—e-
—o—
—
B
]
...
+
- —
B[

Abbildung 188: Path Planning Guidline 4 Punkte

2) Nach dem Erstellen eines Rahmens auf Basis von vier Punkten kénnen
folgende Parameter angepasst werden:

P> Startpunkt: Bestimmt, an welcher Ecke die Bearbeitung beginnt.

P Fahrtrichtung: Legt fest, in welche Richtung das Fahrzeug die erste
Spur abfahrt.

P Reihen Uberspringen: Definiert, wie viele Spuren zwischen den
Durchfahrten ausgelassen werden sollen.

P Anzahl der Schleifen: Gibt an, wie oft die definierten Bahnen
wiederholt werden sollen.
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D Edit Line @

Basic Information

| Area-coverage path planning

* Start point A
* Operation direction AB
* Skipping rows number 0
* Loops number 2

Abbildung 189: Path Planning Edit Line

3) Zurlick zum Arbeitsbildschirm wechseln und das automatische Lenken
anhand der geplanten Spurfiihrung starten.

Der gesamte Ablauf erfolgt automatisch — ein manuelles Eingreifen ist nicht
erforderlich.

®  RTK © %
42/4 O/NET 0.01 / 0.0kmh 1.17mu

Abbildung 190: Path Planning Betrieb
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8.35.6 Trajektorie/Fahrspur aufzeichnen

Mit der Funktion , Trajektorie aufzeichnen” lassen sich die 3D-Koordinaten
der tatsachlichen Fahrspur in Echtzeit erfassen. Die Aufzeichnung kann im
TXT- oder SHP-Format exportiert werden. In bergigen Regionen oder auf
rutschigem Untergrund, wo das Fahrzeug von der geplanten Spur abweichen
kann, sollte diese Funktion verwendet werden. So lasst sich die reale
Fahrspur dokumentieren und bei spateren Fahrten erneut nutzen.

1) Trajektorie Shortcut betétigen.

2) Aufzeichnung durch Betéatigung der ,,Play” Schaltflache starten

() RTK @ %4

42/4 O/NET 0.01 3.9mn  0.10mu

i :%. £ Trajectory collection @
—
3 . ~
(2}
- ©
=
[ ] —
pa——— i
= o)
—e-
&
B4
.’. -
e s
® ¥

Abbildung 191: Trajektorie starten
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2) Durch Betatigung der ,Pause” Schaltflaiche kann die Aufzeichnung
pausiert werden.

Durch Betatigung der ,,Stopp“ Schaltflache wird die Aufzeichnung beendet.

AgNav é @ RTK @:’ %
42/4 1/NET 0.01 3.9%mh  0.17mu

. B

Iol ©REC

Bs

—

-

— *
&h rv—

5]

“‘

o B
+

‘ —

P[]

Abbildung 192: Aufzeichnung pausieren und beenden
3) Basisinformationen prifen

4) Durch Betatigung der ,exportieren Schaltfliche exportiervorgang
starten.

) RTK @ %
1/NET  0.01 3.9wn  0.43m

wi :%. E Trajectory collecl,
l ? | s Elevation-A1
(4] L) 8s

) 9

Abbildung 193: Aufzeichnung Exportieren
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5) Gewlinschtes Dateiformat auswahlen

Output format

Please select a commonly supported format

L

Cancel

Abbildung 194: Aufzeichnung Dateiformat

8.3.5.7 Schnellerfassung / Quick creation

Die Schnellerfassung ist eine Funktion zur schnellen Erstellung von
Fahrspurlinien oder Feldgrenzen, ohne umfangreiche Eingaben durchfiihren
zu mussen.

1) Den Button ,Schnellerfassung” in der rechten Schnellzugriffsleiste
anklicken.

AgNav ]} @ RTK l_é) 74
42/4 O/NET 0.01 3.6kmh  0.92mu

Abbildung 195: Quick Creation
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8.3.5.8

AgNav & @)

42/4  O/NET

o
13

i

v o e

RTK
0.01

174

CHCNAV

2) Die zu erstellende Fahrspur auswahlen: AB-Linie, freie Kurve oder
Feldgrenze.

— =
ggsee ' @ Z

4. 3.6kmm  0.92my

Quick creation

Abbildung 196: Quick Creation Auswahl

Einstellungen Schnellerfassung

Mit Ausnahme der Erstellung von Feldgrenzen kdénnen die anderen beiden
angezeigten Schnellerfassungen individuell angepasst werden.

Dazu zu Einstellungen -» Landwirtschaftsmanagement - Guideline
wechseln, auf Konfiguration klicken und die gewlinschten Fahrspurtypen
auswahlen.

5

Field

StandaardVeld
Standaardboerderij & StandaardClient

)

Materials

Material type : --
Material category: - -
Target spray volume1: --
Target spray volume2 : --

Settings center

System settings

Q

Data transfer

Guideline
AB line_1

Guideline type : AB line

Mechanical calibration

o8

Other

Other

Other

Implement
ia ' Default1
Width : 5.000m

Row spacing: 0.000m

User
~y
A 1297384547@qq.com

Communication validity period 2123-12-05

GNSS

g RTK

121.1158120°N  31.1582310°E

5.976km

Team

8- &=
Working area: --

Working distance: --

Abbildung 197: Einstellungen
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Guidelines configuration

AB line_2 P
2025-01-03 03:30
56.8978* 27.30m Ocm
A+ Line_1

2025-01-02 01:02

200.6300° 121.17836013,31.15952604 283cm

Whole area path line_1

2024-12-25 08:30

Abbildung 198: Einstellungen Guideline

D New Guidelines @

I Common cockpit configuration select only 2 items

| € 6 © -+ M

(A}

Regular = Whole area path
A+ Line harrowing line Center pivot Center pivot 90° line line
= \I/
(A D] QLG
Looped guideline All Path
Selected common navigation line type AB line Free curve
Cancel
Abbildung 199: Schnellzugriffseinstellung Guideline
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8.3.6 Erweiterter U-Turn/ Vorgewende
Um den U-Turn einzustellen folgendermaRen vorgehen:

1) Navigiere zu Einstellungen -> Agrarmanagment-> Anbaugerat
Auto U-Turn lasst sich UGber die erste Option aktivieren oder deaktivieren.

: ) Edit implement @
Auto U-Turn I
* Turning type AB line U-Turn
AB Distance to AB point
% U-Turn mode . . 9

¢ U-Turn method

Bn Advanced parameters

Abbildung 200: U-Turn aktivieren

2) U-Turn-Typ auswadhlen: Zur Auswahl stehen AB-Linien-Wendung, A+-
Linien-Wendung, Feldgrenzen-Wendung und Vorgewende-Wendung.

o New implement @
Auto U-Turn

* Turning type AB line U-Turn
AB Distance to AB point

28 U-Turn mode ® Py
*™{ U-Turn method

s Advanced parameters

Abbildung 201: Auswahl U-Turn Typ
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3) Aktivierungsabstand zur Wendung festlegen: Bestimmt, in welchem
Abstand zum AB-Punkt das Fahrzeug die automatische Wendung ausfiihrt.

New implement @

Auto U-Turn &

@ U-Turn type The range is from 0 to AB distance

° ° g """"""
£8 U-Turn mode
® -5 0.00
»{ U-Turn method i 1 1

0.00

& Advanced parameters ] ] 6

Abbildung 202: Aktivierungsabstand

4) Wendemanover konfigurieren: Wendefigur auswahlen (z. B. Halbkreis,
Fischschwanz) und Wendekreisradius festlegen.

D

New implement A
o1 By o2 i a4 0 £)
Auto U-Turn &
® U-Turn type AN ] = ~h
61 ] =\ S
AB Distance to AB point N /

| Radius setting
*{ U-Turn method

5.000
& Advanced parameters

Range: 0.1-50.0m

Abbildung 203: Wendemanéver konfigurieren

Betriebsanleitung

Lenkassistenzsystem CHC NX612
Rev. 1.0

171



S,
Kapitel 8. Bedienung und Betrieb c H c N ‘.AV

5) Wendemodus festlegen: U-Form, alternierend oder einseitig auswahlen.
Wenderichtung und Reihensprung definieren.

o New implement @

Auto U-Turn &
@ U-Turn type P
* Type U-shaped mode > "
AB Distance to AB point
£8 U-Turn mode | Skip rows
|

0

& Advanced parameters g_“]’;]ge: 0-1(Free)

Abbildung 204: Wendemodus

6) Erweiterte Parameter fiir U-Turn konfigurieren: Zusatzliche
Feineinstellungen fir Wendemanover bei Bedarf einstellen.

- New implement @
o By o2 i e [4 o0 )

Auto U-Turn &
® U-Turn type * Forecast coef 3.500
AB Distance to AB point * Forecast time 2.500 s
o
e * Minimum forecast distance 2.000 m
*{ U-Turn method X

* Distance After Turn 2.000 m

Abbildung 205: Erweiterte Einstellungen U-Turn
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Forecast Coef: Verringern, wenn das Fahrzeug nach dem Wenden nur
langsam in die nachste Spur einfahrt (Bereich: 0,1-5,0).

Forecast Time: Erhohen, wenn wahrend des Wendens grol3e
Abweichungen auftreten (Bereich: 0,1-5,0).

Minimaler Prognoseabstand: Legt fest, ab wann das System mit der
Berechnung des Wendepfads beginnt. Geringere Werte fliihren zu spaterem
Einlenken.

P Transplanter: 1,7-2,5

P Traktor: 2,0-4,0

P Einstellschritte: 0,1
Distance After Turn: Strecke, die das Fahrzeug benétigt, um nach dem
Wenden vollstandig in der Spur zu fahren.

7) Zum Arbeitsbildschirm zuriickkehren.

Das Fahrzeug startet basierend auf der eingestellten Entfernung zur AB-Linie
den U-Turn wie konfiguriert automatisch. Alternativ kann der U-Turn auch
manuell iber das Shortcut ausgel6st werden.

Agnev. £ @ RTK  ggpgg -9 R —
42/4 O/NET 0.01 — 3r 3.9mn  0.00mu

U-Turn 70
13l i 11 &
‘ L
geE <
& N
V’\

Zusatzlich kann der Boundary-U-Turn auch basierend auf einer
voreingestellten Entfernung zur Feldgrenze ausgefihrt werden.

Abbildung 206: Arbeitsbildschirm U-Turn
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2 @  RTK

42/4 1/NET  0.01

w Jc‘{— E ) -
(\1
~—
"l
N
%)
km/h \/F |
B o S
@ o |
+ .
Abbildung 207: Boundary U-Turn
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8.3.7 Zufahrtswege konfigurieren
Mit dem System lassen sich Zugangswege konfigurieren. Die Funktion ist
insbesondere fir Felder mit Entwdasserungsgraben vorgesehen und
erleichtert das sichere und gezielte Anfahren bestimmter Feldbereiche.
Abbildung 208: Bild von Zugangsweg
1) Navigiere zu Einstellungen-> Agrarmanagment - Feld - Details -
Spurlinien.
2) Gewlinschte Spurlinie auswahlen und ,Edit” betatigen.
- Detail ()
i» Field overview |71 Boundaries 11 Guidelines O Landmark 1 Tasks
A+ Line_1
2024-08-1911:54
4 298.59° A 121.1945937231.17247072 ] 0.00cm
ABLine_1 4
. 202408171620 .
4 586" 4% 664am |- 0.00cm
Abbildung 209: Edit Guideline
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s Edit Line A
Basic information Tram Line
Enable Access paths Whether to enable
o * o Rows in first group 1
« € Access path width 0.00 m
9 « £} How many lines per access path 1
* O Line place in first group 1

Cancel

Abbildung 210: Menii Zugangswege
Reihen in der ersten Gruppe: Anzahl der Linien in der ersten Gruppe.
Breite des Zugriffspfads: Abstand zwischen zwei Zugangspfaden.

Wie viele Linien Pro Zufahrtsweg: Gibt an, wie viele Spurlinien der
Zugangsweg umfasst.

Linienplatz in der ersten Gruppe: Bestimmt, welche Linie innerhalb der
ersten Gruppe als Linie 0 gesetzt wird.

3) Zum Arbeitsbildschirm zuriickkehren und die vorgenommenen
Einstellungen priifen.

F'3 @ RTK | A
42/4  O/NET  0.01 5. 41w 0.00m

]
E-
| |
0
T
— .
-—
—
= & ot
s % -
o0
2
~
® =

Abbildung 211: Arbeitsbildschirm
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8.3.8

Fahrgassen konfigurieren

Im Lenkassistenzsystem lassen sich Fahrgassen hinterlegen um prazise und
gleichbleibende Uberfahrten zu erméglichen.

—_—

Abbildung 212: Bild von Fahrgassen
Um Fahrgassen zu konfigurieren folgendermaRen vorgehen:

1) Navigiere zu Einstellungen -> Agrarmanagment -> Feld -> Details ->
Spurlinien.

2) Gewiinschte Spurlinie auswahlen und ,,Edit” betatigen.

- Detail @

&7 Field overview |71 Boundaries Ul Guidelines 9 Landmark Il Tasks

A+ Line_1
AtLine  2024-08-19 1154
A4 29859° A 121.1945937231.17247072 <}~ 0.00cm

~ ABLine_1 4
ABLIne 202408171620 .
4 586" 4 6644am |- 0.00cm

% Edit Wl Deleto

Abbildung 213: Edit Guideline
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> Edit Line (N
Basic Information Access paths
| Enable Tram Line Whether to enable
3 * 0 Swath Spacing 2
' I T o « Offset Center
* Initial Swath -70

Cancel

Abbildung 214: Fahrgasse konfigurieren

Schwadabstand: Gibt an, wie viele Reihen lUbersprungen werden. Einstellbar
im Bereich von 1 bis 99.

Versatz (Offset): Auswahl zwischen links, zentriert oder rechts zur
Positionierung der Fahrgasse.

Startspur: Definiert, an welcher Position die erste Fahrgasse gesetzt wird.

o Edit Line A
Basic information Access paths
| Enable Tram Line Whether to enable
- * o Swath Spacing 5
*Offset Center

Initial Swath 0

Cancel

Abbildung 215: Fahrgasse konfiguriert

Betriebsanleitung 178
Lenkassistenzsystem CHC NX612
Rev. 1.0



Kapitel 8. Bedienung und Betrieb C H C N V

3) Zurlick zum Arbeitsbildschirm wechseln und konfigurierte Fahrgasse
Uberprifen.

- =
RTK genss -19 [ @ Y%
0/NET 0.01 = 7r 4.0xmh  0.00mu

|

Abbildung 216: Arbeitsbildschirm Fahrgasse

8.3.8.1 Startspur anpassen

Die Startspur (Initial Swath) kann nachtraglich wie folgt angepasst werden:

1) Im Arbeitsbildschirm den ,,Fahrgassen” Shortcut betatigen.

2) Schaltflache ,Erstellung der Fahrgasse” betatigen

@ RTK I @ %
1/NET 0.01 Sr 4.0mn  0.00mu

Tramline

LOCK LINE CREATION

Abbildung 217: Shortcut Fahrgasse

3) Fahrgasse bestatigen
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Set Tramline

Do you want to move the tramline to the current area

Abbildung 218: Fahrgasse bestdtigen

4) im Arbeitsbildschirm die Reihenanzahl der aktuellen Fahrgasse priifen

@ RTK | @; '//.
42/4 O/NET 001 5R 4.0km«h 0.00mu

3o &

M o
]

|y

H N

s S
—

km/h 1
® 4
0‘0 e
. &

a2

bl - ©

Abbildung 219: Reihenanzahl Fahrgasse

5) Im Arbeitsbildschirm die Fahrgasse bestatigen, dann wird diese auf die
aktuelle Spur erstellt.
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o | Edit Line @
Basic Information Access paths
Enable Tramline Whether to enable
M * Swath spacin 5
o D pacing
S (| [ *Offset Center
:: Initial swath
Cancel

Abbildung 220: Eingabe Startspur
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8.3.9 Spurfarbe einstellen

Spurfarbe kann jederzeit wahrend der Arbeit in Echtzeit gewechselt werden.

AgNav 2 @ RTK Il
42/4  O/NET  0.01
) . .

~
C—.

.
A

[ -

Abbildung 221: Spurfarbe
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8.3.10 Material erstellen

Damit das System erweiterte Informationen wie zum Beispiel die
Ausbringungsmenge bereitstellen kann, muss zuvor ein Material angelegt
werden. Alle Materialien werden im System gespeichert und stehen
anschliefend fiir verschiedene Funktionen zur Verfligung.

1) Zu Einstellungen -> Agrarmanagment -> Material navigieren

o | Settings center @

Field

Thursday ho
DefaultFarm & DefaultClient

)

Materials

Material type : - -
Material category: - -
Target spray volume

Target spray volume2 : --

System settings

° Guideline
A+ Line_1

Guideline type : A+ Line

Implement

#ﬁ Fertilizer Spreader_2

Width : 24.000m

Row spacing: 0.000m

User

-3

Communication validity period

Data transfer

Mechanical calibration
& Default vehicle

Other

Other

> GNSS
g‘ RTK
0.0000000°N  0.0000000°E
6377.666km
Fleet
8 -- 0 --

Working area

Working distance

Abbildung 222: Material erstellen Agrarmanagement

2) Um ein neues Material zu erstellen ,,Erstellen” betatigen.

= Materials ED
Uit Incremental step

Target apray wolirme 1 Maxirurm spaay volime

Target apray wnakime 2 MINETIET SHEEY YOl

Abbildung 223: Material erstellen / editieren
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3) Materialdaten eingeben

= Create Materials A

* Materials Name

« Materials classificition Anhydrous
= Material type Other =
* Unit kgha >
= Material density ibs/f3

®

Target spray volume 1

Target spray volume 2

« Progressive steps

Cancel

Abbildung 224: Material erstellen Dateneingabe

4) Wenn ein vorhandenes Material bearbeitet werden soll ,,Edit” betatigen.

~ry Materials @
:

chn Liquid

Other RS
Unit Incremental step

L/ha 50.0000 chn

Target volume 1 Maximum volume

50.0000 650.0000

Target volume 2 Minimum volume

50.0000 50.0000

Abbildung 225: Material bearbeiten
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3) Gewiinschte Materialdaten bearbeiten eingeben und mit , OK“

bestatigen.
! ) Edit application control @
e
1

sett

Type

« Application control name 1

+ 1S0 implement data ECU-AOOC80000B3FFFFF

Materia

+ Materil type

Material chn

Cancel

Abbildung 226: Material bearbeiten Dateneingabe
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8.3.11 Team / Fleet

Mit der Funktion Fleet kdnnen mehrere Fahrzeuge mit CHC-System
gleichzeitig arbeiten und Aufgaben untereinander teilen. Fir die
Verwendung der Funktion ist die Registrierung im Cloudservice notwendig.
Um ein neues Team zu erstellen oder ein Fahrzeug im Team hinzuzufiigen
folgendermalien vorgehen:

1) Zu Uber -> Me navigieren

[ @ A
170 0.0kmn  0.92my

Equipment

Visitor
Not logged in

‘_ Go to login

Abbildung 227: Fleet Login Cloud

2) Sicherstellen, dass das System mit dem Cloud-Dienst verbunden ist.
Gegebenenfalls registrieren und einloggen, siehe Kap. 7.12.

0.0kmn  0.92mu
Equipment

Communication validity period 2123-12-05 07:59:59

Abbildung 228: Fleet Cloud eingeloggt
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-> Meine

Kapitel 8. Bedienung und Betrieb

-> Benutzer

3) Zu Einstellungen -> Agrarmanagement

Informationen navigieren

4) Einen Namen festlegen

My equipment

Communication validity period

2123-12-05 07:59:59

Master name

eeeee

Abbildung 229: Fleet Teamnamen

5) Zu Einstellungen -> Agrarmanagement -> Team navigieren

b

Field

StandaardVeld

Standaardboerderij & StandaardClient
Materials

Material type : - -
Material category : - -
Target spray volume1: --
Target spray volume2

Settings center

System settings

Q Guideline
A+ Line_1

Guideline type : A+ Line

Implement
i? Default
Width : 5.000m

Row spacing: 0.000m

User
~v

1 4547 @qq.com
297384547@

Communication validity period 2123-12-05

Q

Data transfer

& Mechanical calibration
Other

Other

Other

g GNSS
RTK

121.1158120°N  31.1582310°E
5.976km

Team

8 .- 6 --
Working area: --
Working distance: --

Abbildung 230: Einstellungen Team
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6) ,Gruppe erstellen” oder bestehenden ,Gruppe beitreten” betatigen

D Group mode @

Currently there is no application team in your current
directory

You can view the team details or apply for a
team by clicking [Team Name]; you can create a
g | (e s new team by clicking [Create Team] on the left;
: a5 o U5 ki or you can [Join a Team] using the sharing code

< PRSP R [ ISR | IS PRSP IR o P |

Abbildung 231: Fleet Team beitreten/erstellen

7) Um einer Gruppe beizutreten den Share Code der Gruppe eingeben

Enter the share code you need to join the group

Share code te other members and sign in to join the team
as soon as you receive it

Abbildung 232: Gruppenbeitritt Share Code

8) Wenn eine neue Gruppe erstellt wird, muss die Spurlinie ausgewahlt
werden auf der gemeinsam gearbeitet werden soll. AnschlieBend muss ein
Name fir die Gruppe festgelegt werden

Betriebsanleitung 188
Lenkassistenzsystem CHC NX612
Rev. 1.0



Kapitel 8. Bedienung und Betrieb c H c N K}AV

Create group

group naming  AB line_1

Cancel

Abbildung 233: Fleet Gruppenerstellung

9) Nach Einrichtung der neuen Gruppe wird diese im Gruppenmeni

angezeigt
D) Group mode @
AB line_1 w9
AB line_1 O
WeA+ | ]
Guidelines AB line_1 Number of teams 1
AB line_1 26701
Field of operation 0.11 mu Driving 267010
o« Team Details
Usermame Workfng Field o'f Driving Operatio
duration operation  distance ns
2 eceee 0.0h 0.11 mu 0.0 km 53

Abbildung 234: Fleet Gruppenmenii

10) Zum Arbeitsbildschirm zuriickkehren. Die Informationen kénnen Uber
das Fleet Shortcut aufgerufen werden
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AB line_1

In application
0 Qo
0.0 mu 0.0 KM

3

TestdP 0.0h 00mu 0.0km
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8.4 Datentransfer

Datenimport und -export erméglichen die Ubertragung von Feldern,
Anbaugeradten, Aufgaben und Systemeinstellungen. Um Daten zu
importieren oder zu exportieren, folgendermalien vorgehen:

1) Navigiere zu Einstellungen -> Datentransfer.

» Settings center | @

Agriculture management 2
Status and detailed information are displayed here,

and can be edited as needed

System settings

Access to all settings here.

Data transfer

Quick data transfer

624, 0.0xm/n

Abbildung 235: Datentransfer

2) Datei importieren oder exportieren — wahlweise per Dateiauswahl oder
Uber einen Freigabecode.

o) Settings center )

Agriculture management System settings

Internal

Abbildung 236: Datentransfer Menii

8.4.1 Import USB
3) Beim Import werden aktuell SHP- und ISOXML-Dateien unterstiitzt. Dazu
auf dem USB-Stick den
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Ordner NAV/DataExchange/SHP bzw. NAV/DataExchange/ISOXML anlege
n und die entsprechenden Dateien dort ablegen. Danach den USB-Stick mit
dem Tablet verbinden. Die Software erkennt den USB-Stick automatisch —
gewlinschte Datei auswahlen und importieren.

o Import file data )

Import file data

ISOXML

'l

® )|l

Please insert usb

Please insert the USB device and click Get path NAV/DataExchange

Abbildung 237: Import File Data

:) Import file data @

Import file data Current Path: /storage/7A22-BA57/NAV/DataExchange/SHP

" Bordadura

LineFeature.shp

> 1009
boundary.shp
NavLine.shp
» Test
3 DefaultField
Abbildung 238: Import File Data 2
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8.4.2 Import Share Code

3) Beim Import lGber einen Share-Code den angezeigten Code des anderen
Lenkssystems eingeben. Danach offnet sich automatisch die Import-

Oberflache.

4) Gewiinschte Datei auswdhlen und importieren.

s Import share code @
Import share code
)
& "
u—‘--.-._

Import the share code

Please save the share code in time and share the file with others immediately

Abbildung 239: Import Share Code 1

= Import share code @
Import share code
L4 Farms
» Client
» Fields

Abbildung 240: Import Share Code 2
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8.4.3 Export

Beim Export werden aktuell SHP- und ISOXML-Dateien unterstiitzt. Export
ist sowohl in den internen Speicher als auch auf ein externes USB-Gerat
moglich. Beim Export lassen sich Fahrzeug-, Anbaugerate- und
Feldinformationen an ein anderes Lenkssystem libertragen.

N Export file data @
Export file data Current export path: /storage/7A22-BA57/NAV/DataExchange
= Fields SHP  ISOXML
b Test
’ 1009
» DefaultField

Abbildung 241: Export File Data

Fir den Export per Share Code auf ein anderes Lenkssystem Datei
auswahlen, auf ,Teilen” klicken, anschlieend wird ein Freigabecode
erzeugt.

« Export share code @

Export share code

hd Vehicle
DefaultVehicle
John Deere_PVG32 (PWM)
Other
CASE
- Implements
Default_1

- Fields

Abbildung 242: Export Share Code
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) Export share code C»—D
Export share code [
ALl

91043505

Export the share code

Please save the share code in time and share the file with others immediately

Abbildung 243: Share Code

8.5 Autopilot beenden

Um den Autopiloten auszuschalten muss die Schaltflaiche im rechten
unteren Rand des Arbeitsbildschirms betatigt werden.

@
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9 Inspektion, Wartung und Instandhaltung

Risiko schwerer Verletzung wahrend der Wartung

Lesen Sie die Sicherheitsvorkehrungen der
Bedienungsanleitung sorgfiltig durch, bevor Sie mit
den Wartungsarbeiten beginnen

Die elektrischen Teile der Gerate diirfen nur von
einem qualifizierten Elektriker gewartet werden

Vor allen Wartungs- und Instandhaltungsarbeiten
System und Fahrzeug ausschalten und gegen
wiedereinschalten sichern

Die Inspektions- und Wartungsarbeiten miissen gemaR der
Betriebsanleitung  sowie der enthaltenen Dokumentation der
Unterlieferanten fir alle enthaltenen Bauteile in angemessenen
Zeitabstanden durchgefiihrt werden. Dies kann z.B. in Form einer
Inspektion/Sichtprifung durch eine vom Betreiber autorisierte Person zu
jedem Arbeits- oder Schichtbeginn (oder taglich; wochentlich; monatlich)
erfolgen und muss nachweisbar dokumentiert werden. Spatestens alle 6
Monate sollte eine umfassende Inspektion und Wartung des Systems durch
vom Hersteller/Betreiber autorisiertes Personal erfolgen. Es liegt in der
Verantwortung des Betreibers, die Art der Uberprifung und die
Zeitabstande im genannten Zeitraum zu wahlen. Die Prifung ist so
durchzufiihren, dass die einwandfreie Funktion im Zusammenwirken aller
Komponenten nachgewiesen wird. Der Betreiber muss das System
regelmalig warten, soweit dieses zum Erhalt der Funktionsfahigkeit
erforderlich ist. Diesbezligliche Empfehlungen durch die Zulieferer-
Hersteller sind zu beachten. Durchgefiihrte Wartungsarbeiten, Inspektionen
und alle anderen Arbeiten, die sich auf die Sicherheit auswirken kénnten,
missen nachweisbar dokumentiert werden.
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Die Wartung und Instandhaltung diirfen nur von geschultem Personal oder
Fachbetrieben durchgefiihrt werden. Bei Wartungs-, Einricht- und
Instandhaltungsarbeiten an der Maschine ist ein Handschutz zu benutzen.

Bei allen Wartungs-, Inspektions- und
Reparaturpldnen: Sichtkontrolle relevanter
Bauteile auf Beschadigung

/\ VORSICHT

Bei Wartungs-, Einricht- und
Instandhaltungsarbeiten an dem eingebauten
System: Handschutz benutzen

Fachbetriebe:

(1) Der Betreiber ist verpflichtet, mit der Instandhaltung, Wartung oder
Reinigung nur solche Fachbetriebe zu beauftragen, die Uber die
notwendigen Gerate und Ausriistungsteile fir die gefahrlose Durchfiihrung
der Arbeiten sowie Uber das erforderliche Fachpersonal verfiigen.

(2) Absatz 1 gilt als erfiillt, wenn ein Fachbetrieb beauftragt wird, der fir
die entsprechenden Arbeiten seine Qualifikation nachweist.

(3) Die Beauftragung eines Fachbetriebes nach Absatz 1 ist nicht
erforderlich, wenn der Betreiber diese Arbeiten mit eigenem sachkundigem
Personal durchfiihrt oder beaufsichtigt.

(4) Instandsetzungsarbeiten an elektrischen Komponenten/Anlagenteilen
dirfen nur von einer autorisierten Elektrofachkraft durchgefiihrt werden.
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9.1 Wartungsplan

Tatigkeit Haufigkeit
Uberpriifen der Befestigung des Monatlich
Lenkrads auf festen Sitz
(insbesondere Drehmomentstiitze
und Keilwelle)

Uberpriifen der Befestigung des Monatlich
Empfangers

9.2 Ersatz- und Verschleil3teile

Die Verwendung von minderwertigen Ersatzteilen oder Fremdbauteilen
beeintrachtigen die Sicherheit.

Alle VerschleiRteile oder beschadigte Sicherheits- und Elektrobauteile
miussen durch identische oder gleichwertige Bauteile ersetzt werden.

10 Reinigen

Die Komponenten des Assistenzsystems sind mindestens wochentlich zu
reinigen. Als Reiniger diirfen nur Mittel verwendet werden, die weder die
Dichtungen noch die Lacke angreifen.

Halten Sie das Lenkrad, insbesondere den Motor des Lenkrads sauber.

Reinigen Sie die Komponenten des Systems nicht mit einem
Hochdruckreiniger!

Vermeiden Sie Feuchtigkeit und Wasserkontakt an offenen Kontakten wie
z.B. Anschlussstecker.
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11 Fehlersuche und Storungsbeseitigung

Stérungen dirfen nur von ausgebildeten Servicepersonal beseitigt werden.
Liegt eine Stérung vor, die nicht in der Ubersicht enthalten ist, kann der
Kundendienst des Herstellers kontaktiert werden.

11.1.1 Fehlerbehebung

Das Lenkassistenzsystem besitzt eine integrierte Fehlerdiagnose. Bei
Fehlfunktionen die Fehlerdiagnose aufrufen. Ist eine Komponente markiert,
muss der zustandige Handler kontaktiert werden.

= Center @

nent name mponent version Component statu
Controller
£ GNSS
MU @
Motor Drive 1.21-11
@ Auto steering

GNSS board 11833 @

& 1soBUS AgNav0S5 5.1.0.20240826.4797 e
57 Logdebug
® Error code

Abbildung 244: Fehlerdiagnose

Auf diesen Menlipunkt kann auch tber das Symbol in der unteren rechten
Ecke des Anzeigebildschirm zugegriffen werden, wenn eine Stérung vorliegt.

= =
AL 999 gasee @ %
50/4 1/NET 0.01 —
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Abbildung 245: Fehlerdiagnose Arbeitsbildschirm
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12 Lebensdauer

Die Maschine ist so ausgelegt, dass sie bei bestimmungsgemalier
Verwendung, laufender, ordnungsgemaRer Wartung und Inspektion sowie
bei rechtzeitigem Austausch von VerschleiSteilen fiir eine Lebensdauer von
20 Jahren vorgesehen ist.

Grundsitzlich ist eine regelméaRige Uberpriifung aller sicherheitsrelevanten
Bauteile wie z.B. der elektrischen Ausristung (Isolation), Verschleifteile
usw. erforderlich.

Nach einer Betriebszeit von 20 Jahren ab Erstinbetriebnahme muss eine
grundlegende Bewertung der installierten Sicherheitstechnik sowie Prifung
und ggf. Austausch von veralteter Sicherheitstechnik auf den aktuellen
Stand durchgefiihrt werden.

13 Demontage und Entsorgung

13.1 Daten l6schen

Vor der Demontage von Geraten, welche Daten gespeichert haben, muss der
Betreiber sicherstellen, dass alle personenbezogenen sowie ggf. weitere
sensible Daten, wie Passworter, anderweitig gesichert und dauerhaft sowie
zuverlassig unbrauchbar gemacht wurden.

WEITERFUHRENDE INFORMATIONEN

Weitere Informationen siehe nachfolgendes Kapitel
»Entsorgung” in dieser Betriebsanleitung
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13.2 Allgemeine Hinweise flir die Demontage
Die Demontage darf nur durch Fachpersonal unter Verwendung geeigneter
Werkzeuge erfolgen. Bei der Demontage sind als personliche
Schutzausriistung Augenschutz, Handschutz und FulRschutz zu benutzen.
Augenschutz benutzen
Handschutz benutzen
FuBschutz benutzen
Gespeicherte Energie muss vor Demontage in
sicheren Zustand versetzt werden.
- Alle Energiezufuhren vollstandig trennen
- Fahrzeug und alle Komponenten abkiihlen lassen
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14 Entsorgung

Nach Ablauf der Nutzungszeit muss die Maschine in ihre Bestandteile
zerlegt- und umweltgerecht sowie in Ubereinstimmung mit den geltenden
nationalen Vorgaben entsorgt werden. Informationen dazu sind bei der
ortlichen Kommunalbehérde oder dem Hersteller erhaltlich.

Gewerblich tatigen Unternehmen ist es nicht gestattet, ihre Altgerdte und
Maschinen ungeregelt oder Giber kommunale Sammelstellen zu entsorgen.
Die Entsorgung muss vom Betreiber fachgerecht organisiert und tiberwacht
werden.

Vor der Entsorgung von Werkstoffen und Maschinenteilen deren
Wiederverwertbarkeit prifen, um moglichst viele Materialien der
Wiederverwertung zuzufihren.

Eine fahrldssige oder unsachgemalRe Entsorgung kann erhebliche Schaden
verursachen. Werkstoffe und Maschinenteile daher so entsorgen, dass
Mensch, Natur und Umwelt nachweislich nicht beeintrachtigt werden.

14.1 Schrott

Metalle, Elektroschrott, Kunststoffe, Holz, Karton, Papier und &hnliche
Materialien missen sortenrein getrennt und anschliefend fachgerecht an
geeignete Recyclingstellen Gbergeben werden.

14.2 Betriebsstoffe

Betriebsstoffe wie z.B. Kraftstoff, Fett, Ol, Lack, Losemittel und dhnliche
Stoffe diirfen nicht in die Umwelt gelangen. Daher missen Betriebsmittel
mit besonderer Sorgfalt gemall den gesetzlichen Vorschriften entsorgt
werden.

Hinweise fir die ordnungsgemale Entsorgung von Betriebsmitteln kdnnen
den Sicherheitsdatenbldttern entnommen werden.
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14.3 Akkus und Batterien

Akkus und Batterien miissen entsprechend den gesetzlichen Vorschriften
entsorgt werden. Enthalten Batterien noch elektrische Energie, besteht bei
unsachgemaler Entsorgung die Gefahr eines Kurzschlusses, der zu Branden,
starker Erhitzung oder Explosionen flihren kann. Dies gilt insbesondere fiir
Lithium-lonen-Batterien, die selbst im entladenen Zustand eine Gefahr
darstellen kénnen.

Um Kurzschliisse zu vermeiden, sorgfiltig die Kontakte mit nichtleitendem
Material, wie z. B. Isolierband, abkleben. Bereits das Einwerfen mehrerer
Batterien in ein Sammelbehaltnis kann durch die Berlhrung der
metallischen Gehause einen Kurzschluss verursachen.

Zur sicheren Entsorgung:

P Batterien nur teilentladen und sorgfiltig getrennt lagern

P> Kontakte unbedingt isolieren

P Entsorgung ausschlieRlich iiber geeignete Sammelstellen
durchfihren

14.4 Benutzerdaten

Vor der Entsorgung von Geraten, welche Daten gespeichert haben, muss der
Betreiber sicherstellen, dass alle personenbezogenen sowie ggf. weitere
sensible Daten, wie Passworter, anderweitig gesichert und dauerhaft sowie
zuverlassig unbrauchbar gemacht wurden.

Dies kann beispielsweise durch folgende Malknahmen erfolgen:

P Benutzerinformationen der Gerite, auf welchen die Daten
gespeichert sind, bzgl. der dauerhaften LOschung von Daten
beachten

Ausbau von Festplatten oder anderen Datenspeichern

Dauerhaftes und nicht wiederherstellbares Léschen der Daten
Mechanische Zerstérung der Datentrager (z. B. Schreddern oder
Durchbohren), um eine Wiederherstellung unmoglich zu machen
Beauftragung spezialisierter Dienstleister fir eine

rechtskonforme Datenvernichtung

Zurlicksetzen des Gerats auf Werkseinstellungen

Loschen aller gespeicherten Daten und Passworter

YY V VVY
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15 EU-Konformitatserklarung

&

Verification of Conformity

Registration No.: A2410031-C07-EM

Report No. : A2410031-CO7T-RO1

Applicant : Shanghai Huace Navigation Technology Ltd.

Address : 57T Songying Road, Qingpu District, 201706 Shanghai, China
Product : Electric Steering Wheel

Model Mo. : CES-T&

T CHONAY

The submitted products have been tested by us with the listed standards and found in compliance
with the following European Directives:
The EMC Directive 2014/30/EVU

EN 55032:2015+A11: 2020+ A1:2020
EN 55035:2017+A11:2020

The test results apply only to the particular sample tested and to the specific tests camied out. This
verification applies specifically to the sample investigated in our test reference number only.

i
Certified by: J
Jack Xu
Date: November 4, 2024

Shenzhen Alpha Product Testing Co., Ltd.
Building i, Mo_2, Lixin Rioad, Fuyong Street, Bac'an District, 518103, Shenzhen City, Guangdong Province, P.R. China
Website: bitpiweww.gdabon — Email: senvicefiaclaben
The CE miarking may only be used if all relevant and effective EC directives are complied with. heiog
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Verification of Conformity

Registration No.: A2410031-C01-E01
Report No. y AZ410031-CO1-RO2, A2410031-C01-R03, AZ410031-C01-R04,
A2410031-C01-R05, A2410031-C01-R06, A2410031-C01-ROT,
A2410031-C01-R0O8, A2410031-C01-R09

Applicant :  Shanghai Huace Mavigation Technology Ltd.

Address :  BIT Songying Road, Qingpu District, 201706 Shanghai, China
Product : Receiver

Model No. : PAS

T CHONAY

The submitted products have been tested by us with the listed standards and found in compliance
with the following European Directives:
The Radio Equipment Directive (RED) 2014/53/EU

EN IEC 62368-1:2024+A11:2024 ETSI EN 300 113 V3.1.1:2020
ETSI EN 301 489-1 V2.2.3:2019 ETSI EN 303 413 V1.2.1: 2021
ETSI EN 301 489-5 V2.2.1:2019 ETSI EN 301 511 V12.5.1:2017
ETSI EN 301 489-19 V2.2.1:2022 ETSI EN 301 908-1 V15.2.1: 2023
ETSI1 EN 301 489-52 V1.2.1:2021 ETSI EN 301 908-2 V13.1.1: 2020
EN65032:2015+A11:2020 +A1:2020 ETSI EN 301 908-13 V13.2.1:2022

EN55035: 201 T+A11:2020
EN IEC 62311:2020

The test results apply only to the particular sample tested and to the specific tests camied out.
This verification applies specifically to the sample investigated in our test reference number only.

TN e
1 avts b
Certified by: <
Jack Xu
Date:

October 31, 2024

Shenzhen Alpha Product Testing Co., Ltd.
Building i, Mo.2, Lixin Road, Fuyong Street, Bac'an District, 518103, Shenzhen City, Guangdong Provinee, P.R. China
Website: hifptwww g-dabon  Email: servicai@a-laben .
The CE marking may only be used if all relevant and effeciive EC directives are comiplied with. :
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Verification of Conformity

Registration No.: A2410031-C03-E01
Report No. y AZ410031-CO3-R01, A2410031-C03-R02, AZ410031-C03-R0O3,
A2410031-C03-R04, A2410031-C03-R05, A2410031-C03-R0E,
A2410031-C03-ROT, A2410031-C03-R08, A2410031-C03-R09,
A2410031-C03-R10, AZ410031-C03-R13

Applicant : Shanghai Huace Navigation Technology Ltd.

Address : 577 Songying Road, Qingpu District, 201706 Shanghai, China
Product : Tablet

Model No. : CB-H12

T CHONAY

The submitted products have been tested by us with the listed standards and found in compliance
with the following European Directives:
The Radio Equipment Directive (RED) 2014/53/EU

EN IEC 62368-1:2024+A11:2024 ETSI EN 301 511 V12.5.1:2017
ETSI EN 301 489-1 V2.2.3:2019 ETSI EN 301 908-1 V15.2.1:2023
ETSI EN 301 489-3 V2.3.2:2023 ETSI EN 301 908-2 V13.1.1: 2020
ETSI EN 301 48917 V3.2.4:2020 ETSI EN 301 908-13 V13.2.1:2022
ETSI1 EN 301 489-52 V1.2.1:2021 EN IEC 62311:2020

ETSI EN 300 328 v2.2.2:2019 EN55032:2015+A11:2020 +A1:2020
ETSIEN 301 893 V2.1.4:2017 EN55035:201T+A11:2020

ETSI EN 300 440 V2.2.1:2018

The test results apply only to the particular sample tested and to the specific tests camied out.
This verification applies specifically to the sample investigated in our test reference number only.

T e
1 avts b
Certified by: -+
Jack Xu
Diate: Movember 6, 2024

Shenzhen Alpha Product Testing Co., Ltd.
Building i, No.2, Lixin Riead, Fuyong Street, Bao'an District, 518103, Shenzhen City, Guangdong Provinece, P_-R. China
Website: hifpiiwww.gdgbon ~ Email: serviceiPa-labon .

The CE marking may only be used if all relevant and effective EC directives :
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16 Stichwortverzeichnis
MOdUS...ueveeeeeeiiieeeee e 53, 54,116,117, 119, 137, 145
B
BestimmungsgemaRe Verwendung .......cc.cceeveervernneenne 10 N
NOT-HAIE ettt 24
C
CIASSIC e 145, 146, 147 P
PassSWOrt ......cceeeeeeevviiiieeeeeeeeiiinns 55, 67, 69, 88, 89, 90, 91
G Professional ........eeeeeeeeciiiiiee s 145
GNSS-Korrektureinstellungen .........ccoceeveeeveenienneens 116
S
H SAtelliteN .oeeieeceeee e 56
Handlercode............ccocooiiiiiiiiiie 49 Schu.tzausrustulng """"""""""""""""""""""""""""" 23
Hauptschalter.........cooeiiieniiniieeeeeeeee e 18 SECHON CONLIOL ..o 98
K] 4T (1 USRS 145, 147
SPrache.......coocviiiiiiieiiieeeee e 49, 50, 130
J Systemeinstellungen ...............cc.ccceeel 50, 51, 128, 130
Justierschrauben .........cceeeeeeeciiieeie e 42
T
K LT L0 TSR RORORRPRRON 186
Teilbrei haltung ....ocoveeiieeeeceeee e 1
Klare Ephemeriden...........ccocevuecveeeeeesece e 56 eilbreitenschaltung 98,105
M Vv
MaReinheiten ......ccoeeeeiiiiiiee e 130 Vorhersehbare Fehlanwendung.........c.ocereesirseen 1
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